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Vorwort

Haftungsausschluss

Da Navico seine Produkte fortlaufend verbessert, behalten wir uns
das Recht vor, jederzeit Anderungen am Produkt vorzunehmen, die
sich ggf. nicht in dieser Version des Handbuchs wiederfinden.
Wenden Sie sich an Ihren Vertriebspartner vor Ort, wenn Sie
Unterstltzung bendtigen.

Der Eigenttimer ist allein dafir verantwortlich, die Gerate so zu
installieren und zu verwenden, dass es nicht zu Unféllen,
Verletzungen oder Sachschaden kommt. Der Nutzer dieses
Produktes ist allein fir die Einhaltung der Sicherheitsvorschriften an
Bord verantwortlich.

NAVICO HOLDING AS UND IHRE TOCHTERGESELLSCHAFTEN,
NIEDERLASSUNGEN UND PARTNERGESELLSCHAFTEN UBERNEHMEN
KEINERLEI HAFTUNG FUR JEGLICHE VERWENDUNG DES PRODUKTES
IN EINER WEISE, DIE ZU UNFALLEN, SCHADEN ODER
GESETZESVERSTOSSEN FUHREN KONNTE.

Lensppche Diese Angaben Jegllche Anlenungen
”Fenutarhandbucbrer un ere In tlohen zum Produkt
(Dokumenta&on de de vvurd gf aus einer anderen
Sgrache Uibersetzt (U ersetz PJ}von Konflikten mit
umen n gilt die
englischsprachige Version als offizielle Fassung.

Dieses Handbuch beschreibt das Produkt zum Zeitpunkt des
Druckes. Navico Holding AS und ihre Tochtergesellschaften,
Niederlassungen und Partnergesellschaften behalten sich das Recht
vor, Anderungen an den technischen Daten ohne Ankindigung
vorzunehmen.

Warenzeichen

Lowrance” und Navico® sind eingetragene Marken von Navico.
Simrad” wird unter Lizenz von Kongsberg verwendet.

Navionics” ist ein eingetragenes Warenzeichen von Navionics, Inc.

NMEA® und NMEA 2000 sind eingetragene Warenzeichen der
National Marine Electronics Association.

SiriusXM” ist ein eingetragenes Warenzeichen der Sirius XM Radio
Inc.
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Fishing Hot Spots” ist ein eingetragenes Warenzeichen von Fishing
Hot Spots Inc. Copyright© 2012 Fishing Hot Spots.

FUSION-Link™ Marine Entertainment Standard” ist ein eingetragenes
Warenzeichen von FUSION Electronics Ltd.

C-MAP ist ein Warenzeichen von Jeppesen.

Die Begriffe HDMI und HDMI High-Definition Multimedia Interface
sowie das HDMI-Logo sind Warenzeichen bzw. eingetragene

Warenzeichen der HDMI Licensing LLC in den USA und anderen
Landern.

SD™ und microSD™ sind in den USA, in anderen Landern oder
beiden Regionen Warenzeichen oder eingetragene Warenzeichen
von SD-3C, LLC.

Wi-Fi” ist ein eingetragenes Warenzeichen der Wi-Fi Alliance”,

Weitere Kartenmaterialdaten: Copyright© 2012 NSI, Inc.:
Copyright© 2012 von Richardson’s Maptech.

Bluetooth” ist ein eingetragenes Warenzeichen von Bluetooth SIG,
Inc.
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Broadband Sounder™ (Breitband-Echolot)
DownScan Imaging™ (DownScan)
DownScan Overlay™ (Overlay)
ForwardScan™ (ForwardScan)

GoFree™ (GoFree)

INSIGHT GENESIS® (Insight Genesis)
StructureMap™ (StructureMap)
StructureScan® (StructureScan)
StructureScan® HD (StructureScan HD)

_J e

Copyright
Copyright © 2016 Navico Holding AS.

Garantie
Eine Garantiekarte wird als separates Dokument mitgeliefert.
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Bei Fragen rufen Sie die Herstellerwebsite fUr Ihr Gerat bzw. System
auf: simrad-yachting.com.

Behordliche Bestimmungen

Dieses Gerdt wurde fUr die Verwendung in internationalen
Gewadssern sowie in Kiistengewadssern unter der Verwaltung der
USA sowie von Landern der EU und EEA entwickelt.

Dieses Gerdt erfllt die folgenden Vorgaben:

CE-Kennzeichnung im Rahmen der Richtlinie 2014/53/EU
die Anforderungen fur Gerate der Stufe 2 gemals dem
Funkkommunikationsstandard (elektromagnetische
Kompatibilitat) von 2008

- Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Fir den Betrieb gelten die
folgenden beiden Bedingungen: (1) Dieses Geréat darf keine
schadlichen Stérungen verursachen, und (2) dieses Gerat muss
jede Stoérung tolerieren, einschlieBlich Stérungen, die
unerwinschte Betriebsfolgen haben kénnen.

Die entsprechende Konformitétserklérung steht auf der folgenden
A?Vebmsz <T yachti 7

\ \

o \1 .
N ‘rnforp*\atigne zu d\leseﬁ}lan}lbuch
|~ Dieses Dokument st ein Referenzhandbuch fur die Bedienung des

GO5 und des GO7. Es wird vorausgesetzt, dass jegliche Ausriistung
installiert und konfiguriert und das System betriebsbereit ist.

Das Handbuch setzt voraus, dass der Benutzer Grundkenntnisse in
Navigation, nautischer Terminologie und Praxis besitzt.

Wichtige Informationen, die besondere Aufmerksamkeit erfordern,
werden wie folgt hervorgehoben:

> Hinweis: Soll die Aufmerksamkeit des Lesers auf eine
Anmerkung oder wichtige Informationen lenken.

Warnung: Wird verwendet, wenn Benutzer gewarnt
werden sollen, vorsichtig vorzugehen, um
Verletzungen und Sachschaden zu vermeiden.
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Handbuch-Version

Dieses Handbuch wurde fur Softwareversion 1.0geschrieben. Das
Handbuch wird laufend aktualisiert und an neuere
Softwareversionen angepasst. Sie kdnnen die neueste verfligbare
Handbuchversion herunterladen von simrad-yachting.com.
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Anzeigen des Handbuches auf dem
Bildschirm

Das im Lieferumfang enthaltene PDF-Anzeigeprogramm ermdglicht
es lhnen, die Handbicher und andere PDF-Dateien auf dem Gerat
anzuzeigen. Handbucher kénnen unter simrad-
yachting.comheruntergeladen werden.

Die Handbucher kdnnen von einer im Kartenleser eingelegten Karte
gelesen oder in den internen Speicher des Gerates kopiert werden.

Einstellungen

4 = Meine Dateien B
-_—
Hostdl ,ﬁ Cookies =}
v | Gribs =R
Sonne, Mond —
» | Logs =}
=
Trip Rechner [ Polars &8
t:ifb’ W?ﬂpape]% «
\E < Details Operator manual.pdf
= transfer 1 _
T D —pdf
DNMI-Hsea.grb, Groe J FW 7.2MB
Operator manual.pdf Erstellt _ _/ 7,,,/}1/’21/2014
Verandert 09/09/2014

Ansicht Kopieren Neu benennen Loschen

Mit den MenU-Optionen und Schaltflaichen auf dem Bildschirm
stehen Ihnen in der PDF-Datei folgende Méglichkeiten zur
Verfigung:

Suchen, Wechseln zu bestimmten Seiten (Befehl Goto), Seite
nach oben, Seite nach unten

Wahlen Sie die entsprechende Schaltflaiche im Bedienfeld aus.
Suchlauf durch Seiten

Ziehen Sie mit dem Finger auf dem Bildschirm in eine beliebige
Richtung.

Verschieben auf der Seite

Ziehen Sie mit dem Finger auf dem Bildschirm in eine beliebige
Richtung.

Ansicht vergroRern/verkleinern

Wahlen Sie die entsprechende Schaltflaiche im Bedienfeld aus.
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Mit dem Touchscreen: Vergro3ern bzw. verkleinern Sie die
Ansicht durch Fingerbewegungen.

Beenden des PDF-Anzeigeprogrammes

Wahlen Sie die X-Taste oben rechts im Bedienfeld aus.

Die Software-Version

Die Software-Version, die derzeit auf dem Geréat installiert ist, wird im
Dialogfeld "About" (System Uberblick) angezeigt. Das Dialogfeld
"About" (System Uberblick) ist in den Systemeinstellungen zu
finden.

Weitere Informationen zum Upgrade Ihrer Software finden Sie unter
"Software-Upgrades” auf Seite 167.
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Einleitung

Startseite

Die Startseite konnen Sie jederzeit aufrufen, indem Sie die
Schaltflaiche Start (Home) links oben in einem Feld wahlen.

Wegpunkte
=
>
Routen
DownScan

Instrumente  Autopilot

e

Einstellurigen

1 Werkzeuge
Wahlen Sie eine Schaltflache aus, um Dialogfelder zum
Ausfuhren von Aufgaben oder zum Durchsuchen
gespeicherter Daten aufzurufen.

2 Anwendungen
Wiahlen Sie eine Schaltflache aus, um die Anwendung als
Vollbild anzuzeigen. Klicken Sie auf die Schaltflache und
halten Sie sie gedruckt, um fur diese Anwendung
vorkonfigurierte Optionen fiir geteilte Seiten anzuzeigen.

3 Schaltflache "SchlieBen"
Klicken Sie hier, um die Startseite zu verlassen und zur
letzten aktiven Seite zurlickzukehren.

Einleitung | GO XSE Bedienungs-Anleitung
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4 Favoriten
Wahlen Sie eine Schaltflache aus, um die Feldkombination
anzuzeigen.
Klicken Sie auf eine Favoriten-Schaltfliche und halten Sie sie
gedrlckt, um in den Bearbeitungsmodus fir den
Favoritenbereich zu wechseln.

5 Schaltflache "Mann iiber Bord"
Klicken Sie hier, um an der aktuellen Schiffsposition einen
Wegpunkt fir "Mann Uber Bord" (MOB) zu setzen.

Anwendungsseiten

Cursor
vhl  zricksetzen

- Never
T vegounkc..
Golo
Koorinate

Wegpurkle

Karten Objekte

schiffe Messa

‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘ Ll

Tradks

Koordinaten Finde...

Karten,
Optionen’

Orientierung
Nordabe

Vorausblick

/ | i
\\ 1:41:05 pm t 1PLE MESSAGE FROM VESSELABC1234

B S ) TR 14 ¥ s

Jede an das System angeschlossene Anwendung wird in Feldern
dargestellt. Eine Anwendung kann als Vollbild oder in Kombination
mit anderen Feldern als Seite mit mehreren Feldern angezeigt
werden.

Der Zugriff auf alle Anwendungsseiten erfolgt Gber die Startseite.

1 Anwendungsfeld

2 Instrumentenleiste
Navigations- und Sensordaten Die Leiste kann deaktiviert
und vom Benutzer konfiguriert werden.

3 Dialogfeld System Kontrolle
Schnellzugriff auf grundlegende Systemeinstellungen.
DrUcken Sie kurz die Einschalttaste oder wischen Sie von
oben nach unten Uber den Bildschirm, um das Dialogfeld
anzuzeigen.
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Statusleiste

5 Dialog
Informationen fiir den Benutzer oder Benutzereingabe.

6 Alarmmeldung
Wird in gefahrlichen Situationen oder bei Systemfehlern
angezeigt.

7 Menii
Feldspezifisches Mend.
Das Men( rufen Sie Uber die MenU-Schaltfliche MENU auf.

Geteilte Seiten
Sie kdnnen bis zu vier Anwendungsfelder pro Seite anzeigen lassen.

Cursor ‘
180 ‘

i ursnr 2

Ve — Selre mit ( Seite mLM ‘ Seite mit
2 Anw ndun_qsfe/der ‘ )/ 3Amlvendung Jem —" 4 Anwendungsfeldern
Nt iV

\ Dl@ Gref’fe der Anvwﬁdungsfeldmtpévjwer geffellten Seite kénnen
Sie im Dlalogfeld System-Kontrolle einstellen.

->» Hinweis: Mercury-Funktionen, falls aktiviert, unterstttzen keine
geteilten Seiten.

Vorkonfigurierte geteilte Seiten

Jede Vollbild-Anwendung bietet verschiedene vorkonfigurierte
geteilte Seiten, auf denen die ausgewdhlte Anwendung gemeinsam
mit anderen Bedienfeldern angezeigt werden kann.

= Hinweis: Die Anzahl der vorkonfigurierten geteilten Seiten kann
nicht geandert werden. Die Seiten kdnnen auch nicht
angepasst oder geldscht werden.

Zum Anzeigen einer vorkonfigurierten geteilten Seite halten Sie die
Schaltflache fur das Hauptbedienfeld gedrickt.

Einleitung | GO XSE Bedienungs-Anleitung | 17
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Favoritenseiten

Alle vorkonfigurierten Favoritenseiten kdnnen gedndert und
geldscht werden. Sie kbnnen auch eigene Favoritenseiten erstellen.
Insgesamt sind bis zu zwolf Favoritenseiten maglich.

Weitere Informationen finden Sie unter "Hinzufiigen neuer Favoritenseiten"
auf Seite 28.

Integration von Drittanbietergeraten

Sie kdnnen verschiedene Drittanbietergerate mit dem GO XSE
verbinden. Die Anwendungen werden in separaten Bedienfeldern

/’ﬁa@eﬁellfodeﬁu@h in-di ereﬁfjﬁs:ider integriert.
%m{em\{g‘!:/\EA\Z&;)d etzwerk verbundenes Gerdt sollte
ajomamch Syste ermn@werd\n Ist dies nicht der

\ N ieren Weitére Qgtionen Dlal@/gfeld

rch

“Systemeinstellungen".

Die Bedienung des Drittanbietergerates erfolgt wie bei den anderen
Bedienfeldern Uber die MenUs und Dialogfelder.

Dieses Handbuch enthalt keine speziellen Anleitungen fir
Drittanbietergerate. Bei Fragen zu Leistungsmerkmalen und
Funktionen schlagen Sie bitte in der Dokumentation nach, die Sie
mit dem Drittanbietergerat erhalten haben.

Integration von SmartCraft VesselView

SmartCraft-Daten kénnen angezeigt werden und Uber den Vulcan
kann Interaktion ermdaglicht werden, wenn ein VesselView 7- oder
VesselView 4-Gatewaygerat auf dem Netzwerk vorhanden sind.

Das Symbol Motorhandler erscheint auf dem Bildschirm Home
wenn ein Gerédt verfligbar ist.
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FUSION-Link-Integration

Mit dem NMEA2000-Netzwerk verbundene FUSION-Link-Gerate
konnen mit dem GO XSE gesteuert werden.

Die FUSION-Link-Gerate werden als zusatzliche Quellen bei
Verwendung der Audio-Funktion angezeigt. Es gibt keine weiteren
Symbole.

Weitere Informationen finden Sie unter "Audio” auf Seite 146.

Integration von BEP CZone

@ Das QO XSE-System ist mit dem BEP CZone-System zur Steuerung
und Uberwachung einer verteilten Stromversorgung auf Ihrem
Schiff kompatibel.

Das CZone-Symbol wird im Tools-Feld auf der Startseite angezeigt,
wenn ein CZone-System im Netzwerk verfligbar ist.

Sie erhalten ein gesondertes Handbuch mit lhrem CZone-System.
Informationen zur Installation und Konfiguration des CZone-
Systems entnehmen Sie dieser Dokumentation sowie dem

/,r——rrf*TJﬂS{§{|\8mj:OB§haﬁdbg£b{QL@Q\XSE. —_——

(f\ \,,%(;Zone—AB‘zeig}g \,,{,’/ / AN

\7 I}l;a):h der Konﬂ@praﬂdﬁundrlsztallatiELonQZ’one wird eine

V" weitere CZone-Anzeige zu den Instruments-Feldern hinzugefagt.
Sie wechseln zwischen den Anzeigen eines Feldes, indem Sie die
rechte bzw. linke Pfeiltaste oder die Anzeigen aus dem MenU
auswahlen.

Bearbeiten einer CZone-Anzeige

Sie kdnnen eine CZone-Anzeige anpassen, indem Sie die Daten fur
die einzelnen Messinstrumente verandern. Welche
Bearbeitungsoptionen verflgbar sind, hangt davon ab, welches
Messinstrument Sie verwenden und welche Datenquellen an |hr
System angeschlossen sind.

Weitere Informationen finden Sie unter "Instrumentenfelder” auf Seite
144.

Fernbedienung

Sie kénnen eine Fernbedienung an das Netzwerk anschlieBen, um
das Gerat zu steuern. Welche Fernbedienungen verwendet werden
konnen, erfahren Sie auf der Webseite des Produkts unter:

Einleitung | GO XSE Bedienungs-Anleitung | 19
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simrad-yachting.com.

Der Lieferumfang der Fernbedienung umfasst ein separates

Handbuch.
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“~ Aktivieren von Funktionen

Grundlagen zur Bedienung

Dialogfeld System-Kontrolle

Das Dialogfeld System-Kontrolle bietet einen Schnellzugriff auf
grundlegende Systemeinstellungen. Driicken Sie kurz die
Einschalttaste oder wischen Sie von oben nach unten Uber den
Bildschirm, um das Dialogfeld aufzurufen.

Die im Dialogfeld angezeigten Symbole kénnen variieren.
Beispielsweise ist die Option zum Einstellen geteilter Seiten nur
verfligbar, wenn Sie beim Offnen des Dialogfeldes System-
Kontrolle gerade eine geteilte Seite offen haben.

System Kontrolle E3

& H Xk
O K
Einstellngen  Standby  Poweraus = Helligkeit
—
% G = 1
\‘ (€ S
[N T SNacht A= T Instrument
\ \ mdl?/ Tourh lock Vﬂlrelesgw \ Anzei%é
7 — —_—

Wahlen Sie das Symbol der Funktion aus, die Sie ein- oder
ausschalten mochten. FUr Funktionen, bei denen Sie zwischen Ein-
und Ausschalten wechseln kénnen, weist ein hervorgehobenes
Symbol darauf hin, dass die Funktion aktiviert ist (siehe Beispiel zur
Instrumentenleiste oben).

Ein- und Ausschalten des Systems

Zum Ein- und Ausschalten des Systems driicken Sie die
Einschalttaste und halten sie gedriickt. Sie kdnnen das System
aber auch Uber das Dialogfeld System Kontrolle ausschalten.

Wenn Sie die Einschalttaste loslassen, bevor das Gerét
ausgeschaltet ist, wird der Ausschaltvorgang abgebrochen.
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Standby

X

Helligkeit

-

Touch lock

Standby-Modus

Im Standby-Modus sind das Sonar und die Hintergrundbeleuchtung
fur den Bildschirm und die Tasten ausgeschaltet, um Energie zu
sparen. Das System lauft im Hintergrund weiter.

Den Standby-Modus wéhlen Sie im Dialogfeld System-Kontrolle
aus.

Um vom Standby-Modus in den normalen Betriebsmodus zu
wechseln, dricken Sie kurz die Einschalttaste.

Displaybeleuchtung

Helligkeit

Die Hintergrundbeleuchtung kann jederzeit im Dialogfeld System
Kontrolle eingestellt werden.

Sie kbnnen auch zwischen den vorgegebenen Stufen fiir die
Beleuchtungshelligkeit wechseln, indem Sie kurz die
Einschalttaste driicken.

Nacht\Modus ( ‘
Uberdie Optkon Natch thus wird Ajﬂl}anbpaﬂette und die

\ Hmtergrundbeleuch hg bei Y/emg FW opuﬁ*nert
—3- Hmwels Detélls aufdermf im Nachtmodus

schlechter erkennbar!

Sperren des Touchscreens

Sie kbnnen einen Touchscreen vortbergehend sperren, um eine
versehentliche Bedienung des Systems zu verhindern. Sperren Sie
den Touchscreen, wenn sich viel Wasser auf dem Bildschirm
befindet, z. B. bei starkem Seegang oder stlirmischem Wetter. Diese
Funktion ist auch hilfreich, wenn Sie den Bildschirm bei
eingeschaltetem Gerdt reinigen wollen.

Sie sperren den Touchscreen im Dialogfeld System Kontrolle.

Zum Aufheben der Sperrfunktion driicken Sie kurz die
Einschalttaste.
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Verwenden von Meniis und Dialogfeldern

Meniis
Um das Mendi fur eine Seite anzuzeigen, wahlen Sie die Schaltfliche
MENU oben rechts auf der Seite aus.

Sie kdnnen eine MenU-Option auswahlen und eine Option
aktivieren oder deaktivieren, indem Sie das entsprechende
Element auswahlen.

So passen Sie die Werte des Schiebereglers an:

- Ziehen Sie den Schieberegler, oder

- wahlen Sie die Symbole + oder - aus.

Wahlen Sie die MenU-Option Zuriick aus, um zur vorherigen
MenUebene zurlickzukehren und das Men( zu verlassen.

Sie kdnnen ein Menu ausblenden, indem Sie auflerhalb des
MenUbereiches auf den Bildschirm tippen oder auf die Schaltflache
MENU klicken. Wenn Sie erneut auf MENU klicken, wird das Meni
in demselben Status gedffnet, in dem es sich befand, bevor es
geschl@ssen wurde.

;/ Durch?ien Cursor- Statu\s//kw oder r[Ht aktlv andern sich die
. Ment- Op'uon?n \/ W =
> S [ -

Numerische und alphanumerische Tastaturen werden automatisch
angezeigt, wenn sie zur Eingabe von Benutzerinformationen in
Dialogfeldern erforderlich sind.

Ein Dialogfeld wird geschlossen, wenn Sie einen Eintrag speichemn
oder stornieren.

Sie kénnen ein Dialogfeld auch schlieen, indem Sie in der rechten
oberen Ecke X auswahlen.

Auswahlen von Seiten und Bedienfeldern

Auswdhlen einer Seite
Wahlen Sie ein Bedienfeld mit Vollbildanzeige, indem Sie auf der
Startseite die Schaltfliche der jeweiligen Anwendung
auswahlen.
Waéhlen Sie eine Favoritenseite aus, indem Sie die Schaltflache
des jeweiligen Favoriten auswahlen.
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Wahlen Sie ein vordefiniertes geteiltes Bedienfeld aus, indem Sie
das Symbol der jeweiligen Anwendung gedrickt halten.

Auswahl des aktiven Bedienfeldes

Auf einer Seite mit mehreren Bedienfeldern kann nur ein Bedienfeld
auf einmal aktiv sein. Das aktive Feld ist durch eine Umrandung
hervorgehoben.

Sie kdnnen immer nur das Seitenmend des aktiven Feldes aufrufen.
Zum Aktivieren eines Bedienfeldes tippen Sie darauf.

Erstellen eines Mann-iiber-Board-
Wegpunktes

In einer Notfallsituation kdnnen Sie einen Mann-Uber-Bord-
Wegpunkt (MOB) an der aktuellen Schiffsposition speichern, indem
Sie die Schaltflaiche MOB auf der Startseite auswahlen.

Wenn Sie die MOB-Funktion aktivieren, werden folgende Aktionen
automatisch ausgefiihrt:

Es wird ein MOB-Wegpunkt an der Schiffsposition gesetzt.

~ - bas s Display schatt eta;?emvergr qutem‘eld um, bei dem
“sich das Schiff in der Mitte befind )

_- Das S}sten\zelgt férmau nen f{d}e Nangann zurlick zum
J\/lOB—WegpL\mkt an.~

Zum Speichern mehrerer MOB-Wegpunkte driicken Sie wiederholt
die MOB-Tasten. Das Schiff zeigt die Navigationsdaten zum
urspriinglichen MOB-Wegpunkt. Die Navigation zu nachfolgenden
MOB-Wegpunkten muss manuell erfolgen.

Loschen eines MOB-Wegpunktes

1. Wahlen Sie den MOB-Wegpunkt aus, um ihn zu aktivieren.

2. Wahlen Sie das Popup-Fenster des MOB-Wegpunktes aus, um
den MOB-Wegpunktdialog zu 6ffnen.

3. Wabhlen Sie die Loschoption im Dialogfeld aus.

Ein MOB-Wegpunkt kann auch aus dem MenU geldscht werden,
wenn er aktiviert ist.

Bildschirminhalt speichern

Um einen Screenshot auf einem Touchscreen zu erstellen, mussen
Sie im Dialogfeld Systemeinstellungen die Option Bildschirminhalt

Grundlagen zur Bedienung | GO XSE Bedienungs-Anleitung



speichern aktivieren. Wenn diese Funktion aktiviert ist,
doppelklicken Sie zum Erstellen eines Screenshots auf die Titelleiste
eines gedffneten Dialogfeldes oder auf die Statusleiste, wenn kein
Dialogfeld gedffnet ist.

Informationen zur Ansicht von Dateien finden Sie im Abschnitt
"Daten" auf Seite 162.
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Anpassen des Systems

Anpassen des Startseiten-
Hintergrundbildes

Sie kbnnen das Hintergrundbild der Startseite anpassen. Dazu
koénnen Sie ein im System enthaltenes Bild oder ein eigenes Bild im
JPG- oder PNG-Format verwenden.

Die Bilder kbnnen an einem beliebigen Ort gespeichert sein, sofern
dieser Uiber den Datei-Browser angezeigt werden kann. Wenn ein
Bild als Hintergrund ausgewahlt wurde, wird es automatisch in den
Ordner mit Hintergrundbildern kopiert.

S HDG 180 *M

“Erstellt -
Verandert 08/28/2014

Kopieren  Neu benennen Loschen

Setas

Ansicht wallpaper

Anpassen der Bedienoberflichengrofle

Sie konnen die GroRe der Bedienoberflache fiir eine aktive geteilte
Seite dndern. Die Bereichsgré3e kann sowohl fur Favoritenseiten als
auch fur vordefinierte geteilte Seiten angepasst werden.

1. Aktivieren Sie das Dialogfeld System Kontrolle

2. Wahlen Sie im Dialogfeld die Option Andern Splits aus.

3. Passen Sie die Gro(3e der Bereiche durch Ziehen des
Einstellungssymbols an.
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4. Bestatigen Sie Anderungen durch Tippen auf eine Schaltflache
auf dem Bedienfeld.

Speichern

& ITIEFE m S0G  kn|

4.8 2.0

System Kontrolle

& O O
Einstellungen  Standby  Power aus q

Instrument
Anzeige

hrs BaTmP °c TRIP  m

29 29 0.0

Andern

Touch lock splits

Die Anderungen werden auf der aktiven Favoritenseite oder
geteilten Seite gespeichert.

Kennwortschutz

Sie kdnnen einen PIN-Code einrichten, um den unbefugten Zugriff
auf lhre Systemeinstellungen zu verhindern. Wenn Sie den

i i ben, i PIN-Code erforderlich,
Optionen gewahlt wird. Nachdem Sie den

eingegeben haben, k& n alle Optionen
ine dass der C emeuf eingegeben
"Einstellungen” (Settings), im Werkzeugbereich oder im
Dialogfeld "Systemsteuerung" (System Controls) aufgerufen
"Alarme" (Alarms), im Werkzeugbereich aufgerufen
"Dateien" (Files), im Werkzeugbereich aufgerufen
GoFree-Shop, im Werkzeugbereich aufgerufen

"Einstellungen” (Settings), im MenU "Karte" (Chart) unter
"Kartenoptionen" (Chart Options) aufgerufen

Der Kennwortschutz wird im Dialogfeld "Systemeinstellung"
(System Settings) aktiviert bzw. deaktiviert.
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Einstellungen

Sprache Deutsch

TextgroBe Normal ~
Tastentone Aus
Zeit...

Satelliten...

PIN Code Eingabe PIN...

Losche PIN...

Hinzufiligen neuer Favoritenseiten

1. Wahlen Sie auf der Startseite im Favoritenbereich das Symbol
Neu aus, um das Dialogfeld Seiten editieren zu 6ffnen.

2. Sie kdnnen eine neue Seite einrichten, indem Sie Seitensymbole
ziehen und an der gewlinschten Stelle ablegen.

= Hinweis: Favoritenseiten fur GO5 XSE durfen maximal zwei

__Anwendungen umfassen. Favoritenseiten flr GO7 XSE dirfen

/1

N mszum\al vier Anvv\/du/ ‘en um as en.
3. Faﬂs\erforderhc q nen Sie die rdﬁa g des Bedienfelds
T \and/m nd&mo éh flr zwei oder drei F%er)

—4. Speichern Sie das Senenlayeu{i

Das System zeigt die neue Favoritenseite, die auch in der Liste der
Favoritenseiten auf der Startseite aufgenommen wird.

Ziehe die Anzeigen in den Vorschaubereich um das Layout zu
bestimmen i s

)
Autopilot Zeit-Plot

Keine Anzeigen zugefiigt

Speichern Verwerfen
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Bearbeiten von Favoritenseiten
1. Wahlen Sie im Bedienfeld Favoriten das Symbol Editieren:
- Klicken Sie auf das X-Symbol an einem Favoriten-Symbol, um
die Seite zu entfernen.
- Wahlen Sie das Werkzeug-Symbol an einem Favoriten-
Symbol, um das Dialogfeld Seiten editieren anzuzeigen.
2. Fugen Sie im Dialogfeld Seiten editieren Felder hinzu, oder
entfernen Sie Felder.
3. Durch das Speichern oder Verwerfen von Anderungen wird der
Bearbeitungsmodus fir Favoriten verlassen.

Einstellen der Darstellung der

Instrumentenleiste

An das System angeschlossene Datenquellen kénnen in der
Instrumentenleiste angezeigt werden.

Die Instrumentenleiste kann eine oder zwei Leisten umfassen. Wenn

_zwei Lejsten angezeigt werden, kdnnen diese sich automatisch

\abvvecklselh Sie konnenf stlepen eldpe Infbrmannen in den

Instrume\nterﬂemten ergchemen soll j —
S

em Coptrol ) kdnnen Sie die
rnstrumentenle|9te deaktivieren.

= Hinweis: Damit wird nur die Instrumentenleiste fUr die aktuelle
Seite ausgeschaltet.

Aktivieren und Deaktivieren der Instrumentenleiste

1. Aktivieren des Dialogfelds Systemsteuerung (System Control)

2. Aktivieren bzw. deaktivieren Sie das Symbol fur die
Instrumentenleiste, um die Leiste zu aktivieren bzw. zu
deaktivieren.

Wahlen Sie eine vordefinierte Aktivitatsleiste aus.

1. Aktivieren Sie die Instrumentenleiste, indem Sie sie auswahlen.

2. Wihlen Sie die Schaltfliche MENU, um das Meni anzuzeigen.

3. Waéhlen Sie Leiste 1 oder Leiste 2 und dann eine vordefinierte
Aktivitatsleiste.

Vordefinierte Instrumente werden in der Instrumentenleiste

angezeigt. Sie kdnnen die Instrumente in einer Aktivitatsleiste
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andern. Siehe dazu den Abschnitt "Bearbeiten des Inhalts einer
Instrumentenleiste" weiter unten.

Bearbeiten des Inhalts der Instrumentenleiste

1.
2.
3.

Aktivieren Sie die Instrumentenleiste, indem Sie sie auswahlen.
Wahlen Sie die Schaltflache MENU, um das Mendi zu 6ffnen.
Wéhlen Sie Bearbeiten (Edit), um ein Instrument zu bearbeiten,
und wahlen Sie dann das gewiinschte Instrument aus

. Wahlen Sie den Inhalt, der angezeigt werden soll, im Dialogfeld

"Daten auswahlen" (Choose Data) aus.

. Wahlen Sie Menii und dann Beende Editierung (Finish

editing), um |hre Anderungen zu speichern.

Treibstoffverbrauchsanzeige

Sie kdnnen den Treibstoffverbrauch in der Instrumentenleiste auf
Anwendungsseiten anzeigen (Karte, Radar, Echo, Nav usw.). Wéhlen
Sie die vordefinierte Treibstoffaktivitatsleiste aus oder andern Sie
eine Instrumentenquelle zu "Treibstoffverbrauch" (Fuel Economys}.
Wie Sie eine Instrumentenquelle andern, ist in "Finstellen der Darstellung

\ —

" erlnstrumentenleiste” zqu”f'S\?it/e"ZQ\‘besch @bFr{" ~
T s// )

ON M ] O

1 Digitale Anzeige des aktuellen Treibstoffverbrauchs
2 Maleinheit fir den Treibstoffverbrauch

3 100 % Effizienz, dies entspricht dem "Nominalverbrauch"
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120 % Effizienz
Durchschnittlicher Treibstoffverbrauch

Momentaner Treibstoffverbrauch

N O 1 b~

Aktuelle Treibstoffmenge

Die Treibstoffverbrauchsanzeige zeigt den momentanen
Treibstoffverbrauch verglichen mit dem durchschnittlichen
Verbrauch an. Der Beginn des griinen Bereichs stellt die "nominale
Effizienz" dar und der Bereich erstreckt sich auf weitere 20 %, sodass
Ihr Verbrauch auch effizienter als der Nominalwert sein kann.

Je effizienter Ihr Treibstoffverbrauch ist, desto weiter nahert sich die
duBere blaue Anzeige dem griinen Bereich der Skala. Wenn Sie die
nominale Effizienz fir Ihr Schiff erreicht haben, befinden Sie sich im
grinen Bereich. Wenn Sie eine bessere Effizienz als den
Nominalwert erzielen, befindet sich die Anzeige im oberen griinen
Bereich.
Der nominale Treibstoffverbrauch kann im Dialogfeld
"Schiffsparameter” (Vessel Setup) eingerichtet werden, das Sie Uber
- ’*dasBrélogfewtd”%eﬂast@#eﬂﬁst\ellungeﬂHFuel Settlngs) erreichen.
Uber dle Sch I[tflache “Trc/bst&fverbb&h zumcksetzen im
. D|a|ogfe|d "Trenbsto ihstellungen’” J | Settings) kdnnen Sie den
[ Wert farden ddrchsghnitthc n Verbrauch zurlicksetzen. In diesem
Fall beginnt das System ab diesem Zeitpunkt mit der Berechnung
eines neuen Durchschnittswerts.
Die Mal3einheit fur die Treibstoffverbrauchsanzeige wird im Feld
"Verbrauch" (Economy) des Dialogfelds "Mal3einheitseinstellungen”
(Units Settings) festgelegt.
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Karten

Die Kartenfunktion zeigt die Position lhres Schiffs relativ zur
Kistenlinie und zu anderen Objekten auf der Karte an. Sie kdnnen
auf der Karte Routen planen und navigieren, Wegpunkte setzen und
AlS-Ziele anzeigen.

Kartenfeld

Wegpunkt*

N

Schiff mit Verldngerungslinie (Verlangerungslinie ist
optional)

Route*
Nord-Anzeige
Gitter-Linien*
Distanz Ringe*
Track*

Kartenbereich

O 0 N & Bt A W

Distanz-Ring-Intervall (wird nur angezeigt, wenn Distanz-
Ringe eingestellt sind)

*Optionale Karten-Objekte. Optionale Karten-Objekte kdnnen Sie
einzeln im Feld fir Karteneinstellungen ein- und ausschalten.
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Karten-Daten
Auf dem System sind je nach Region verschiedene Karten installiert.

Alle Gerdte unterstUtzen Insight-Karten von Navico, einschliefSlich
Insight Genesis. Das System unterstUtzt zudem Karten von Navionics
und Jeppesen sowie Inhalte, die von verschiedenen Drittanbietern
im AT5-Format erstellt wurden. Eine vollsténdige Auswahl der
verflgbaren Karten finden Sie unter gofreeshop.com, c-
map.jeppesen.com oder navionics.com.

> Hinweis: In diesem Handbuch sind alle verfigbaren
Kartenmenu-Optionen beschrieben. Diese Optionen variieren
abhéangig von der verwendeten Karte.

=> Hinweis: Das System schaltet nicht automatisch auf integrierte
Karten um, wenn das Speichermedium mit den Karten entfernt
wird. Es wird eine Karte mit geringer Auflosung angezeigt, bis
Sie die Speicherkarte wieder einlegen oder manuell auf die
integrierte Karte zuriickschalten.

J-\nzelgén von zy/m Kart ritypbn

:\ __Falls S|eﬁber¥§ndere\Ka/rtenty en verfl fnqtegrlert oder im
NG Ka?tenspeckplat\z kénnen Sleaufel e%

eite gielchzemg zwei
’verschledene Kartenbereiche anzeigen. anzeigen.

Die Zwei-Karten-Ansicht wahlen Sie, indem Sie die Schaltflache der
Kartenanwendung auf der Startseite gedriickt halten oder indem
Sie eine Favoritenseite mit zwei Kartenbereichen anlegen.
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Zuriick

Orientierung
Nord oben
Vorausblick

3D

Comm. edits

Ansicht»

Einstellungen»

Karten Quelle

Navionics

10 nm

Auswihlen von Kartentypen

Den Kartentyp legen Sie im Kartenfeld fest, indem Sie einen der
verfigbaren Kartentypen in der Meni-Option Kartenquelle
auswahlen.

Wenn Sie mehrere Kartenfelder haben, missen Sie den Kartentyp
fUr jedes dieser Kartenfelder einzeln auswahlen. Aktivieren Sie eines
der Kartenfelder, und wahlen Sie anschlieSend einen der
verfigbaren Kartentypen in der Meni-Option Kartenquelle aus.
Wiederholen Sie diesen Vorgang fir das zweite Kartenfeld und
wahlen Sie fUr dieses Kartenfeld einen alternativen Kartentyp aus.

Wenn identische Karten zur Verfigung stehen — integriert oder tber
den Kartensteckplatz —, wéhlt das System automatisch die
detaillierteste Karte fir lhre angezeigte Region aus.

Schiffssymbol

Wenn das System Uber eine festgelegte, gultige GPS-Position
verflgt, zeigt das Schiffssymbol Position und Kurs an. Ist kein GPS

yerfugba r—eﬁ%ha%ga séel%fﬁssym bol ﬁﬁage\zeichen.
\,% ) )

Y

Kartenm Bst\ab 1)
\\ V—éfgro@m unac}veﬁﬂemem ‘ m’r(den Zoomfeld-

Symbolen oder indem Sie die Finger zusammen- (verkleinern) bzw.
auseinanderflihren (vergroBern).

Kartenbereiche und Distanz-Ringintervalle (sofern aktiviert) werden
in der rechten unteren Ecke des Kartenfeldes angezeigt.

Schwenken der Karte

Sie kdnnen die Karte in jede beliebige Richtung verschieben, indem
Sie mit dem Finger auf dem Bildschirm ziehen.

Wahlen Sie die MenU-Option Clear Cursor aus, um den Cursor und
das Cursor-Fenster aus dem Bedienfeld zu entfernen. Dabei wird
auch die Schiffsposition auf der Karte zentriert.

Positionieren des Schiffes im Kartenfeld

Karten | GO XSE Bedienungs-Anleitung



Kartenausrichtung

Es gibt verschiedene Einstellungsmaglichkeiten fur die Ausrichtung
der Karte im Kartenfeld. Das Symbol fiir die Kartenausrichtung in der
oberen rechten Ecke des Kartenfeldes zeigt die Nordausrichtung an.

Nord oben Steuerkurs oben Kurs oben

Nord oben
Richtet die Karte so aus, dass Norden nach oben zeigt.

Steuerkurs oben
Richtet die Karte so aus, dass der Kurs des Schiffes nach oben zeigt.
Die Informatlonen zur Fahrtnchtung werden von einem Kompass

Wegpunkt in d|e Richtung des nachsten Wegpunktes. Wenn Sie
nicht navigieren, wird bis zum Beginn der Navigation die
Ausrichtung mit Steuerkurs oben verwendet.

Vorausblick

Bewegen Sie das Schiffssymbol ndher an den unteren
Bildschirmrand, damit Sie die Ansicht des vor Ihnen liegenden
Bereichs maximieren kbnnen.

Anzeigen von Informationen zu

Kartenobjekten

Wenn Sie ein Kartenobjekt, einen Wegpunkt, eine Route oder ein
Ziel auswahlen, werden grundlegende Informationen zum
ausgewdhlten Element angezeigt. Aktivieren Sie das Popup-Fenster
des Kartenobjekts, um alle verfigbaren Informationen zu diesem
Element anzuzeigen. Sie kdnnen das Dialogfeld mit ausfihrlichen
Informationen auch Uber das MenU aufrufen.
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N 59°01.280'
E 13°37.148'

__angezeigt. Bei &thEmCurSQt erschieb
110.5 mi, 104 °M |V 0@ ig Kty srhverschiebt o

-> Hinweis: Wenn Sie in Ihrem System geeignete Jeppesen-Karten
ansehen, kénnen Sie Marineobjekte auswahlen, um
Informationen zu Services sowie auch Multimediaressourcen
(Fotos) zu den Positionen bzw. Objekten anzuzeigen.

> Hinweis: Popup-Informationen mussen in den
Karteneinstellungen aktiviert sein, damit grundlegende
Informationen zum Element angezeigt werden.

dit Wegpunkt

8050 km 069 °M

N59°19.624' E010°35.801" Display-Symbol und Name
Notes Tiefe (m)

00000.00

Alarm Radius (km)

00.00
rstellt: 1049 am 02/23/2015

Loschen

Verwendgnjlesj:ursorum Kartenfeld
DerCu\rSor wird stahdanc}(ﬁ&b im K@gnfeldﬁ|cht angezeigt.

V\/enn d@r Cursorakt\/ /ist, wird das Fen Eer m|t\g1erCursor Position
oderdreht sich die Karte
nicht, um dem Schiff zu folgen.
Wahlen Sie die MenU-Option Clear Cursor aus, um den Cursor und
das Cursor-Fenster aus dem Bedienfeld zu entfernen. Dabei wird
auch die Schiffsposition auf der Karte zentriert.
Wahlen Sie die MenU-Option Cursor zuriicksetzen aus, um den
Cursor wieder an seiner vorherigen Position anzuzeigen. Die
Optionen Clear Cursor und Cursor zuriicksetzen sind nutzlich,
um zwischen der aktuellen Position des Schiffes und der Cursor-
Position umzuschalten.

GoTo cursor (Zur Cursorposition wechseln)

Sie wechseln zu einer ausgewdhlten Position im Bild, indem Sie die
Cursor im Feld positionieren und dann die MenUoption GoTo
Cursor (Zur Cursor-Position wechseln) auswahlen.
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Cursor-Hilfsfunktion

Die Cursor-Hilfsfunktion erméglicht die Feinabstimmung und die
genaue Platzierung des Cursors, ohne dass dabei Details von Ihrem
Finger verdeckt werden.

Halten Sie den Finger auf den Bildschirm gedrickt, um vom Cursor-
Symbol zu einem Auswahlkreis zu wechseln, der Gber Ihrem Finger
angezeigt wird.

Ziehen Sie den Auswahlkreis — ohne den Finger vom Bildschirm zu
nehmen - Gber das gewiinschte Objekt, um nahere Informationen
dazu anzuzeigen.

Wenn Sie den Finger vom Bildschirm nehmen, wird zur normalen
Cursor-Bedienung zuriickgekehrt.

Entfernungsmessung

Sie kdnnen den Cursor verwenden, um die Entfernung zwischen
Ihrem Schiff und einer Position bzw. zwischen zwei Punkten im
Kartenfeld zu messen.

1. Positionieren Sie den Cursor auf den Punkt, ab dem Sie die
Distanz messen wollen. Starten Sie die Messfunktion im Men.
- Die Mess-Symbole werden auf einer vom Schiffsmittelpunkt
zur Cursor-Position gezogenen Linie angezeigt, und die
Distanz wird im darunter angezeigten Cursor-
Informationsfenster angegeben.
2. Sie konnen die Messpunkte neu positionieren, indem Sie eines
der Symbole an eine neue Position ziehen. Dies ist nur moglich,
solange die Messfunktion aktiv ist.

= Hinweis: Die Peilung wird immer vom grauen Symbol zum
blauen Symbol gemessen.
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Sie konnen die Messfunktion auch ohne aktiven Cursor initiieren.
Beide Messsymbole werden dann zunéchst an der Position des
Schiffes angezeigt. Das graue Symbol folgt dem Schiff, wahrend es
sich fortbewegt, wahrend das blaue Symbol an der Position
verbleibt, die beim Aktivieren der Funktion ermittelt wurde.

Sie kdnnen die Messfunktion Uber die MenU-Option Beende
Messung beenden.

Erstellen von Routen
Sie kdnnen Routen wie folgt im Kartenfeld erstellen.

1. Positionieren Sie den Cursor im Kartenfeld.

2. Wahlen Sie im MenlU Neu und dann Neue Route aus.

3. Tippen Sie auf das Kartenfeld, um den ersten Routenpunkt zu
setzen.

4. Legen Sie die Position der verbleibenden Routenpunkte fest.

5. Speichern Sie die Route durch Auswahlen der Option Speichern
im Mend.

—) Hlnwels Weitere Informationen finden Sie unter "Wegpunkte,

/ ’Rakenwzd Tracks' /auw /te ET\

N\ e
\ “Suchen vqn o ”ektén uFWartghfeldern

“Sie kdnnen in emem Kartenfeld nach anderen Schiffen oder
verschiedenen Kartenobjekten suchen.

\ ~~

Aktivieren Sie den Cursor im Feld, um ausgehend von der Cursor-
Position zu suchen. Ist der Cursor nicht aktiviert, sucht das System
ausgehend von der Schiffsposition nach Objekten.

Finde Vom Schiff IX|
Bestimmen Sie eine Kategorie von Objekten, welche Sie suchen
méchten
Wegpunkte Karten Objekte
Routen Schiffe
Tracks Koordinaten

- Hinweis: Fir die Suche nach Tankstellen benétigen Sie ein
Abonnement fur SIRIUS-Datenpakete und fiir die Suche nach
Schiffen einen AIS-Empfanger.
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3D-Karten

Die 3D-Option bietet eine dreidimensionale grafische Ansicht von
Landes- und Meereskonturen.

-> Hinweis: Alle Kartentypen funktionieren im 3D-Modus, aber
ohne 3D-Kartographie wird der entsprechende Bereich der
Grafik flach dargestellt.

Wenn die 3D-Kartenoption ausgewahlt ist, werden die Symbole
zum Verschieben und Drehen im Kartenfeld angezeigt.

Verschieben der 3D-Karte

Sie kbnnen die Karte mit dem Verschieben-Symbol in jede Richtung
1-‘-» bewegen und dann schwenken.

Wahlen Sie die MenU-Option Zuriick zum Schiff aus, um das
Schwenken zu beenden und die Schiffsposition in der Kartenmitte
Zu zentrieren.

Steuerung des Betrachtungswmkels
( Sle korNen den Betracht}m/gs inkel |t\dem Symbol zum Drehen
Q N steuern und dann d\a\s Kartenfeld schwenken:- N

\ )Jm d{e angézelgte R#Chtun‘g Zu amn scbWenken Sie die
~Ansicht horizontal.
Um den Neigungswinkel zu andern, schwenken Sie die Ansicht
vertikal.

/

- Hinweis: Wenn die Schiffsposition in der Kartenmitte ist, kann
nur der Neigungswinkel angepasst werden. Die
Ansichtsrichtung wird mit der Einstellung fur die Karten-
Orientierung gesteuert. Siehe "Positionieren des Schiffes im Kartenfeld"
auf Seite 34.

Zoomen von 3D-Karten

VergréBBern und verkleinern Sie eine 3D-Karte mit den Zoom-
Schaltflichen (+ oder -) oder indem Sie zwei Finger zusammen-
bzw. auseinanderfihren.

Karten-Overlay

Struktursonarinformationen (StructureMap) kdnnen als Einblendung
in Ihrem Kartenfeld angezeigt werden.
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Wenn ein Overlay ausgewahlt ist, wird das KontextmenU der Karte
erweitert und enthdlt dann die Grundfunktionen fir die
ausgewadhlte Einblendung.

Weitere Informationen zu den MenUfunktionen in StructureMap
finden Sie im Abschnitt "Struktur-Optionen" auf Seite 120.
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Insight-Karten

Insight-Kartenoptionen

Alle Kartentypen bieten die folgenden Optionen: Orientierung,
Vorausblick, 3D und Wechseln der Kartenquelle (zuvor in diesem
Abschnitt beschrieben).

Orientierung
Nord oben

Vorausblick | Bjldliche Kartendarstellung
5| Esgibt drei bildliche Darstellungsformen fur Karten.

Bild. Darst.
Schatten Relieff

Ansicht»

Karten Quelle
Insight

Schatten-Relief Keine Konturen

—_— ,/\\

(\ \lns;;h\t:Anzelgeb\I:)g/io/n l, EJ \

= ten Detalls X/ - J/ "

s B Full (Voll)
chartdeta! Samtliche fur die verwendete Karte verfligharen Informationen.
Medium (Medium)

Kategorien... . . . . . .
R Die mindestens zur Navigation erforderlichen Informationen.
| Low (Niedrig)

i Grundlegende Informationen, die nicht entfernt werden kénnen.

Dazu gehoren Informationen, die in allen geografischen
Bereichen erforderlich sind. Diese Informationen reichen fir eine
sichere Navigation ggf. nicht aus.

Insight-Kartenkategorien

Die Insight-Karten umfassen verschiedene Kategorien und
Unterkategorien, die Sie abhangig von den Informationen, die
angezeigt werden sollen, einzeln ein- und ausschalten kénnen.
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—

\\ Nawgnlcé\Ka en \ [} )

Orientierung
Nord oben
Vorausblick

3D

Comm. edits

Ansicht»

Einstellungen»

Karten Quelle
Navionics

Karten Kategorien

[ Lake Services
> Nautical Chart v
1‘> POI-Other v
1‘> Political Boundaries v
1‘> Roads v
l‘> Topo Boundaries v
l‘> Water v
l‘> Water Structure v

Hervorhebung von Land und Wasser

Grafische Einstellungen sind nur im 3D-Modus verfligbar. Die
Hervorhebungsoption ist ein Multiplikator, der auf aufgezeichnete
Landerhebungen und Wassertiefen angewendet wird, um diese

’hohéerW\tleferersc“ne /@ﬂ‘z‘u Iasse[w ’\/

I

Spezielle Kartenoptionen fiir Navionics

Alle Kartentypen bieten die folgenden Optionen: Orientierung,
Vorausblick, 3D und Wechseln der Kartenquelle (zuvor in diesem
Abschnitt beschrieben).

Community edits (Bearbeitungen der Community)

Aktiviert die Kartenebene, darunter Bearbeitungen der Navionics-
Community. Hierbei handelt es sich um Benutzerinformationen
oder -bearbeitungen, die von Benutzern zur Navionics-Community
hochgeladen wurden und in Navionics-Karten zur Verfiigung
gestellt werden.

Weitere Details finden Sie in den in der Karte enthaltenen Navionics
Informationen oder auf der Navionics Website unter
WWW.Navionics.com.
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Zuriick

Schatten
v

Dynamisch Tiden...
v
Easy View

Foto-Overlay
Nur Land

Transparenz
Min

Hervorheben»
>

Navionics-Ansichtsoptionen

Kartenschattierung
Durch Schattierungen konnen Sie Geldndeinformationen zur Karte
hinzuflgen.

Navionics-Symbole fiir dynamische Tiden und Strémungen

Die Tiden und Stromungen werden anstelle der fUr die statischen
Tiden- und Strémungsinformationen verwendeten Rautensymbole
mit Messanzeigen und Pfeilen dargestellt.

Die Uber Navionics-Karten verfligharen Tiden- und
Stromungsinformationen sind datums- und zeitspezifisch. Das
System bietet zur Darstellung der Tiden- und
Stromungsbewegungen im Verlauf der Zeit animierte Pfeile und/
oder Messanzeigen.

- g
.
26g
v, A T e
MRk
coWES Lot ﬁ - \
= A
DANGER-CHA ‘“E. Lf‘n / /.?] :))/\\:54_? /

Dynamische Tideninformationen Dynamische Strdmungsinformationen

Verwendet werden die folgenden Symbole bzw. folgende Symbolik:
Aktuelle Geschwindigkeit

@@ Die Pfeillange richtet sich nach der Geschwindigkeit,
und das Symbol dreht sich im Einklang mit der
FlieRrichtung. Die Flie3geschwindigkeit wird
innerhalb des Pfeilsymbols angezeigt. Das rote
Symbol dient zur Darstellung einer zunehmenden
Stromungsgeschwindigkeit, das blaue Symbol weist
auf eine abnehmende Geschwindigkeit hin.
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—
-

\ SEkon%en Foto-Overlays ent

\Va

—ff}sZHEgie&e rd

a Tidenhub
E ﬁ w | Die Messanzeige hat 8 Stufen und wird
entsprechend dem absoluten Hochstwert/Tiefstwert
des berechneten Tages festgesetzt. Der rote Pfeil
zeigt eine steigende Tide (Flut), der blaue Pfeil eine
zurlickgehende Tide (Ebbe) an.

= Hinweis: Alle numerischen Werte werden in den relevanten,
durch den Benutzer festgelegten Systemeinheiten
(Maleinheiten) angezeigt.

Easy View
VergréBerungsfunktion zum VergréRern von Objekten und Text auf
den Karten.

> Hinweis: Auf der Karte wird nicht angezeigt, dass diese
Funktion aktiv ist.

Foto-Overlay

i i telli nahmen eines Bereiches
él&Qv\r)a)u der eigen. Satellit nauﬁahmen sind nur far
best|m\te Regione 5/ d als Kartier versienen verfigbar.

ivederLBE

odf/m 3D anzeigen.

Kein Foto-Overlay Foto-Overlay, nur Land Volles Foto-Overlay

Fototransparenz

Mit der Fototransparenz wird festgelegt, wie durchscheinend ein
Foto-Overlay ist. Bei minimalen Transparenzeinstellungen werden
die Kartendetails fast komplett vom Foto verdeckt.
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N 59°55.077"
E1040374 [
3790m,347°M,

Navionics Fish N' Chip
Das System untersttzt die Kartenfunktion "Navionics Fish N' Chip"
(nurin den USA).

Weitere Informationen finden Sie unter www.navionics.com.

Tiefen hervorhebender Bereich
Wahlen Sie einen Bereich zwischen unterschiedlichen Tiefen aus,
der durch Navionics andersfarbig hervorgehoben werden soll.

wird die Schattierung gerundet fir die nachste verfigbare
Tiefenkontur angezeigt.

- Lo . | |
Keine Tiefen hervorhebende Anzeige Tiefen hervorhebende Anzeige, 6 m bis
12m

Hervorheben von Flachwasser
Dadurch werden Flachwasserbereiche hervorgehoben.
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Dies gestattet Ihnen die Markierung von Bereichen mit einer
Wassertiefe zwischen 0 und der ausgewahlten Tiefe (bis zu
10 Meter).

Ty o
hes L

Kein Flachwasser hervorgehoben Hervorhebung von Flachwasser: 0 m bis
3m
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Navionics Kartenoptionen

Farbige Meeresbodenbereiche
Zur Anzeige unterschiedlicher Tiefenbereiche in verschiedenen
Blauschattierungen.

Gefarbte Meeres...
Ei

5

Presentations-Typ
Anmerkung | Bietet Seekarteninformationen, wie Symbole, Farben der
mesenaionsyp | NAVigationskarte und Bezeichnungen fur internationale oder US-

memational | amerikanische Prasentations-Typen.

Karten Details
Alle

SichereTiefe | Anmerkung
2 . . .
— Legt fest, welche Bereichsinformationen, z. B. Namen von Orten und

ale | Hinweise zu Bereichen, angezeigt werden konnen.

Stein Filter
Aus

Karten-Details
Bietet verschiedene Informationsebenen zu geografischen
Schichten.

_— *T;::*f'/‘\ c —
T C < S ~
( \Si'éh'ere\fiefe ‘ J

e
\ -Die NawomcsKarte \/ervven en vef edene\Blauschattlerungen
(P umszséhenﬂé»cheﬂundtle n Gewdssern zu'unterscheiden.

v

Die sichere Tiefe basiert auf dem ausgewahlten Grenzwert und wird
ohne blauen Schatten dargestellt.

> Hinweis: Die integrierte Navionics-Datenbank umfasst Daten
bis zu 20 m Tiefe, darliber hinaus werden alle Bereiche in Weil3
angezeigt.

Konturen-Tiefe
Legt fest, welche Konturen auf der Karte bis zum ausgewahlten
Wert fir die Konturen-Tiefe angezeigt werden.

Stein Filter Level

Hiermit wird die Identifizierung von Fels und Gestein unterhalb der
angegebenen Tiefe auf der Karte ausgeblendet.

Dadurch kann die Ubersichtlichkeit von Karten in Gegenden
verbessert werden, in denen sich weit unterhalb des Tiefgangs lhres
Schiffes viel Gestein befindet.
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Jeppesen-Karten

Untenstehend sind alle verfligharen Optionen fUr Jeppesen-Karten
beschrieben. Die verfigbaren Jeppesen-Funktionen und Mena-
Optionen kdnnen je nach den verwendeten Jeppesen-Karten
variieren.

Tiden und Stromungen von Jeppesen

Das System kann Tiden und Strdmungen von Jeppesen anzeigen.
Anhand dieser Daten ist eine Vorhersage von Uhrzeit, Tidenhub,
Richtung und Stérke von Tiden und Strémungen maoglich. Diese
Funktion ist fur die Planung und Navigation von Trips wichtig.

In stark verkleinerten Bereichen werden die Tiden und Stromungen
als quadratische Symbole mit den Buchstaben T (Tiden) bzw. C
(Currents, Stromungen) angezeigt. Wenn Sie eines der Symbole
auswdhlen, werden Tiden- bzw. Stromungsdaten fur diese Position
angezeigt.

Dynamische Strdmungsdaten erhalten Sie durch Auswahl eines

,ZonyBeremhes von 1 Seemeile. In diesem Zoom-Bereich wird statt

-
\

\,—= Pesrﬁon in Sch (mehr als

angeze\gt daRStro sgeschwindi eitW—richtung angibt.
Dynamm “he Symbole erdeme nach Stromung an der relevanten
-Rot (mehr als 2 Knoten
und weniger/gleich 6 Knoten), in Gelb (mehr als 1 Knoten oder
weniger/gleich 2 Knoten) oder in Griin (gleich/weniger als

1 Knoten) dargestellt.

@QS Smjbok fiir Stfém Z;\fén in animiertes, aynammches Symbol

Ist keine Strdmung vorhanden (0 Knoten), wird ein weilles Quadrat
angezeigt.

- ; / |
( A .

S tat/sche S ymbo/e fiir Strémungen und Dynamische Symbole fiir Strmungen
Tiden
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Karten-Optionen speziell fiir Jeppesen

Alle Kartentypen bieten die folgenden Optionen: Orientierung,
Vorausblick, 3D und Wechseln der Kartenquelle (zuvor in diesem
Abschnitt beschrieben).

Zuriick

Orientierung
Nord oben

Vorausblick | Presentation (Darstellung)
5| Esgibt unterschiedliche bildliche Darstellungsformen fur Karten.

Presentation®

Ansicht»

Karten Quelle
Jeppesen EM-Y051.31

/"_/ T w

Rasterdarstellung Hochaufidsende Bathygraphie
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Schatten-Relief
Schattierte Darstellung des Meeresbodens.

Zuriick

Schatten Relieff
v

Keine Konturen Keine Konturen

raster-karten | ENLTETNT KONturlinien von der Karte.
= I?asterkarten

Andert die Ansicht so, dass sie wie eine herkdmmliche Papierkarte
aussieht.

High-res bathy

Raster transparency (Rastertransparenz)
Steuert die Transparenz der Rasterdarstellung.

Hochaufldsende Bathygraphie
Ermoglicht eine hdhere und niedrigere Auflésung der Konturlinien.

Jeppesen-Anzeigeoptionen

A

\’anfp—getaﬂs C "\j / " E \‘ \/

- Fuliyoll)\ )/ e
——— Samtliche fur die ’rfyvendqte Kart@%rﬂjgb%ren Informationen.
— . Medium (Mediurm) ~ —

Die mindestens zur Navigation erforderlichen Informationen.
Foto-Overlay . .
ws |+ Low (Niedrig)

Grundlegende Informationen, die nicht entfernt werden kénnen.

oy Dazu gehoren Informationen, die in allen geografischen
Farbp;feﬁre" Bereichen erforderlich sind. Diese Informationen reichen fiir eine
sichere Navigation ggf. nicht aus.

chan@i{

Kategorieri.. |

Schatten»

Jeppesen-Kartenkategorien

Die Jeppesen-Karten umfassen verschiedene Kategorien und
Unterkategorien, die Sie abhangig von den Informationen, die
angezeigt werden sollen, einzeln ein- und ausschalten kénnen.

Foto-Overlay

Mit dieser Option kdnnen Sie Satellitenaufnahmen eines Bereichs als
Einblendung in der Karte anzeigen. Satellitenaufnahmen sind nur
fUr bestimmte Regionen und als Kartierungsversionen verflgbar.

Sie kdnnen Foto-Overlays entweder in 2D oder in 3D anzeigen.

50 | Karten | GO XSE Bedienungs-Anleitung



Kein Foto-Overlay Foto-Overlay, nur Land Volles Foto-Overlay

Fototransparenz

Die Transparenz legt fest, wie durchldssig ein Foto-Overlay ist. Mit
minimalen Transparenzeinstellungen sind die Kartendetails fast
komplett vom Foto verdeckt.

¥ OF WARIARBOR] FIenl’ng'K:,A

ansparenz bei 80

Tiefen Farbpalette
Mit der Tiefenpaletten-Steuerung kann die auf der Karte
verwendete Tiefenpalette eingestellt werden.

Zuriick

Tiefen Farbpalette
Papierkarte

Paper Chart (Papierkarte)
Andert die Darstellung der Karte, sodass sie einer Papierkarte dhnelt.

Sichere
TiefeAus

TiefenfilterAus . .
Sichere Tiefe

Auf Jeppesen-Karten wird anhand verschiedener
Blauschattierungen zwischen Flachwasser (hellere Schatten) und
tiefem Wasser (dunklere Schatten) unterschieden. Aktivieren Sie die
Option fur die sichere Tiefe, und geben Sie dann den gewdinschten
Grenzwert fUr die sichere Tiefe ein. Die sichere Tiefe legt fest, ab
welcher Tiefe Bereiche ohne blaue Schattierung dargestellt werden.
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Tiefe 1

v

Tiefe 2

v

Zusammmenstel...

il
Vegetation

Benutzerde\ﬁ«ie{
\
\

Depth filter (Tiefenfilter)
Filtert Tiefen heraus, die flacher als der ausgewahlte Tiefenfilter-
Grenzwert sind.

Shading (Schatten)
Stellt unterschiedliche Bereiche des Meeresbodens abhdngig von
der ausgewahlten Schattenkategorie schattiert da.

> Hinweis: Schattierung der Beschaffenheit des Meeresbodens
und der Vegetation sind in Jeppesen-Karten nicht verflgbar.

Tiefe 1/Tiefe 2
Tiefenvoreinstellungen, die unterschiedliche Tiefen in
verschiedenen Farben schattieren.

Custom (Benutzerdefiniert)
Sie kénnen die Tiefenschwelle, die Farbe und die Transparenz der
Farbschattierung von Tiefe 1 und Tiefe 2 einstellen.

D/

7Tiefe (m)

37
49

Hinzufiigen Farbstérke

3D-Hervorhebungsoption

Grafische Einstellungen sind nur im 3D-Modus verfiigbar. Die
Hervorhebungsoption ist ein Multiplikator, der auf aufgezeichnete
Landerhebungen und Wassertiefen angewendet wird, um diese
hoher bzw. tiefer erscheinen zu lassen.
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=
Wegpunkte

™

Routen

-» Hinweis: Diese Option ist ausgegraut, wenn die Daten auf der

verbundenen Karte nicht verfiigbar sind.

Karteneinstellungen

Einstellungen und Anzeigeoptionen in den Karteneinstellungen
sind fur alle Kartenfelder gleich.

S HDG 180 *M

Einstellungen

3D Boot-Auswahl Angelboot
Boots-Einstellungen...
Distanz Ringe

Extension lines...
Autopilot

Sinchronisiere 2D/3D Karte v
Navigation Popup Information v
Treibstoff Gitter-Linien

. Tracks

3D-Boot-Auswahl

Legt fest, welches Symbol auf 3D-Karten verwendet werden soll

Boots-Einstellungen
Die Boots-Einstellungen werden beim Berechnen einer

automatischen Route verwendet. Autorouting und Easy Routing
erfordern die Eingabe des Tiefgangs, der Breite und der Hohe des

Schiffes.

Distanzringe

Die Distanzringe kdnnen verwendet werden, um die Distanz
zwischen Ihrem Schiff und anderen Kartenobjekten anzuzeigen.

Die Bereichsskala wird vom System automatisch an den
Kartenmal3stab angepasst.
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Verldngerungslinien
A: Steuerkurs
B: Kurs tber Grund (COG)

Die Langen der Verldngerungslinien werden entweder als feste
Distanz oder zur Anzeige der Entfernung verwendet, die ein Schiff in
einem ausgewadhlten Zeitraum zurlcklegt. Wenn keine Optionen fur
das Schiff aktiviert sind, werden fiir lhr Schiff keine
Verldngerungslinien angezeigt.

Der Kurs lhres Schiffes basiert auf den Informationen des aktiven
Kurs-Sensors. Die COG-Daten basieren auf den Informationen des
aktiven GPS-Sensors.

Verlangerungslinie
Dieses Schiff Optionen
C0G v

Kurs v Linge
Andere Schiffe 30Min

Synchronisieren der 2D-/3D-Karte

VerknUpft die Position auf einer Karte mit der Position auf der
anderen Karte, wenn eine 2D- und 3D-Karte nebeneinander
angezeigt werden.

Popup-Informationen
Legt fest, ob grundlegende Informationen fiir Kartenobjekte
angezeigt werden, wenn Sie ein Objekt auswahlen.

Gitter-Linien

Schaltet die Anzeige von Léngen- und Breitengraden auf der Karte
ein oder aus.
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Wegpunkte, Routen, Tracks

Zum Ein- oder Ausschalten dieser Elemente in den Kartenbereichen.
Dient auch zum Offnen von Dialogfeldern fir Wegpunkte, Routen
und Tracks, um diese zu verwalten.

-

\ ] /’s ‘\\‘A/

7
00
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Wegpunkte, Routen und Tracks

Wegpunkte

Ein Wegpunkt ist eine vom Benutzer auf einer Karte bzw. auf einem
Echolot Bild gesetzte Markierung. Jeder Wegpunkt besitzt eine
exakte Position mit Ldngen- und Breitenkoordinaten. Ein Wegpunkt,
der auf dem Echolot Bild gesetzt wird, verflgt zusatzlich zu den
Positionsdaten Uber einen Tiefenwert. Ein Wegpunkt wird
verwendet, um eine Position zu kennzeichnen, zu der Sie eventuell
spdter zurlckkehren mochten. Zwei oder mehr Wegpunkte kénnen
kombiniert werden, um eine Route zu erstellen.

Speichern von Wegpunkten

Sie kbnnen einen Wegpunkt an einer ausgewdhlten Stelle
speichern, indem Sie den Cursor im Feld positionieren und dann die
Option Neuer Wegpunkt im MenU auswdhlen.

oozx
g%PO0.00 ’Z;E:}OOO"O0.0TIO'

Mehr Optionen...

Speichern Beenden

In den Karten- und Navigationsfeldern konnen Sie einen Wegpunkt
an der Schiffsposition speichern, wenn der Cursor nicht aktiv ist,
indem Sie im MenU die Option Neuer Wegpunkt auswahlen.

Verschieben eines Wegpunktes

1. Wahlen Sie den Wegpunkt aus, den Sie verschieben mochten.
Das Wegpunkt-Symbol wird erweitert, um anzuzeigen, dass es
aktiv ist.

2. Aktivieren Sie das Ment und wahlen Sie den Wegpunkt im
Menu aus.

3. Wahlen Sie die Option Bewegen aus.

. Wahlen Sie die neue Wegpunkt-Position aus.

5. Wahlen Sie im Meni die Option Fertigstellen (Finish) aus.

Sy
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Der Wegpunkt wird nun automatisch an der neuen Position
gespeichert.

Bearbeiten von Wegpunkten

Alle Daten fur einen Wegpunkt kdnnen im Dialogfeld Edit
Wegpunkt bearbeitet werden..

Sie aktivieren das Dialogfeld durch Auswahlen des Popup-Fensters
fir den Wegpunkt oder Uber das Mend, wenn der Wegpunkt
aktiviert ist.

Sie kdnnen auch Uber das Wegpunkt-Werkzeug auf der Startseite
auf das Dialogfeld zugreifen.

dit Wegpunkt

8050 km 069 °M

q N59°19.624' E010°35.801" Display-Symbol und Name
Notes Tiefe (m)
00000.00
Alarm Radius (km)
00.00

11t 10:49 am 02/23/2015

"~ ~Loschen von Wegpunkten
Sie kbnnen einen Wegpunkt tber das Fenster Edit Waypoint
(Wegpunkt bearbeiten) oder durch Auswahlen der Mendoption
Delete (Loschen) I6schen, wenn der Wegpunkt aktiviert ist.

Sie kbnnen Wegpunkte auch dber das Wegpunkt-Werkzeug auf der
Startseite |6schen.

MOB-Wegpunkte kénnen auf die gleiche Weise geldscht werden.

Wegpunkt-Alarm-Einstellungen

Sie kbnnen fur jeden einzelnen Wegpunkt einen Alarmradius
einstellen. Der Alarm wird im Dialog Edit Wegpunkt festgelegt.

> Hinweis: Der Alarm fur den Wegpunkt-Radius muss im
Alarmfeld eingeschaltet sein, um einen Alarm zu aktivieren,
wenn lhr Schiff in den festgelegten Radius fahrt. Weitere
Informationen finden Sie unter "Alarme" auf Seite 159.
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Routen

= Eine Route besteht aus mehreren Routenpunkten, die in der
j Reihenfolge Ihrer geplanten Navigation erfasst wurden.

C{o/ Wenn Sie eine Route im Kartenfeld auswahlen, wird sie in Grin,
zusammen mit dem Routennamen angezeigt.

58

Das System unterstltzt Navionics Autorouting und Jeppesen Easy
Routing. Diese Funktion schlagt automatisch Routenpunkte
zwischen dem ersten und dem letzten Routenpunkt einer Route
vor, oder — bei einer komplexen Route — zwischen ausgewahlten
Routenpunkten. Sie kdnnen die Funktion verwenden, wenn Sie eine
neue Route einrichten, oder Sie kdnnen bereits gespeicherte
Routen damit bearbeiten.

Erstellen einer neuen Route im Kartenfeld
1. Aktivieren des Cursors im Kartenfeld
2. Wabhlen Sie die Option Neue Route im Men( aus.
3. Positionieren Sie den ersten Wegpunkt im Kartenfeld.
4. Setzen Sie weitere neue Routenpunkte im Kartenfeld, bis die
7 C__ Route vollstandig ist. | D
o _ 5. Spelﬁhem Siedi R@ute durch A ’éh%efﬁgerOption Speichern

'\J|m M/enu \ \ ‘ B

Bearbeiten einer Route im Kartenfeld

1. Wahlen Sie die Route aus, um sie zu aktivieren.

2. Wabhlen Sie die Option Route editieren im MenU aus.

3. Positionieren Sie den neuen Routenpunkt im Kartenfeld:

- Wenn Sie den neuen Routenpunkt auf einem Streckenteil
positionieren, wird ein neuer Punkt zwischen den bereits
bestehenden Routenpunkten hinzugefigt.

- Wenn Sie den neuen Routenpunkt aulerhalb der Route
setzen, wird der neue Routenpunkt in der bestehenden Route
hinter dem letzten Punkt hinzugefugt.

4. Ziehen Sie einen Routenpunkt, um ihn an eine neue Position zu
verschieben.
5. Speichern Sie die Route durch Auswahlen der Option Speichern

im Mend.

- Hinweis: Das Men( andert sich entsprechend der gewahlten
Bearbeitungsoption. Alle Bearbeitungen werden tber das MenU
bestatigt oder verworfen.
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Loschen einer Route

Eine Route kann Uber die Mentoption Delete (Loschen) entfernt
werden, wenn die Route aktiviert ist. Sie kdbnnen Routen auch Gber
das Routen-Werkzeug auf der Startseite |6schen.

Autorouting und Easy Routing

Die Funktionen Autorouting und Easy Routing schlagen, basierend
auf den Informationen in der Karte und der Gréf3e Ihres Schiffs, neue
Routenpunkt-Positionen vor. Bevor Sie die Funktionen verwenden
konnen, mussen Sie Tiefgang, Breite und Hohe des Schiffs in das
System eingeben. Das Dialogfeld "Bootseinstellungen” (Boat
Settings) wird automatisch angezeigt, wenn Sie die Funktionen
aufrufen und diese Informationen noch fehlen.

= Hinweis: Gerate, die fur den Verkauf in den USA bestimmt sind,
bieten kein Autorouting oder Easy Routing. In anderen Gerdten
sind Autorouting und Easy Routing deaktiviert, wenn sie in US-
Gewassern verwendet werden.

f"’j;)—iiHmwelrﬁu‘tOJ{)mﬂﬂ? Easy %ﬂmg konnen nicht

""""ve\wendet vveﬁqken wenn einer rJausgevvahlten
_ Rou\enpunkte Si h/m einem un P ren Gebiet befindet. In
) diesem Fallwird ein Warndialogfel angeze|gt und Sie mussen
" die betreffenden Routenpunkte an eine sichere Position
verschieben, um fortfahren zu kénnen.

> Hinweis: Wenn keine kompatible Kartografie verfligbar ist, sind
die Menuoptionen "Autorouting” und "Easy Routing" nicht
verflgbar. Kompatible Kartografien sind unter anderem
Jeppesen CMAP MAX-N+, Navionics+ und Navionics Platinum.
Fir eine vollstandige Liste verfligbarer Karten besuchen Sie
insightstore.navico.com, c-map.jeppesen.com oder
navionics.com.

1. Setzen Sie mindestens zwei Routenpunkte auf eine neue Route
oder 6ffnen Sie eine vorhandene Route zum Bearbeiten.
2. Wahlen Sie Autorouting, gefolgt von:

- Komplette Route (Entire Route), wenn das System neue
Routenpunkte zwischen dem ersten und dem letzten
Routenpunkt der offenen Route hinzufligen soll.

- Auswahl (Selection), wenn Sie die Routenpunkte zur
Begrenzung von Autorouting manuell festlegen und dann die
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gewUlnschten Routenpunkte auswdhlen wollen. Ausgewahlte
Routenpunkte werden rot angezeigt. Es kbnnen nur zwei
Routenpunkte ausgewdhlt werden und das System verwirft
jegliche Routenpunkte zwischen dem ausgewahlten Start-
und Endpunkt.
3. Wahlen Sie Bestatigen (Accept), um das Autorouting zu
starten.

- Wenn das Autorouting abgeschlossen ist, erscheint die Route
im Vorschaumodus. Dabei sind die Etappen farbkodiert, um
sichere und unsichere Gebiete anzuzeigen. Navionics
verwendet rot (unsicher) und griin (sicher), wahrend C-MAP
rot (unsicher), gelb (geféhrlich) und griin (sicher) benutzt.

4. Verschieben Sie Routenpunkte bei Bedarf, wahrend die Route
im Vorschaumodus angezeigt wird.

5. Wahlen Sie Bestatigen (Keep), um die Positionen der
Routenpunkte zu akzeptieren.

6. Wiederholen Sie Schritt 2 (Auswahl) und Schritt 3, wenn das
System die Routenpunkte fur weitere Teile der Route
positionieren soll.

Wahlen Sie Speichern (Save), um das Autorouting

C 7""abzysd’\lle8en und‘d/e/RoPte zu Eé‘]cﬁé‘mﬂ

7.

™ \
— N
\ Beisplelg/fur Autgroutlng,und E$sy ROUP; /‘

D|e Option Komplette Route wird verwendet, wenn der erste
und der letzte Routenpunkt ausgewahlt sind.

Erster und letzter Routenpunkt Automatisches Routing-Ergebnis

Die Option Auswahl wird verwendet, um einen Teil der Route
im Autorouting-Modus zu navigieren.

Wegpunkte, Routen und Tracks | GO XSE Bedienungs-Anleitung



/1

Zwei Routenpunkte ausgewdhlt Automatisches Routing-Ergebnis

Erstellen von Routen anhand vorhandener Wegpunkte
Sie kbnnen eine neue Route im Dialogfeld Routen erstellen, indem
Sie vorhandene Wegpunkte miteinander kombinieren. Das

. Dialogfeld wird Gber das Routen-Tool auf der Startseite

(g aufgerufen.

=
Wegpunkte

Gezeiten

.

Alarme T \ \ / / P
N ./

Einstellungen [N \_— = —

Konvertieren Tracks von Routen

Im Dialogfeld Track bearbeiten (Edit Track) kdnnen Sie einen Track in
eine Route umwandeln. Sie rufen dieses Dialogfeld auf, indem Sie
den Track auswahlen und dann das Popup-Fenster fir diesen Track
aktivieren oder die Info-Optionen im MenU auswahlen.

Das Dialogfeld Editieren Tracks kann auch mit dem Tracks -Tool tber
die Startseite aufgerufen werden.
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Track001

Beschreibung

Erstelle Route

Loschen Zeigen Speichern Beenden

Anzeigen  Aufzeichnen

Dialog Route editieren

Sie kénnen Routenpunkte im Dialogfeld Route editieren
hinzufigen oder entfernen. Zum Offnen dieses Dialogfeldes wéhlen
Sie das aktive Popup-Fenster einer Route aus oder verwenden Sie
das Men0.

Der Dialog kann auch mit dem Werkzeug Routen tber die
Startseite aufgerufen werden.

' P
N Route Editieren

— y // J_—
- RO ﬁte 0 O 1 // ‘ F \‘ v Anzeigen
L )
0 S

,,,—,M —= Distanz (km) |Peilung (°M) |
0 Rpto02
1 Rpt003 2.57 044
2 Rpt004 2.13 120
3 Rpt005 1.38 159

Loschen Zeige Start...
Tracks

Tracks sind grafische Darstellungen einer zuriickgelegten Strecke,
anhand derer Sie Ihre Fahrten rekonstruieren kdnnen. Tracks kdnnen
im Dialogfeld Editieren in Routen umgewandelt werden.

Ab Werk ist das System so eingerichtet, dass die Schiffsbewegung
im Kartenfeld in Form eines Tracks verfolgt wird. Das System erfasst
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Wegpunkte
™

Routen

Gezeiten

A

Alarme

Einstellungen

die Schiffsbewergung Tracks solange, bis die Lange die festgelegte
Hochstzahl an Punkten erreicht hat. AnschlieBend werden die
altesten Punkte automatisch Uberschrieben.

Die automatische Tracking-Funktion kann im Dialogfeld Tracks
ausgeschaltet werden.

neu erstellen Tracks

Sie kbnnen einen neuen Track im Dialogfeld Tracks erstellen. Das
Dialogfeld 6ffnen Sie mit dem Werkzeug Tracks auf der Startseite.

Tracks Einstellungen

Tracks bestehen aus einer Reihe von Punkten, die durch
Liniensegmente verbunden werden, deren Lange von der
Aufzeichnungsfrequenz abhangt.

Sie kdnnen festlegen, dass Track-Punkte auf Grundlage von Zeit-
oder Entfernungseinstellungen gesetzt werden, oder Sie kbnnen
das System jedes Mal automatisch einen Wegpunkt setzen lassen,
wenn eine Kursanderung registriert wird.

ert we ,Q@f]’ﬂt sie angezeigt wird.

- /—S quwets Die T«acks n mus §erde\m in den
Fo )

Kafienelnstelluwe

Einstellungen

System Tracks...

Karte Log-Type Distanz ~
Distanz 1.85km

Echo

Autopilot

Navigation

Treibstoff

~y  Tracks
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Wegpunkt-, Routen- und Tracks
Dialogfelder

In den Wegpunkt-, Routen- und Dialogfeldern Tracks kénnen Sie auf
erweiterte Bearbeitungsfunktionen und Einstellungen fur diese
Elemente zugreifen.

Uber den Werkzeugbereich auf der Startseite konnen Sie auf die
Dialogfelder zugreifen.
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Navigation

Mit der Navigationsfunktion des Systems kénnen Sie zur Cursor-
Position, zu einem Wegpunkt oder entlang einer vordefinierten
Route navigieren.

Verflgt Ihr System Uber eine Autopilotfunktion, kédnnen Sie die
automatische Navigation des Schiffes mit dem Autopiloten
einstellen.

Weitere Informationen zur Positionierung von Wegpunkten und
zum Erstellen von Routen finden Sie unter "Wegpunkte, Routen und Tracks"
auf Seite 56.

Navigationsfelder

Die Navigationsfelder kénnen verwendet werden, um wéahrend der
Navigation Informationen anzuzeigen.

Das Navigationsfeld

Das Navigationsfeld wird auf der Startseite als Vollbildansicht oder
als Teil einer Seite mit mehreren Bedienfeldern aktiviert.

1 Datenfelder

2 Informationen zur Route
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Neuer |\

Wegpunkt...

Goto
Wegpunkt... ||

Start Route...

Position

\\ 2\ V\/ahJ(en S|e\d|e Option ”Be‘arben
? Aktivieren Sie'das zu bearbeitende Feld.

3 Kurs des Schiffes
Peilung zum nachsten Routenpunkt

5 Peilungslinie mit zuldssiger Kursabweichung
Beim Navigieren auf einer Route zeigt die Peilungslinie den
geplanten Kurs von einem Wegpunkt zum néachsten. Beim
Navigieren zu einem Wegpunkt (Cursor-Position, MOB oder
eine eingegebene Langen-/Breitenposition) zeigt die
Peilungslinie den geplanten Kurs vom Startpunkt der
Navigation bis zum nédchsten Wegpunkt.

6 Schiffssymbol
Zeigt Entfernung und Peilung relativ zum geplanten Kurs.
Wenn der XTE (Cross Track-Fehler) den festgelegten XTE-
Grenzwert Uberschreitet, wird dies durch einen roten Pfeil
mit Entfernung zur Tracklinie angezeigt. Siehe "XTE-Grenzwert"
auf Seite 68.

Bearbeiten von Datenfeldern

_Gehenie wie folgt vor, um die in den Nawgannsfeldem

\angeze@te?\ Dater\felde%/u arpdem L \

Akt|\>rereﬁ Sie dz}g Mendi. 3
JJEdn)@us dem MenU.

4. Wahlen Sie den Informationstyp aus.
5. Speichern Sie lhre Anderungen.

Navigieren zur Cursor-Position

Sie kbnnen zu jeder Cursor-Position in Karten- oder Echolot
Bedienfeldern navigieren.

Positionieren Sie den Cursor am ausgewahlten Bestimmungsort im
Bedienfeld und wéhlen Sie dann im Meni die Option Zur Cursor-
Position aus.

- Hinweis: Die MenUoption Goto Cursor (Zur Cursor-Position
wechseln) ist nicht verfligbar, wenn Sie bereits navigieren.

Routennavigation

Sie konnen die Routennavigation Uber das Kartenfeld oder das
Dialogfeld Route starten.
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Beim Start der Routennavigation wird das MenU erweitert und zeigt
Optionen zum Abbrechen der Navigation, Uberspringen eines
Wegpunktes und zum erneuten Starten der Route von der aktuellen
Schiffsposition aus an.

Navigieren mit dem Autopiloten

Wenn Sie die Navigation auf einem System mit Autopilot-Funktion
starten, werden Sie aufgefordert, den Autopiloten in den
Navigationsmodus zu setzen.

Wenn Sie den Autopiloten nicht aktivieren, kdnnen Sie ihn zu einem

spateren Zeitpunkt immer noch Gber das Autopilot-Bedienfeld in
den Navigationsmodus setzen.

Weitere Informationen zur Autopilot-Funktion finden Sie im
Abschnitt "Autopilot” auf Seite 76.

Navigationseinstellungen

=
Wegpunkte

S HDG 180 *M

insteilungen

<
|,>l- ‘ﬁ' ystem Methode ) {;:\/ Loxodrom ~
ZieI-erl'us... W h 0.09 km
o @ Karte - -, //
Tracks XTEfimit——— 0.09 km
/\U @ e Alarm bei Ankunft
Geziieh @ Autopilot Magnetabweichung AUTOMATIK ~ ~
A
e @ Navigation Datum...
) Koordinaten System Grad/Minuten ~ ~
E{] Treibstoff
Einstellungen = Phantom Loran v
o~ Tracks
: Loran Einstellungen...

Navigationsmethode

Es gibt verschiedene Methoden zur Berechnung von Entfernung
und Peilung zwischen zwei beliebigen Punkten auf einer Karte.

Die Grof3kreis-Route ist die klrzeste Verbindung zwischen zwei
Punkten. Wenn Sie jedoch entlang einer solchen Route fahren, wére
eine manuelle Steuerung schwierig, weil sich die Fahrtrichtung
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Vwiﬁérgnetabwef’c/l'fnung

permanent dndern wirde (mit Ausnahme exakter Navigation nach
Norden, Stiden oder entlang des Aquators).

Loxodrome sind Tracks mit konstanter Peilung. Es ist mdglich,
anhand der Loxodromberechnung zwischen zwei Orten zu
navigieren, aber die Entfernung wére in der Regel gro3er als bei der
Grol3kreis-Route.

Ziel-Radius
Legt einen unsichtbaren Kreis um den Zielwegpunkt fest.

Wenn das Schiff sich in diesem Radius befindet, gilt der Wegpunkt
als erreicht.

XTE-Limit

Diese Einstellung definiert, wie weit sich das Schiff von der
ausgewdhlten Route entfernen darf. Wenn das Schiff diesen
Grenzwert Uberschreitet, wird ein Alarm ausgelost.

Alarm bei Ankunft
derﬁa%%e&%k&mﬁ&akﬂwertas&wrdem Alarm ausgelost,
‘wenn a%ls Schiff den Wegpunkt erreltht bder ych im angegebenen

Z|e|rad|u\3 befindet. | T\ ™

Y/ \
Die magnetische Abweichung ist die Differenz zwischen echter und
magnetischer Peilung durch die unterschiedliche Lage von
geografischem und magnetischem Nordpol. Auch lokale
Anomalien, zum Beispiel Eisenablagerungen, kbnnen eine
magnetische Abweichung verursachen.

Wenn die Funktion auf "Auto" gesetzt ist, rechnet das System den
magnetischen Nordpol automatisch in den wahren Nordpol um.
Wahlen Sie den manuellen Modus, wenn Sie die magnetische
Abweichung an Ihrem Standort eingeben mussen.

Datum
Die meisten Papierkarten werden im Format WGS84 erstellt, das
auch vom GO XSE verwendet wird.

Wenn lhre Papierkarten ein anderes Format haben, kdnnen Sie die
Datumseinstellungen an Ihre Papierkarten anpassen.
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N 25°44.044'
W 80°08.285"
43132.70 7980
62156.66

0.30 nm, 254 °M

Koordinatensystem

Es kdnnen verschiedene Koordinatensysteme verwendet werden,
um das Format fir Ldngen- und Breitengrade im Kartenfeld
einzustellen.

Phantom Loran
Aktiviert die Nutzung des Ortungssystems Phantom Loran.

Loran Einstellungen
Legt Loran-Ketten (GRI) und bevorzugte Stationen fur
Wegpunkteingaben, Cursorposition und Positionsfeld fest.

Die Beispielgrafik zeigt ein Fenster der Cursor-Position mit
Informationen zur Loran-Position.

Weitere Informationen finden Sie in der Dokumentation des Loran-
Systems.

)
/

-

S /"\7‘\
\\ A/J \_/
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Tripintel

Mit TripIntel k&nnen Sie Informationen zu Trips speichern und
wieder aufrufen. Sie kdnnen diese Informationen bei der Planung
einer Fahrt verwenden, oder wédhrend Sie unterwegs sind.

= Hinweis: Fir beste Ergebnisse wird empfohlen,
Softwareversion 2.4.0 oder hoher in Ihrem EP-85R-Speichergerat
zu verwenden.

Wahlen Sie die Schaltflaiche "TripIntel" im Werkzeugfeld, um die
Triplntel-Seite anzuzeigen.

TRIP  km TRIP hrs

viz2m

| I

Fuel Tide

»i

>

W )
w TIME:[D RANCE LY
PRY 689.5km w h

Py -4
s

Statistik fiir aktuellen Trip

Die Registerkarte "Information” auf der Seite "TripIntel" zeigt die
Statistik fr den aktuellen Trip:

Long term statistics

Zurickgelegte Entfernung
Fahrtdauer
Durchschnittsgeschwindigkeit
Hochstgeschwindigkeit
Treibstoffverbrauch
Verbrauchter Treibstoff
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Automatische Trip-Aufzeichnung

Es ist eine Funktion zur automatischen Trip-Aufzeichnung verflgbar.
Wenn Sie mit der Navigation beginnen, werden Sie aufgefordert, die
Aufzeichnung zu starten, wenn gegenwartig kein Trip aktiv ist und
lhre Geschwindigkeit 20 Sekunden lang mehr als 2 Knoten war. Sie
werden aufgefordert, einen bestehenden Trip fortzusetzen oder
einen neuen Trip zu beginnen, wenn der letzte Trip vor dem
Herunterfahren nicht gespeichert wurde.

Trip Aufzeichnen
Das System hat festgestellt, dass Sie unterwegs sind, jedoch keinen Trip aufzeichnen
Machten Sie einen neuen Trip starten?

Bitte ndchstes Mal nicht erinnern

Start Trip Nein danke

Sie kbnnen die Aufzeichnung spater von der Triplntel-Seite aus
manuell starten.

__Die automatische Trip-Erkennung kann in den Track- und Trip-

E

,;,,,,,?HQH\QEQ deal@vié(t erden. ™~
N ///M ﬂ )

Einstellungen
(#) Navigation Tracks...

E‘D Treibstoff Log-Type

Distanz

Tracks und Trips

Zeitraum

Automatische Trip Erkennung

Starten und Anhalten der Trip-

Aufzeichnung

Wenn Sie die Aufzeichnung bei der Aufforderung der
automatischen Trip-Erkennung nicht gestartet haben, kdnnen Sie
sie auf der TripIntel-Seite manuell starten.

Uber die Optionen Start und Stopp konnen Sie die Aufzeichnung
steuern. Sie kdnnen diese verwenden, um eine langere Fahrt in
mehrere Trips zu unterteilen und um dadurch die fur die Reise
protokollierten Informationen genauer auszuwerten.
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Langfristige Statistik

Wahlen Sie "Langfristige Statistik" (Long Term Statistics), um Trip-

72

-

Informationen fiir die Saison anzuzeigen, wie z. B. Motorenstunden,
abgefahrene Gesamtdistanz oder Treibstoffverbrauch.

Lanzeit Statistik 3

MASCHINENSTUNDEN

BackbordMotor
48:19 hrs

StbdMotor
48:19 hrs

WEGSTRECKENZAHLER

Gesamtstrecke
0.46 NM

Justiere Gesamtstrecke
TREIBSTOFF

Kraftstoffékonomie
DURCHSCHNITT: 0.0035 NM/L Optimal: 0.0031 NM/L

Treibstoffmengen-Okonomie zuriickstellen.

- = —
Anpas?en der Ge\sai'ntd tanz @a

Wahlem/éle die chaitﬂache esamt nz aﬂ/passen” (Adjust Total
Distance), um die Gesamtdlstanz zu andern. Verwenden Sie diese
Option, wenn Sie einen Trip (oder einen Teil davon) nicht
aufgezeichnet haben und Sie die betreffende Strecke zur
Gesamtdistanz hinzurechnen wollen.

Treibstoffverbrauch zuriicksetzen

Wahlen Sie Treibstoffverbrauch zuriicksetzen (Reset fuel
economy), um die Berechnung des Treibstoffverbrauchs in der
Instrumentenleiste neu zu starten.

Geschatzter Treibstoffreichweitenkreis

Der geschatzte Treibstoffreichweitenkreis auf der TripIntel-Seite
zeigt die geschatzte Gesamtdistanz, die das Schiff mit dem in den
Tanks verbleibenden Treibstoff zurlicklegen kann, basierend auf
dem historischen Treibstoffverbrauch.

- Hinweis: Der geschdtzte Treibstoffreichweitenkreis zeigt dabei
nur eine einzelne Fahrt — die Rickfahrt zur aktuellen Position
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wird nicht berechnet. Er bildet die Entfernung ab, an der der
Treibstoff auf Ihrem Schiff vollig verbraucht sein wird.

> Hinweis: Der geschatzte Treibstoffreichweitenkreis wird nur auf
der Grundlage des Werts fiir "Verbleibender Treibstoff Schiff"
(Vessel Fuel Remaining) berechnet, und nicht auf der Basis von
Tankfullungssensoren. Bei der Erfassung Ihres Tankvorgangs
mussen Sie "Als 'Voll' markieren" (Set to full) oder "Treibstoff
hinzufigen" (Add fuel) verwenden, damit der Reichweitering
genau ist.

Treibstoffanzeige

Die Treibstoffanzeige auf der TripIntel-Seite und in der
Verbrauchsanzeige basiert auf der Einstellung auf der Seite
"Schiffsparameter" (Vessel Setup). Sie mussen festlegen, wie
verbleibender Treibstoff gemessen werden soll.

Von den Motoren verbrauchter Treibstoff
Tankfullungssensoren

G v
= J
\\Qass/n von \(Vvorgaqueni/

Wahlen Sie die Schaltflaiche "Treibstoff" (Fuel), um die Menge des

’3 getankten Treibstoffs festzuhalten. Diese Informationen werden
verwendet, um den verbleibenden Treibstoff zu berechnen.
Tideninstrument

Das Tideninstrument auf der TripIntel-Seite zeigt die Tidenhdhe an
der ausgewahlten Tidenstation.

Tidendiagramme und -stationen

Tidenstationen auf Karten stellen Tideninformationen bereit.
Wahlen Sie die Schaltfliche "Tide", um Tidendiagramme anzuzeigen

und festzulegen, welche Tidenstation Tideninformationen liefern

soll. Wenn Sie keine Station auswahlen, werden die Informationen
der ndchstgelegenen Tidenstation verwendet.
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Tides X

BIG RIVER COVE (GMT -10:00) 15/04/2015

Distance: 86.0mi Bearing: 221°M
Sunse!

Anzeigen von Trip-Aufzeichnungen

Aufgezeichnete Trips werden auf der Registerkarte "Historie"
(Hlstory) derTrlpInteI Se|te aufgehstet Um detallllerte Tr|p—

Today's activity
TRIP HISTORY

Trip 1 14m 37s 4.39 NM
Ladies Bay-Karaka B 11m 10s 3.62NM
Tibbs Beach-Coxs Bay 45m 10s 14.10NM
Whites Bay-Sandy Bay 37m 45s 11.37NM
Sandy Bay-Little Bay 17m13s 5.03NM
View Bay- Shelly Bay 1h14m 20.00 NM

Andern der Namen von Trip-Aufzeichnungen

Trips werden bei ihrer Erstellung generische Namen zugewiesen. Sie
konnen diese Namen zu aussagekraftigeren Namen andern, indem
Sie sie in der Liste "Historie" (History) auswahlen und dann den
Namen im Dialogfeld "Trip-Historiendetails" (Trip History Details)
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auswadhlen. Daraufhin wird das Dialogfeld "Trip-Name" gedffnet, in

dem Sie den

TripIntel

Today's
TRIP HISTOR
Trip 1

Ladies {
Tibbs B¢
Whites |
Sandy B

View Ba

- | N25°30.587'
W 80°10.520'

Namen andern konnen.

SHOG 006 M

Information GISCIY

7034 NM, 038 °M U

Delete

timar 312015
09:51-09:56

Duration
5m29s

Distance Traveled
1.62 (NM)

Speed

Average: 17.7 (kn)
Max: 20.0 (kn)

Fuel Used
0.039(1)

Fuel Economy
Average: 0.0277 (NM/L)
Best: 0.0330 (NM/L)
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Autopilot

Wenn ein AC12N-, AC42N-, SG05- oder NAC-1-Autopilot-Computer
an das System angeschlossen ist, ist Autopilot-Funktionalitat im
System tverflgbar.

Das System unterstltzt nur einen einzigen Autopilot-Computer im
Netzwerk.

Das Display erkennt den im Netzwerk verfligbaren Autopiloten
automatisch und gibt Einstellungen, Konfiguration und
Benutzeroptionen fir den angeschlossenen Computer vor.

Die Autopilot-Funktion soll dazu dienen, unter unterschiedlichsten
Seebedingungen mit minimalen Bewegungen der Ruderanlage
exakt Kurs zu halten.

Sicherer Betrieb mit Autopilot

Warnung: Ein Autopilot ist eine nitzliche
Navi/gationshilfe ersetzt aber NIE!\/\ALS einen

& menghkchen Naw?,a’toT r B

1D Wamung\\Esseﬂte en%e phba chejtandby -Taste fur

den Autopiloten verfugbar sein. Der NAC-1 ist mit einer
Standby-Taste ausgeristet, wahrend fur andere
Autopilot-Computer eine kompatible Fernbedienung
mit Standby-Taste verwendet werden kann.

Aktivieren des Autopiloten

Der Autopilot kann von jedem Feld aus aktiviert werden, indem Sie
den Autopilot-Ausschnitt in der Instrumentenleiste und dann im
Autopilot-Bedienfeld den markierten Modus auswéhlen.

Umschalten vom Automatikmodus in den

manuellen Betrieb

Sie kdnnen den Autopiloten in jedem Automatikmodus Gber das
Autopilot-Popup-Fenster oder die physische Standby-Taste in den
STBY-Modus versetzen.
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= Hinweis: Bei Anschluss des Geréts Uber den SGO5 an ein EVC-

System koénnen Sie unabhdngig vom Autopilot-Modus zur

manuellen Steuerung wechseln. Weitere Informationen finden
Sie unter "Verwenden des Autopiloten in einem EVC-System" auf Seite 92.

Autopilot-Anzeige auf den Seiten

i HOME

Autopilot

A

DATUM

03/03/2015

N 25°40.284"
W 80°07.327
TIEFE m

5.2

4:13:40 pm

nnnnnnnnn

- ‘ — 1 \ <= - J — DIST

— Y D) 108
B o —

N\ // N
. )I //é(utoplldt Anzerge ind rStatE;ste J

2 Autopilot-Pop-up-Fenster

3 Autopilot-Bereich in der Instrumentenleiste

Anzeige des Autopilot-Modus in der Statusleiste

Die Statusleiste zeigt Autopilot-Informationen an, solange ein
Autopilot-Computer mit dem Netzwerk verbunden ist.

Die Symbole sind ebenfalls vorhanden, wenn der Autopilot passiv

oder durch eine andere Autopilot-Steuereinheit gesperrt ist.

Autopilot-Pop-up-Fenster

Sie steuern den Autopiloten Uber das Autopilot-Pop-up-Fenster.
Das Pop-up-Fenster hat eine feste Position auf der Seite und kann

auf allen Seiten angezeigt werden, aufSer wenn ein Autopilot-
Bedienfeld aktiv ist.
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Solange das Autopilot-Pop-up-Fenster aktiv ist, kdnnen Sie das
Bedienfeld im Hintergrund oder dessen Mend nicht verwenden.

Zum Entfernen des Pop-up-Fensters von einer Seite wahlen Sie
oben rechts das X aus. Um das Fenster wieder anzuzeigen, wahlen
Sie den Autopilot-Bereich in der Instrumentenleiste aus.

Folgende Pop-up-Fenster sind verfiigbar:

Der Autopilot-Controller zeigt den aktiven Modus, Kurs, Ruder-
und verschiedene Steuerinformationen, abhangig vom aktiven
Autopilot-Modus. Manuelle Anpassungen des eingestellten
Kurses kdnnen nur vorgenommen werden, wenn die Backbord-
und Steuerbordanzeigen grin bzw. rot leuchten.
Modusauswahl mit Zugriff auf die Wendemusterauswahl.
Auswdhlen des Wendemusters

Autopilot

Autopilot

N

,,,,,,

o
‘s 'O s

05

S

ét heading

Rudder

uuuuu

Auswihlen des
Wendemusters

Autopilot-Ausschnitt in der Instrumentenleiste

Sie kdnnen auswahlen, wie der Autopilot-Ausschnitt in der
Instrumentenleiste angezeigt wird.

Wenn das Autopilot-Pop-up-Fenster deaktiviert ist, kdnnen Sie es

durch Auswahlen dieses Abschnitts in der Instrumentenleiste
aktivieren.

Das Autopilot-Feld

Das Autopilot-Feld wird zur Anzeige von Navigationsdaten
verwendet. Es kann als Vollbild oder als Seite mit mehreren Feldern
angezeigt werden.

Wie viele Datenfelder im Autopilot-Feld angezeigt werden, hdngt
von der verfligbaren FeldgroRe ab.

Autopilot | GO XSE Bedienungs-Anleitung



MUATING. ORI
Cursor

506
| HDG 007M SOG kn
i
lea K

20.0

007 ;-

0.32R

Datenfelder
Folgende Abkurzungen werden im Autopilot-Feld verwendet:

cTs Steuerkurs
DTD Distanz zum Bestimmungsort
DTW Distanz zum néchsten Wegpunkt
SOG Speed Uber Grund
COG Kurs Gber Grund
XTE . Cross-Track-Fehler (L: links bzw. R: rechts)

_~ \ N TN /‘ —‘ )

Modus Ubers\cht 1)

- Der Autop|lot besitzt verscht ‘ g ﬁggﬁwodi. Die Anzahl der

Modi und Funktionen des jeweiligen Modus hdngen vom Bootstyp
und den verflgbaren Eingaben ab, wie in der folgenden Liste
gezeigt.

Standby

Der Standby-Modus wird verwendet, wenn das Boot manuell
gesteuert wird. Kompass und Ruderwinkel werden auf dem
Display angezeigt.

NFU / Zeitsteuerung

Bei der Non-Follow-up-Steuerung wird die Ruderbewegung mit
den Backbord- und Steuerbord-Tasten im Pilot-Popup-Fenster
oder von einem anderen NFU-Gerét gesteuert.

FU / Wegsteuerung

Follow-up-Steuerung, wobei der Ruderwinkel von einer anderen
FU-Einheit eingestellt wird.

AUTO

Bei der automatischen Steuerung wird der eingestellte Kurs
beibehalten.
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Kurshalten
Bricht die Wende ab und verwendet die aktuelle
Kompassmessung als festgelegten Kurs.
Wendemuster
Bewegt das Schiff automatisch in vorab definierten
Steuerungsmustern fir Wenden.
Wenden
Nur verfligbar, wenn im Dialogfeld "Autopilot-Voreinstellung"
(Autopilot Commissioning) der Bootstyp "Segelboot" (Sail)
eingestellt ist und nicht fir NAC-1 Autopilot-Computer
verflgbar.
Wenden mit festem Winkel.
Kein Stromungsversatz
Automatische Steuerung, steuert das Schiff ohne
Stromungsversatz entlang einer geraden Peillinie.
Ausweichen
Zurickkehren in den NoDrift-Modus nach einem Kurswechsel.
NAV
Navigationssteuerung. Steuert das Schiff zu einem bestimmten

~ Wegpunkt oder auf einer bestimmten Route

Wll&{D \ S N /"\ ’*\‘ ™

Nur vgrfugbar w nmm D|zi|ogfe| ! utopf‘fot Voreinstellung"
(Autopllot Commi 51omng)‘der B ots‘typ “Ségelboot“ (Sail)
e,lngestellt |s} undmicht faeNAC-1'Autopil lot-Computer
verflgbar.

Automatische Steuerung, wobei der Schiffskurs gedndert wird,
um den eingestellten Windwinkel beizubehalten.

- Wenden/Halsen

Nur verfigbar, wenn im Dialogfeld "Autopilot-Voreinstellung"
(Autopilot Commissioning) der Bootstyp "Segelboot" (Sail)
eingestellt ist und nicht fir NAC-1 Autopilot-Computer
verflgbar.
Wenden/Halsen mit dem scheinbaren oder wahren
Windwinkel als Referenz.
WIND Nav
Nur verfligbar, wenn im Dialogfeld "Autopilot-Voreinstellung"
(Autopilot Commissioning) der Bootstyp "Segelboot" (Sail)
eingestellt ist und nicht fir NAC-1 Autopilot-Computer
verflgbar.
Automatische Steuerung mithilfe von Wind- und GPS-Daten, um
das Schiff zu einem bestimmten Wegpunkt oder auf einer
bestimmten Route zu steuern.
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Standby-Modus

Der Standby-Modus (STBY) wird verwendet, wenn Sie das Boot
manuell steuern.

Sie kdnnen den Autopiloten aus jedem Betriebsmodus in den
STBY-Modus versetzen, indem Sie im Autopilot-Popupfenster
den STBY-Modus auswdhlen.

Non-Follow up (NFU, Lenkhilfe)

Im NFU-Modus verwenden Sie die Pfeilschaltflachen fir Backbord
und Steuerbord im Autopilot-Pop-up-Fenster, um das Ruder zu
steuern. Das Ruder bewegt sich solange, wie Sie die Schaltflachen
gedrlckt halten.

Aktiveren Sie den NFU-Modus durch Auswahlen der
Pfeilschaltflache fur Backbord oder Steuerbord im Pop-up-
Fenster, wenn sich der Autopilot im Modus STBY oder FU
befindet.

Zumﬁ)ru%&;eweﬂils@%—l\/lodu len Sie die Schaltflache fdr
‘den STBY-Modus |m\Aum;z/|o Pop-up- ﬁenste/aus

) B ™ \ // ~
~_Fo Ioﬁv-uﬁ-@teﬁeruﬁgi@/

> Hinweis: Der FU-Modus ist nur verfigbar, wenn lhr System
Uber ein OP40-Gerat verfugt. Das GO XSE hat keinen Drehknopf.

Im FU-Modus wird der Ruderwinkel mit dem Drehknopf eingestellt.
Drlcken Sie den Drehknopf, und drehen Sie ihn, um den
Ruderwinkel einzustellen. Das Ruder bewegt sich bis zu dem
eingestellten Winkel und halt dann an.

Sie wahlen den FU-Modus im Autopilot-Pop-up-Fenster aus.

- Hinweis: Ist das Autopilot-Pop-up-Fenster geschlossen oder ein
Alarm auf dem Gerét aktiviert, das den Autopiloten im FU-
Modus steuert, wechselt der Autopilot automatisch in den
STBY-Modus.

Warnung: Wenn Sie sich im FU-Modus befinden,
kdnnen Sie das Steuerrad nicht manuell bedienen.
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AUTO-Modus (Auto-Kompass)

Im AUTO-Modus gibt der Autopilot die erforderlichen Ruderbefehle
aus, um das Schiff automatisch auf einem festgelegten Kurs zu
halten.

Den AUTO-Modus wéhlen Sie im Autopilot-Pop-up-Fenster aus.
Wenn der Modus aktiviert ist, wahlt der Autopilot den aktuellen
Kurs als zu steuernden Kurs aus.

Andern des festgelegten Kurses im AUTO-Modus

Sie konnen den festgelegten Kurs Gber die Pfeilschaltflachen fir
Steuerbord und Backbord im Autopilot-Popup-Fenster oder durch
Auswdhlen des Kurs-Ausschnitts im Autopilot-Popup-Fenster und
Angabe des gewiinschten Kurswertes andern.

Die Kursanderung wird umgehend umgesetzt, und der neue Kurs
wird beibehalten, bis ein neuer Kurs eingestellt wird.

Kurserfassung
~ Wenn das Schiff im AUTO-Modus wendet, kdnnen Sie die
e Q@i’r’é\érr\f@ss‘ungsfunh{tldh\\ d ’Ch‘\lein so&iﬂgéé"mmcksetzen des
“\\ Modus-aktivieren. Dadyych wird die Wende-automatisch
g\“""%ab\gebrodhen,\grnd das/Schiff folgt vviedefrdem\Kurs, der zum

,ngtpmﬁt der emeuten Mo aufdem Kompass
angezeigt wurde.

(Ve

Wenden im AUTO-Modus

-> Hinweis: Die Wendefunktion ist nur verfligbar, wenn das
System im Fenster "Autopilot-Voreinstellung" (Autopilot
Commissioning) fur Segelboote eingerichtet wurde.

Wenden sollten nur in den Wind erfolgen und missen bei ruhigen
Seebedingungen mit leichtem Wind ausprobiert werden, um
herauszufinden, wie sich das Boot verhalt. Aufgrund verschiedenster
Bootsmerkmale (von Touren- bis hin zu Regattabooten) kann die
Wendefunktion sich von Boot zu Boot unterscheiden.

Wenden im AUTO-Modus unterscheiden sich von Wenden im
WIND-Modus. Im AUTO-Modus ist der Wendewinkel, wie vom
Benutzer definiert, und kann nicht verandert werden. Weitere
Informationen finden Sie unter "Wenden im WIND-Modus" auf Seite 86.

Die Wendefunktion wird Uber den AUTO-Modus initiiert.
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Nachdem die Wenderichtung ausgewdhlt wurde, dndert der
Autopilot den derzeit vorgegebenen Kurs geméal} dem eingestellten
unverdnderbaren Wendewinkel.

Sie kbnnen die Wenden unterbrechen, solange das Wenden-
Dialogfenster gedffnet ist, indem Sie die entgegengesetzte
Richtung der Wende auswahlen. Wurde die Wende unterbrochen,
nimmt das Boot den zuvor eingestellten Kurs wieder auf.

NoDrift-Modus (Kein Stromungsversatz)

Der NoDrift-Modus kombiniert den Autopiloten mit den
Positionierungsinformationen des GPS.

Im NoDrift-Modus wird das Schiff entlang einer berechneten Track-
Linie in die vom Benutzer festgelegte Richtung gesteuert. Wenn das
Boot wegen der Stromung und/oder des Windes vom
urspringlichen Kurs abkommt, folgt es der Kurslinie mit einem
Luvwinkel.

1. Bringen Sie das Schiff auf den gewtinschten Kurs.
2. Aktivieren Sie den NoDrift-Modus. Der Autopilot zieht eine

— unsichLbaL&EeUJmL&auLder Basn&dﬁ&aktuellen Kurses und

\

au§geh\end von der\ B/fots;lnomo

—Im Gegeﬁsatzzum A TO Mo us ( Ko 5s) ve(vvendet der
_ ALD:OpHQ”[JetZt E&jle Pos“tronsm formati zur/Berechnung der
~ Cross-Track-Fehler und halt das Boot autol automatlsch direkt auf Kurs.

Verwenden Sie die Backbord- bzw. Steuerbord-Anzeigen im
Autopilot-Popup-Fenster, um die Peillinie im NoDrift-Modus
zurickzusetzen.

Ausweichen

Wenn Sie im NoDrift-Modus (Kein Stromungsversatz) einem
Hindernis ausweichen missen, kdnnen Sie den STBY-Modus fiir den
Autopilot aktivieren und die Steuerhilfe oder die Ruderanlage
verwenden, bis Sie das Hindernis umschifft haben.

Wenn Sie innerhalb von 60 Sekunden in den Modus "NoDrift"
zurlickkehren, kdnnen Sie der zuvor eingestellten Peillinie weiter
folgen.

Wenn Sie keine Eingabe vornehmen, wird das Dialogfeld
geschlossen, und der Autopilot wechselt mit dem aktuellen Kurs als
eingestellte Peillinie in den NoDrift-Modus.
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NAV-Modus

Warnung: Der NAV-Modus darf nur in offenen
Gewassern verwendet werden.

Sie kdnnen die Autopilot-Funktion verwenden, um das Boot
automatisch zu einem bestimmten Wegpunkt oder auf einer
vordefinierten Route zu navigieren. Mithilfe der GPS-
Positionsinformationen wird der zu steuernde Kurs verandert, das
Boot auf der Kurslinie gehalten und der Zielwegpunkt angesteuert.

> Hinweis: Um eine zufriedenstellende Navigationssteuerung zu
erzielen, muss im GO XSE eine glltige Positionseingabe
vorgenommen werden. Die automatische Steuerung muss vor
Nutzung des NAV-Modus ausreichend getestet und bestimmt
werden.

Starten der automatischen Navigation

Wenn Sie die Navigation einer Route oder zu einem Wegpunkt Uber
das Kar\enfeld starten, ?d rlS|e a Wrdm den Autopiloten in
den NA\Q\/\ogus ) etz Wenn S| SQL:Aqfforderung zu diesem
Zempunkt nicht nach c&mmen konn{ ie den'NAV-Modus (ber
_das Meriu fiir dén Autopilot- odus en,,,,,//

Nachdem der NAV-Modus gestartet wurde, halt der Autopilot das
Schiff automatisch auf dem Teilstrecken-Kurs.

Sobald das Schiff den Ankunftskreis fir einen Routenpunkt erreicht,
gibt der Autopilot einen Warnton aus und zeigt ein Dialogfeld mit
den neuen Kursinformationen an. Wenn die erforderliche
Kursénderung zum nachsten Wegpunkt innerhalb der Grenzwerte
fUr eine Navigationsdanderung liegt, andert der Autopilot den Kurs
automatisch. Wenn die erforderliche Kursdnderung zum nédchsten
Wegpunkt einer Route den eingestellten Grenzwert Ubersteigt,
mussen Sie bestatigen, dass die anstehende Kursénderung
akzeptabel ist.

> Hinweis: Weitere Informationen zu den
Navigationseinstellungen finden Sie unter "Navigationseinstellungen”
auf Seite 67.
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nchnger\Wegpunkﬁ@d;us be| Erstellen der: I’wsoute auszuwahlen.

Wegpunkt-Ankunftskreis

Der Zielradius legt den Punkt fest, an dem eine Wende gestartet
wird, wenn Sie eine Route navigieren.

o A=

Der Ankunftskreis (1) muss an die Bootsgeschwindigkeit angepasst
werden. Je hoher die Geschwindigkeit, desto grol3er der Kreis. Auf
diese Weise soll der Autopilot die Kursénderung rechtzeitig so
einleiten, dass eine sanfte Kurve zum nachsten Schenkel gefahren
vverden kann.

D|e aghfolgende Abb‘r{dpmg ann de zu‘vervvendet werden, den

| >
1 T 1 i
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 Y(1/100Nm)

X-Achse = Bootsgeschwindigkeit in Knoten
Y-Achse = Ankunftskreis, Radius in 1/100 sm

Beispiel: Bei einer Geschwindigkeit von 20 Knoten sollten Sie einen
Wegpunktradius von 0,09 sm auswahlen.

- Hinweis: Die Distanzen zwischen einzelnen Wegpunkten einer
Route durfen nicht kiirzer sein als der Radius des Wegpunkt-
Ankunftskreises.
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\—\ Wenden im \NIND Modus‘ii -

WIND-Modus

= Hinweis: Der WIND-Modus ist nur verfigbar, wenn das System
im Feld "Autopilot Commissioning" (Autopilot-Voreinstellung)
fur Segelboote eingerichtet wurde. Dieser Modus ist fir NAC-1
Autopilot-Computer nicht verfigbar.

Bevor Sie den WIND-Modus aufrufen, mussen Sie sicherstellen, dass
geeignete Eingabedaten vom Windmessgerét vorliegen.

Starten Sie die Windsteuerung wie folgt:

1. Schalten Sie den Autopiloten in den Modus "AUTO" um.

2. Passen Sie den Bootskurs an, bis der Windwinkel dem
beizubehaltenden Winkel entspricht.

3. Aktivieren Sie die Modus-Anzeige im Autopilot-Controller, um
das Autopilot-MenU anzuzeigen, und wahlen Sie den WIND-
Modus aus

Der eingestellte zu steuernde Kurs und der eingestellte Windwinkel

werden vom Kompasskurs und dem Windmessgerdt in dem
Moment erfasst, in dem der WIND Modus ausgewahlt wird. Von

”Jeserrw\Pumkt an aﬁdert Autopil n Kurs, um den Windwinkel
belzubeQaIteQ falls% indrichtung_sich dndern sollte.
)/ N

- Hinweis: Die Wendefunktion ist nur verfigbar, wenn das
System im Fenster "Autopilot-Voreinstellung" (Autopilot
Commissioning) flr Segelboote eingerichtet wurde, und sie ist
nicht fir NAC-1 Autopilot-Computer verflgbar.

Wenden sollten nur in den Wind erfolgen und muissen bei ruhigen
Seebedingungen mit leichtem Wind ausprobiert werden, um
herauszufinden, wie sich das Boot verhalt. Aufgrund verschiedenster
Bootsmerkmale (von Touren- bis hin zu Regattabooten) kann die
Wendefunktion sich von Boot zu Boot unterscheiden.

Wenden im WIND-Modus kénnen — im Gegensatz zum AUTO-
Modus — beim Segeln mit scheinbarem oder wahrem Wind als
Referenz durchgefihrt werden. Der wahre Windwinkel darf nicht
weniger als 90° betragen.

Die Kurvengeschwindigkeit bei der Wende wird durch die bei der
Einrichtung der Segelparameter definierte Wendedauer
vorgegeben. Die Wendedauer wird aul3erdem durch die
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Bootsgeschwindigkeit gesteuert, um Geschwindigkeitsverluste
wahrend einer Wende zu verhindern.

Sie kdnnen die Wende-Funktion im WIND-Modus starten.

Beim Starten der Wende spiegelt der Autopilot den eingestellten
Windwinkel zur gegentberliegenden Seite des Bugs.

Sie kdnnen die Wenden unterbrechen, solange das Wenden-
Dialogfenster gedffnet ist, indem Sie die entgegengesetzte
Richtung der Wende auswahlen. Wurde die Wende unterbrochen,
nimmt das Boot den zuvor eingestellten Kurs wieder auf.

Halsen

Halsen sind moglich, wenn der wahre Windwinkel groBer ist als
120°.

Die fur eine Halse erforderliche Zeit wird durch die
Bootsgeschwindigkeit bestimmt, um diese so schnell wie mdglich
durchzufthren, ohne die Kontrolle Uber das Boot zu verlieren.

Verhindern von Wenden und Halsen
Setzen Sie den Autop|loten beim Kreuzen und Segeln vor dem
~ Wind- vorsrcrmg ein-

Wenn dl@ Segel be| Kréuzen
Gaerkrafte der Segel qs Boot i m‘d driicken. Wenn das Boot
“/ S aus dem vorgegebenen mini indwinkel herausgedrlckt
wird, geht der Vorschub von den Segeln plétzlich verloren, und das
Boot verliert an Geschwindigkeit. Das Boot wird dadurch
schwieriger zu steuern, da das Ruder nicht mehr so effektiv ist.

N

egl iCﬁen sind, kénnen

nicht
den

Die Funktion zum Verhindern von Wenden im WIND-Modus soll
derartige Situationen verhindern. Diese Funktion reagiert sofort,
wenn der scheinbare Windwinkel 5° weniger betragt als der
eingestellte minimale Windwinkel, und ein gréerer Ruderwert wird
vorgegeben.

Beim Segeln vor dem Wind ist es schwierig, das Boot zu steuern, da
die Wellen seitlich oder von hinten kommen. Diese Wellen kdnnen
das Boot in eine unerwiinschte Halse dricken, was fur die Crew und
flr den Mast gefahrlich sein kann.

Die Funktion zum Verhindern von Halsen ist aktiviert, wenn der
tatsdchliche scheinbare Windwinkel gréRer wird als 175° oder sich in
das Gegenteil des eingestellten Windwinkels verkehrt. Ein groBerer
Ruderwert wird vorgegeben, um eine unerwiinschte Halse zu
verhindern.
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Die Funktionen zum Verhindern von Wenden und Halsen sind
jedoch keine Garantie fiir die Vermeidung von gefahrlichen
Situationen. Wenn die Leistung von Ruder oder Antrieb nicht
ausreicht, kann es zu gefdhrlichen Situationen kommen. Derartige
Situationen erfordern besondere Aufmerksamkeit.

WIND Nav-Modus

- Hinweis: Der WIND Nav-Modus ist nur verfligbar, wenn das
System im Feld "Autopilot-Voreinstellung" (Autopilot
Commissioning) auf ein Segelboot eingerichtet wurde. Dieser
Modus ist fur NAC-1 Autopilot-Computer nicht verfigbar.

Im "WIND Nav"-Modus steuert der Autopilot das Boot anhand von
Wind- und Positionsdaten.

In diesem Modus berechnet der Autopilot den ersten Kurswechsel,
der erforderlich ist, um zum aktiven Wegpunkt zu navigieren,
berlcksichtigt bei der Berechnung aber auch die aktuelle
Windrichtung.

" Steuerung mit Wendemustern

. DerAutdpllot\bleteNe/schle ene Fun onen{urdle automatische
- Stéuerumg von\V\/ende“mmM dus " 3)

- Hinweis: Die Option zum Steuern von Wendemandvern ist
nicht verfigbar, wenn der Bootstyp im Fenster "Autopilot-
Voreinstellung" (Autopilot Commissioning) auf Segelboote
eingestelltist.In diesem Fall wird die Wenden-/Halse-Funktion
verwendet.

Starten einer Wende

Sie starten eine Wende, indem Sie das entsprechende
Wendesymbol und dann im Dialogfeld "Wenden" (Turn) die Option
"Backbord" (Port) bzw. "Steuerbord" (Starboard) auswahlen, um die
Richtung der Wende zu bestimmen.

Stoppen der Wende
Sie kdnnen die Wende im Dialogfeld "Wende" stoppen.

Sie kdnnen jederzeit wahrend einer Wende "Autopilot-Standby"
im Popup-Fenster des Autopiloten auswahlen, um in den Standby-
Modus und zur manuellen Steuerung zurlickzukehren.
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Variablen fiir Wenden

Die Steuerungsoptionen fir Wenden, mit Ausnahme der
Kreiswende, bieten Einstellungen, die Sie vor oder wahrend einer
Wende anpassen kdnnen.

180°-Wende

Bei einer 180°-Wende wird der vorgegebene Steuerkurs um 180°in
die entgegengesetzte Richtung gedndert.

Die Drehgeschwindigkeit entspricht den Einstellungen fir die
Drehgeschwindigkeits-Begrenzung und kann wahrend der Wende
nicht verandert werden.

= Hinweis: Informationen zu den Einstellungen fir die
Drehgeschwindigkeits-Begrenzung finden Sie im gesonderten
Installationshandbuch fur das GO XSE.

Kreiswende
Steuert das Schiff in einem Kreis.

Sie konnen die Drehrate vor oder wahrend der Wende einstellen.
~(Wenn. Qe die Drehr\ateerb@hﬂn dreh[Tfh das Schiff in einem

S;ilrai-Wendé ‘7*’ -

Bei einer Spiral-Wende dreht sich das Schiff in einer Spirale mit
einem kleiner oder grol3er werdenden Radius. Sie setzen den
Anfangsradius fest, bevor die Wende eingeleitet wird. Die Anderung
pro Wende wird wahrend der Wende eingestellt. Wenn die
Anderung pro Wende auf null eingestellt wird, dreht sich das Schiff
im Kreis. Negative Werte geben einen kleiner werdenden Radius an,
positive einen grofSer werdenden Radius.

\

Zickzack-Wenden
Steuert das Schiff in einem Zickzackmuster.

Wenn Sie in einem Zickzackmuster navigieren, geben Sie die erste
Kursdnderung an, bevor Sie die Wende beginnen.

Wéahrend der Wende kénnen Sie den Hauptkurs, die Kursanderung
und den Abstand der Schenkel verandern.
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Quadrat-Wende
Das Schiff dreht sich automatisch um 90°, nachdem es eine
vorgegebene Strecke zurlickgelegt hat.

Sie kdnnen jederzeit wahrend der Wende den Hauptkurs und die
Lange der Schenkel bis zur ndchsten 90°-Wende dndern.

Trage S-Wende

Damit giert das Schiff um den Hauptkurs (Heading).

Sie legen vor Beginn der Wende den ausgewahlten Kurswechsel
fest.

Wahrend der Wende kdnnen Sie mithilfe dieses Dialogfeldes den
Hauptkurs, den Kurswechsel und den Wenderadius andern.

Tiefenkonturverfolgung (Depth contour tracking,
DCT™)

Wenn das System Daten von einem Echolot erhdlt, kann der
Autopllot so eingestellt werden, dass er einer Tiefenkontur folgt.

~—=Funktion kei

N
T Warnu g: Verw der4 Sie dhege@%ktlon nur, wenn

~der Meeresboden daflr geeignet ist. Verwenden Sie die
sfalls in felsi dssern, in denen die
Tiefen auf kleiner Flache stark abweichen.

Vo | X | X

Gehen Sie wie folgt vor, um die DCT-Steuerung zu starten:

1. Stellen Sie sicher, dass der Empfang von Tiefendaten im
Bedienfeld aktiviert ist oder ein separates Tiefenmessinstrument
Tiefendaten empfangt.
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2. Steuern Sie das Boot zu der zu verfolgenden Tiefe und entlang
der Tiefenkontur.

3. Aktivieren Sie den Modus AUTO, wahlen Sie die DCT-Steuerung
aus, und Uberwachen Sie die Tiefendaten.

4. Wahlen Sie die Backbord- oder Steuerbord-Option im Wende-
Dialog, um die Tiefenkontur-Steuerung zu starten und dieser
abhéngig davon, ob der Grund nach Steuerbord oder Backbord
abfallt, zu folgen.

Die folgenden Parameter sind fur die Tiefenkonturverfolgung
verflgbar:

Tiefenzunahme

Dieser Parameter legt das Verhaltnis zwischen Ruder-Aktivitat und
der Abweichung von der ausgewahlten Tiefenkontur fest. Je hoher
der Wert fur die Tiefenzunahme, desto starker wird das Ruder
verwendet.

Ist der Wert zu klein, dauert es sehr lange, bis der vorgegebenen
Tiefenkontur wieder gefolgt wird, und der Autopilot kann das Boot
nicht auf der ausgewahlten Tiefe halten.

_Ist der Wert zu hoch, erhoht sich das Risiko, dass das Boot aus dem
‘/ Kurs he\aus\getragén u?wd/dTe teuer ng‘lnstabll wird.
N Contour Cross An Ie(CCA) (Winkelzum Ul\aerfahren der
\ Tlefenlgonturk ‘ B /
V" DerCCAistein Wnkel der zZum gesetzten Kurs hinzuaddiert bzw.
davon abgezogen wird.

Mit diesem Parameter kbnnen Sie das Boot mit trdgen S-
Bewegungen Uber der Referenztiefenkontur pendeln lassen.

Je grélRer der CCA-Wert, desto grofer ist die Pendelbewegung. Wird
der CCA-Wert auf null gesetzt, gibt es keine tragen S-Bewegungen.

Gebrauch des GO XSE in einem AP24/AP28-

System
Kommandoiibertragung
Atopilot X Wenn Thr GO XSE an ein Autopilot-System mit einer AP24- oder
S - 007 T AP28-Bedieneinheit angeschlossen ist, kann immer nur ein
0w, Bediengerét gleichzeitig aktiv sein. Ein inaktives Bediengerat wird
o R- durch ein Quadrat mit einem Kreuz im Popup-Fenster der
A/ Autopilot-Bedieneinheit angezeigt.

7
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Autopilot - locked X

283"

Autopilot

92

| /

Sie Gbernehmen die Steuerung von einer inaktiven Bedieneinheit,
indem Sie den Modus im Autopilot-Popup-Fenster auswahlen und
dann den aktiven Modus bestatigen.

Sperren dezentraler Stationen

Die AP24/AP28 Bediengerdte bieten eine Sperrfunktion, die die
Autopilotsteuerung von anderen Gerdten deaktiviert. Eine gesperrte
Bedieneinheit wird durch ein Schlisselsymbol im Autopilot
Bediengerat-Popup dargestellt.

Wenn die Sperrfunktion auf der an AP24/AP28-Bedieneinheit
aktiviert ist, hat nur die aktuelle Bedieneinheit die Steuerung. Die
Steuerung kann nicht an GO XSE oder andere Autopilot-
Bedieneinheiten im System Ubertragen werden.

Sie konnen die dezentralen Stationen ausschliellich an der AP24/
AP28-Steuereinheit entsperren, die das Kommando innehat.

Verwenden des Autopiloten in einem EVC-

System

\Nﬁnrwlas GO XSE Uber den SGO5 an ein EVC-System angeschlossen
fist, kdnren Sie unaEhamg)@vqm AutE]pt M\dus zur manuellen
Steuertmg ubergehé\n //

DE\ Modus AnZ@ge m@opud Fenst{}es Au}oplloten wird durch
ETI’Ten Strich ersetzt, der den Wechsel zum EVC anzeigt.

Das System kehrt zur GO XSE Kontrolle im Standby-Modus zurtick,
wenn es innerhalb eines bestimmten Zeitraums keinen Ruderbefehl
vom EVC-System erhalt.
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Autopilot-Einstellungen

l. S HDG 180 °M
Lzl Einstellungen
.
l!>P Karte Kompass Ausblenden ~
Routen
>
Tracks Autopilot...
/\/ Seegangsfilter Auto  ~
Gezeiten Autopilot
e Navigation Riickmeldung »
Treibstoff Atomatische Steuerung...
Einstellungen .
I Installation »

-) Hinweis: Welche Optionen im Dialogfeld "Autopilot-

o C EmSt zeigt werden, hangt
( vgn\derArt deé schl ssene Au op||otiComputers ab.
. /
- \ i ] U>

Kérteﬁompass/ —
Sie kénnen auf dem Kartenfeld ein Kompass-Symbol um Ihr Boot
anzeigen lassen. Das Kompass-Symbol ist deaktiviert, wenn der
Cursor sich aktiv auf dem Bildschirm befindet.

Sperren des Autopilot-Betriebes fiir ein Gerit

Sie kdnnen ein GO XSE-Gerdt sperren, um eine unautorisierte
Bedienung des Autopiloten zu verhindern. Wenn das Gerat gesperrt
ist, wird dies durch ein Schloss-Symbol und einen Text im Popup-
Fenster angezeigt. An einem gesperrten Gerat kdnnen keine
Automatikmodi ausgewahlt werden.

-» Hinweis: Die Sperrfunktion ist nicht auf Geraten mit AP
Kontrolle verfligbar.

Wenn das GO XSE Teil eines AP24/AP28-Systems ist, kann die AP
Kontrolle fUr alle anderen Bedieneinheiten des Autopiloten Uber die
AP24/AP28-Bedieneinheit gesperrt werden.
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Seegangsfilter

=> Hinweis: Diese Option ist fir NAC-1 Autopilot-Computer nicht
verflgbar.

Mit dem Seegangsfilter wird die Ruderaktivitat und die Autopilot-
Empfindlichkeit bei unruhiger See reduziert. Mogliche Einstellungen
sind:
Aus
Der Seegangsfilter ist deaktiviert. Dies ist die Standardeinstellung.
Auto
Reduziert die Ruderaktivitdt und die Autopilot-Empfindlichkeit
bei unruhiger See in einem adaptiven Prozess. Diese Einstellung
wird fUr die Verwendung des Seegangsfilters empfohlen.
Manuell
Ist mit den oben beschriebenen Einstellungen zur Kontrolle der
Steuerrtickmeldung verbunden. Diese Einstellung kann
verwendet werden, um die optimale Kombination aus
Kursbeibehaltung und niedriger Ruderaktivitat unter rauen, aber

I 79Lemhb ei iben de Sﬁgbﬁgimgungen Zu errmtteln
e \ \“ \ \\ ;‘// ‘ L ‘
Segelparameter\ T \
. Y, \ > ‘ ) 2

> Hmwels Die Segelparameterelnste ungen sind nur verfiigbar,

wenn im Fenster "Autopilot-Voreinstellung" (Autopilot
Commissioning) der Bootstyp "Segelboot" (Sail) eingestellt ist,
und sie sind nicht verfligbar fir NAC-1 Autopilot-Computer.

Wendedauer

Wenn Sie eine Wende im Modus WIND durchfiihren, kann die
Geschwindigkeit der Wende (Kurvengeschwindigkeit) eingestellt
werden. Dadurch erhalten Einhandsegler Zeit, sich bei einer Wende
um das Boot und die Segel zu kimmern.

Eine Wende, die ohne wechselnde Windseite durchgefihrt wird,
erfolgt ebenfalls mit einer kontrollierten Dreh-Geschwindigkeit.

Wendewinkel

Anhand dieses Wertes wird die bei Wenden im AUTO-Modus
verwendete Kursanderung voreingestellt. Sie kdnnen durch
Drlcken der Backbord- und Steuerbord-Anzeigen im Autopilot-
Popupfenster den Kurs im Rahmen dieses Wertes andern.
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Wind Funktion

Ist die Windfunktion auf "Auto" eingerichtet, wahlt der Autopilot
automatisch zwischen der scheinbaren und wahren
Windsteuerung. "Auto" ist die Standardeinstellung und wird fir den
Fahrbetrieb empfohlen.

Wenn das Boot in Fahrt ist, gleitet es auch auf den Wellen. Dies kann
eine deutliche Verdanderung der Bootsgeschwindigkeit und damit
auch des scheinbaren Windwinkels mit sich bringen. Daher wird
beim Gleiten die wahre Windsteuerung verwendet, wéhrend der
scheinbare Wind beim Kreuzen oder Segeln am Wind verwendet
wird.

Die scheinbare Windsteuerung wird bevorzugt, wenn Sie die
maximale Bootsgeschwindigkeit erreichen mochten. Der Autopilot
versucht, einen konstanten scheinbaren Windwinkel beizubehalten,
um den maximalen Vorschub aus einer bestimmten Trimmung der
Segel zu erreichen.

Beim Segeln in geschlossenen Gewassern kann der scheinbare
Windwinkel zeitweise aufgrund von Windboen wechseln. In diesem
Fall karm das Segeln nach dem wahren Wind sinnvoll sein.

( VMG 0pt|m|erun ) ya

. Sie konn\en d‘e VMG \/e1ooty Made Good)an (jen Wind anpassen.

\ V\fenn 5}2 dlese\Funktien ausva(ahlen ist ;£|e fur/étwa 5-10 Minuten

| nach dem Einstellen eines neuen Windwinkels und nur beim
Kreuzen aktiv.

\\\

Layline Steuerung

Die Layline Steuerung ist bei der Navigation sehr hilfreich. Der Cross
Track-Fehler (XTE) aus dem Navigator halt das Boot auf der
Tracklinie. Wenn der XTE des Navigators den Wert von 0,15 sm
Uberschreitet, berechnet der Autopilot den Anliegerkurs und den
Track zum Wegpunkt.

Riickmeldung

=» Hinweis: Nicht fir NAC-1 Autopilot-Computer verflgbar.
NAC-1 verwendet die Steuerrickmeldungs-Einstellungen.

Standardmaflig wechselt das System zwischen den HI/LO-
Parametern auf Grundlage der Geschwindigkeit (Motorboote) oder
auf Grundlage von Geschwindigkeit und Wind (Segelboote). Sie
kénnen jedoch auch manuell festlegen, welcher Parametersatz
verwendet werden soll.
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Sie missen HI oder LO auswéhlen, wenn keine Geschwindigkeit
eingegeben wurde.

Sie kbnnen eine manuelle Feinabstimmung der beiden
Parametersatze (HI/LO) vornehmen. Stufe 4 ist die Standard-
Parametereinstellung, die von der Autotune-Funktion voreingestellt
wird. Wird keine Feinabstimmung vorgenommen (nicht
empfohlen), ist Stufe 4 ab Werk voreingestellt.

Eine niedrige Reaktionsempfindlichkeit reduziert die Ruderaktivitat
und erméglicht eine "lockerere" Steuerung.

Eine hohe Reaktionsempfindlichkeit steigert die Ruderaktivitdt und
sorgt fr eine "strammere" Steuerung. Ein zu hoher Reaktionswert
kann dazu flhren, dass das Schiff in Schlangenlinien fahrt.

Automatische Steuerung

=> Hinweis: Nicht fir NAC-1 Autopilot-Computer verflgbar.
Diese Option zeigt eine Ubersicht Uber alle Steuerungsparameter
des Autopiloten an und Sie kdnnen bei Bedarf Parameter anpassen.

_Weitere Informationen ﬁnden Sie im getrennten GO XSE
\lnstalla&on%andbmh / ‘ L ‘

— \ \ / ™~
\ In;tallatlon \ \ E/ /‘
\ = Hinweis: N|cht fur NAC-1 Autopilot- Computer verflgbar.

Wird far die Installation des Autopiloten und die Inbetriebnahme
verwendet. Siehe das separate GO XSE Installationshandbuch

Voreinstellung

=> Hinweis: Nur fir NAC-1 Autopilot-Computer verflgbar.

Dient zur Inbetriebnahme des Ruders und fur die virtuelle
Ruderriickmeldung.

Steuerriickmeldung

=> Hinweis: Nur fir NAC-1 Autopilot-Computer verflgbar.

Diese Option wird zum Erhéhen bzw. Verringern der
Steuerempfindlichkeit verwendet. Eine niedrige Empfindlichkeit
reduziert die Ruderaktivitat und ermdglicht eine "fockerere” Steuerung.
Eine hohe Reaktionsempfindlichkeit steigert die Ruderaktivitat und
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sorgt flr eine "strammere" Steuerung. Ist die Empfindlichkeit zu hoch
eingestellt, wird das Schiff in Schlangenlinien fahren.
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Echolot

Die Echolot-Funktion ermdéglicht die Anzeige des Wassers und des
Grundes unter Ihrem Schiff, sodass Sie Fische finden und die
Struktur des Meeresgrundes priifen kdnnen.

Das Echolot Bild

— 28.5°C
[200kHz 7 2x

POS

N 59°01.118"
E 13°22.259'
DEPTH m

6.6

TIME
N < _ _ I 10:59:17 am

T \ H\ (st ’. B ' o 1D km

Tiefe

Temperatur

Frequenz und Zoom-MalRstab
Meeresgrund

Zoomtasten
Tiefenbereich-Mal3stab
Instrumentenfeld

Zoomleiste

1
2
3
4
5
6
7
8
9

Fischbogen

*Optionale Echolot Elemente.

Zoomen von -Bildern
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_
\ Z|el zu messen\eme P@smon ju marki

So verwenden Sie die Zoom-Funktion fir Bilder:
mit den Zoom-Tasten (+ oder -)

Das Zoomniveau wird auf der oberen linken Seite des Bildes
angezeigt.

Wenn Sie ein Bild vergroRern, wird der Meeresgrund am unteren
Bildschirmrand angezeigt, unabhangig davon, ob das Gerét sich im
manuellen oder im Autobereichsmodus befindet.

Ist der Bereich viel kleiner eingestellt als die tatsdchliche Tiefe, kann
das Gerdt beim Zoomen den Meeresgrund nicht finden.

Wenn der Cursor aktiv ist, wird die Anzeige um den Bereich
vergroBert, auf den der Cursor zeigt.

Zoomleiste
Die Zoomleiste wird wird beim Verkleinern oder Vergro3ern des
Bildes angezeigt.

Ziehen Sie die Zoomleiste in vertikale Richtung, um andere Bereiche
der Wassersdule anzuzeigen.

Nerwenden des cuqsor |m (im Bild

Der CurS@r kann ver emdet vverden eine l;ntfernung ZU einem
ifm n und um Ziele

—auszawahlen.

Der Cursor wird standardmaf3ig nicht auf dem Bild angezeigt.

Wenn Sie den Cursor auf dem Bild positionieren, halt der Bildschirm

an, und es wird die Tiefe an der Cursor-Position angezeigt.

AuBerdem wird das Informationsfenster aktiviert.

Entfernen Sie den Cursor und die Cursor-Elemente aus dem Feld,

indem Sie die Option Clear Cursor (Cursor [6schen) auswahlen.

GoTo cursor (Zur Cursorposition wechseln)

Sie wechseln zu einer ausgewdhlten Position im Bild, indem Sie die
Cursor im Feld positionieren und dann die MenUoption GoTo
Cursor (Zur Cursor-Position wechseln) auswahlen.

Die Cursor-Hilfsfunktion

Die Cursor-Hilfsfunktion ermdglicht die Feinabstimmung und die
genaue Platzierung des Cursors, ohne dass dabei Details von lhrem
Finger verdeckt werden.
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Halten Sie den Finger auf den Bildschirm gedrickt, um vom Cursor-
Symbol zu einem Auswahlkreis zu wechseln, der Gber Ihrem Finger
angezeigt wird.

Ziehen Sie den Auswahlkreis — ohne den Finger vom Bildschirm zu

nehmen - Gber das gewiinschte Objekt, um nahere Informationen
dazu anzuzeigen.

Wenn Sie den Finger vom Bildschirm nehmen, wird zur normalen
Cursor-Bedienung zuriickgekehrt.

Entfernungsmessung

Sie kédnnen den Cursor verwenden, um die Entfernung zwischen
den Positionen zweier Beobachtungspunkte im Bild zu messen.

1. Positionieren Sie den Cursor auf den Punkt, ab dem Sie die
Entfernung messen wollen.

2. Starten Sie die Messfunktion im Men.

3. Positionieren Sie den Cursor auf den zweiten Messpunkt.
- Es wird eine Linie zwischen den Messpunkten gezogen und

die Distanz wird im Informationsfenster angegeben.
o 4 _Wahlen Sie bei Bedarf weitere neue Messpunkte aus.
P

( ‘Mit dern Mend kérinen \S)e/derb Start urﬂd Endpunkt neu
S p05|tlon%eren\solan§e¢|e Messfunkt ak‘thc\t

~ Wenn Sié Beende Messung (Finish sgr[rl/r)g) wahlen, wird der
~ normale B|Idlaufmlederaufgenommen

v

Speichern von Wegpunkten

Sie kbnnen einen Wegpunkt an einer ausgewdhlten Stelle
speichern, indem Sie den Cursor im Feld positionieren und dann die
Option "Neuer Wegpunkt" (New waypoint) im MenU auswahlen.

Wegpunkt setzen wo Cursor

002

$00°00.006' E000°00.010'

Mehr Optionen...

Speichern Beenden

Anzeigen der Historie
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Sie kdnnen den Echolotverlauf anzeigen, indem Sie das Bild
verschieben.

Um den normalen Bildlauf wieder zu aktivieren, wahlen Sie die
Men(-Option Clear Cursor (Cursor [6schen) aus.

Einrichten des Bildes

Range Verwenden Sie die Echolot Meni-Optionen, um das Bild
. einzurichten. Wenn der Cursor aktiv ist, werden einige Optionen im
Freque: Echolot Men( durch Cursormodus-Funktionen ersetzt. Tippen Sie

Neiterer L aufGl/ar - \ rmate tMenu
( Zul ruck% keHre n. ‘ ) )
Gai /,' / —_
- \ /) ‘ r
S

Farbe \ - er Befelch\ o

s IV -

Die Beremhsemstellung legt d|e auf dem B|Idsch|rm angezeigte
Wassertiefe fest.

%
N
Y,

Ansicht»

Pause

Frequenz

Das Gerat unterstltzt verschiedene Schwingerfrequenzen. Welche
Frequenzen verfiigbar sind, hdngt vom angeschlossenen
Schwinger-Modell ab.

Sie konnen zwei verfligbare Frequenzen gleichzeitig anzeigen,
indem Sie duale Echolot Felder auf der Startseite auswahlen.

Eine Frequenz ist der Ton, den ein Schwinger abgibt. Schwinger
wurden speziell fir den Einsatz in verschiedenen
Frequenzbereichen konzipiert, da verschiedene Frequenzen
verschiedene Eigenschaften aufweisen.

Eine geringe Frequenz, wie z. B. 50 kHz, dringt sehr tief nach
unten. Sie erzeugt einen breiteren Kegel, ist gegentber Rauschen
jedoch empfindlicher. Sie eignet sich ideal fir die
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S
/

—angewendet vvlrd

Farbe

Bodenunterscheidung und Suchen in grof3flachigen
Einzugsbereichen.

Eine hohere Frequenz, wie z. B. 200 kHz, gewahrleistet eine
bessere Differenzierung und ist gegenltiber Rauschen weniger
empfindlich. Sie eignet sich gut fir die Zieldifferenzierung sowie
fur schnellere Schiffe.

Gain (Verstarkung)

Der Gain-Wert bestimmt die Empfindlichkeit. Je hdher der Gain-
Wert, desto mehr Details werden im Bild angezeigt. Eine hdhere
Gain-Einstellung kann jedoch auch zu mehr stérenden
Hintergrundechos im Bild fihren. Wenn der Gain-Wert dagegen zu
niedrig ist, werden schwache Echos moglicherweise nicht
angezeigt.

Auto-Gain

Mit der Option "Auto-Gain" (automatische Verstarkungsregelung)
wird die Empfindlichkeit auf einen Wert festgelegt, der fur die
meisten Bedingungen gut geeignet ist. Wenn Sie die automatische

‘Gam-wstellung ausgevval;ﬂr!aben Ten Sie eine positive oder

negattve\Verscmebu(wg definieren, di aufderYAuto Gain-Wert

)
J

‘/ /' — _ ,J J _~
\v/ - c -

Starke und schwache Echosignale werden in verschiedenen Farben
dargestellt, um die unterschiedlichen Signalstarken anzuzeigen. Die
Farben hdngen von der ausgewahlten Palette ab. Wenn Sie die
Farbeinstellung erhdhen, werden mehr Echos am Skalenende fr
starke Echos angezeigt.

DownScan-Optionen

Bietet Optionen zur Festlegung des DownScan-Bildes. Diese
MenUoption ist verfigbar, wenn im Feld "Echo settings" (Echolot-
Einstellungen) die Option fir das DownScan-Overlay ausgewahlt
wird. Weitere Informationen finden Sie unter "Echolot-Einstellungen" auf
Seite 109.

Anhalten des Bildes
Sie kbnnen das Bild anhalten, um es genauer zu Uberprifen.
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Zuriick

Storunterdriickung
Low

G
] 1

Scroll-Geschwin...
[ o]

Pini-Geschwindi“.

Sonar Log...

Diese Funktion ist hilfreich, wenn Sie einen Wegpunkt exakt im Bild
positionieren mochten und wenn Sie den Cursor verwenden, um
eine Entfernung zwischen zwei Punkten im Bild zu messen.

Wenn "Pause" aktiviert ist, sendet Echolot keine Ping-Signale an
den Schwinger. Das System erfasst keine Echolot Daten, wenn es
auf diese Weise angehalten wird.

Weitere Optionen

Die weiteren Optionen sind nur verflgbar, wenn der Cursor nicht
aktiv ist.

Storunterdriickung
Signalstérungen durch Bilgepumpen, Motorvibrationen und
Luftblasen kénnen zu Stérechos auf dem Bild fuhren.

Die Option Stérunterdriickung filtert die Auswirkungen von
Signalstérungen und reduziert Stérechos auf dem Bildschirm.

TVG
Ve Weﬂenaknwtat Naehraurfs} AuNg uﬁ%mp&;raturumerschiede
‘l\ kormen zu Storech dem Bildsc |m/l1 nahe der Oberflache
( ~flhren. Mt der TVG-Option werden (E; rflachen-Stérechos
\ . redUZLeT/ indem dJe/Empfmlechkelt j Empfingers nahe der
g Oberflache verringert wird.

-» Hinweis: Standardmalig ist ein geringer Wert eingestellt, um in
den meisten Situationen eine optimale Bildwiedergabe und
Klarheit zu erhalten.

Scroll-Geschwindigkeit

Sie kdnnen die Verlaufsgeschwindigkeit des Bildes auf dem
Bildschirm auswdhlen. Eine hohe Scroll-Geschwindigkeit aktualisiert
das Bild schnell, eine langsame zeigt einen langeren Verlauf.

- Hinweis: Unter bestimmten Bedingungen kann es notwendig
sein, die Scroll-Geschwindigkeit anzupassen, um ein
aussagekraftigeres Bild zu erhalten, darunter zum Beispiel die
Einstellung des Bildes auf eine schnellere Geschwindigkeit beim
senkrechten Fischen von fester Position aus.
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Ping-Geschwindigkeit

Uber die Ping-Geschwindigkeit wird festgelegt, wie haufig der
Schwinger Signale ins Wasser sendet. StandardmaRig ist die Ping-
Geschwindigkeit auf max eingestellt. Die Ping-Geschwindigkeit
muss eventuell angepasst werden, um Stérungen oder spezielle
Fischfangbedingungen zu bericksichtigen.

Aufzeichnen von Lot-/Sonardaten starten

Sie kénnen das Aufzeichnen von Lot-/Sonardaten starten und die
Datei im System selbst oder auf einer Karte speichern, die Sie in den
Kartenleser des Gerates gesteckt haben.

Die Funktion wird Uber die MenU-Option Weitere aktiviert.

Wenn die Daten aufgezeichnet werden, blinkt oben links ein rotes
Symbol und am unteren Bildschirmrand wird in regelmafSigen
Abstanden eine Meldung angezeigt.

Echo aufzeichnen X |

) ‘\\ \\\‘ ona .

\ I Date\»gtir{na)t ‘ w ///
‘ 512 (Son: &§(/yt|(ture) —

) \ Speicherrin ‘ FW \\

—
N
) // Intern /,,i>

We/s per Lotung
3200

Create StructureMap

Upload to Insight Genesis v

Privacy
Public

Verbleibende Zeit
Aufzeichnen Beenden

Dateiname
Geben Sie den Namen der Aufzeichnung ein (Log).

Dateiformat

Wahlen Sie ein Dateiformat aus dem Dropdown-Mendi aus: SLG
(nur Echolot), XTF (nur DownScan®), SL2 (Echolot und
DownScan).
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- Hinweis: Das XTF-Format wird nur fir bestimmte Echolot
Anzeige-Tools von Fremdanbietern verwendet.

"Save to" (Speichern unter)

Wahlen Sie aus, ob die Aufzeichnung auf dem Gerét oder auf einer
Speicherkarte im Kartensteckplatz gespeichert werden soll.

Bytes per Lotung

Wahlen Sie aus, wie viele Bytes pro Sekunde zum Speichern der
Log-Datei verwendet werden sollen. Eine hohere Byte-Zahl ergibt
eine bessere Auflosung, fihrt aber auch zu einer gro3eren Datei.

StructureMap erstellen
Wenn StructureScan auf dem Netzwerk verflgbar ist, kdnnen Sie
nach Abschluss der Aufzeichnung die .sI2-Speicherdaten in das
StructureMap-Dateiformat (smf) konvertieren. Die Protokolldatei
selbst kann Uber die Option Daten ebenfalls ins StructureMap-
Format konvertiert werden.
- /‘
Zu Ins\ght—Gene is héchiadenL B
—Nach Abschluss deri\ufzelch ung werden d|e®ate|en zu Insight
Gehe51s ubertra\genfsofem eﬂe ine Verbindung zu einem WLAN-
‘Hotspot besteht. Weitere Informationen zu WLAN-Hotspots finden
Sie unter "WLAN-Verbindung" auf Seite 130.

\\

Datenschutz

Sofern Ihr Insight Genesis-Konto dies gestattet, kdnnen Sie lhre
aufgezeichneten Lot-/Sonar-Speicherdaten in Insight Genesis als
privat oder offentlich zuganglich markieren.

Verbleibende Zeit
Zeigt den verbleibenden Speicherplatz fir Aufnahmen.

Aufzeichnen von Lot-/Sonardaten beenden

Wahlen Sie im Dialogfeld Aufzeichnen Echo die Option Stop, um
das Aufzeichnen samtlicher Echolotdaten zu beenden.

- Hinweis: Wenn Sie die Option Zu Insight-Genesis
hochladenausgewahlt haben und mit einem WLAN-Hotspot
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Teilen
Keine Trennung

Farb-Palette
3 4l
Temp-Anzeige
Tiefenlinie
A-scope

Zoom-Werkz.
v

Fish ID

Aus
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verbunden sind, werden lhre aufgezeichneten Daten an Insight
Genesis Ubertragen, wenn Sie Stop wahlen.

Aufzeichnen Echo

Dateiname Sonar0005.slg
Verbleibende Zeit 4Tage03:59:59

Zeitiiberschreitung 0:00:43
DateigroRe 1.2MB

Anzeigen der aufgezeichneten Sonar-Daten

Sie kbnnen sowohl intern als auch extern gespeicherte
Sonaraufzeichnungen auswahlen und Uberprifen, wenn die Option
Sonar-Speicherdaten ansehen im Dialogfeld fur die Echolot-
Einstellungen ausgewahlt ist. Siehe "Echolot-Einstellungen” auf Seite 109.
Die Protokolldatei wird als Pausenbild angezeigt, und Sie steuern
das Blattern und die Anzeige Uber das Wiedergabe-Men(.

Sie konnen den Cursor im wiedergegebenen Bild verwenden und

@és Bll\vv[e\em regulafe jlotbn schreben.
Wenn mehre(e Kan der gusgewdhiten- Echo Datei

aufgeze| hnet\xvurd konne‘n Sie den nzqugenden Kanal
—ausw " = L J

Sie beenden den Wiedergabemodus Gber das X-Symbol rechts
oben im wiedergegebenen Bild.

Echolot-Ansichtsoptionen

Optionen fiir einen geteilten Bildschirm

Zoom
Der Zoom-Modus bietet eine vergroRerte Sicht des Sonarbildes auf
der linken Seite des Feldes.

StandardmaBig ist eine zweifache VergroRerung eingestellt. Sie
kénnen Uber das Dropdown-Men(, Uber die Tasten +/- oder Uber
die Zoom-Tasten (+ und -) eine bis zu 8-fache Vergrélerung
einstellen.

Der Bereich zwischen den Zoomleisten auf der rechten Seite des
Displays zeigt, welcher Bereich vergréert wird. Wenn Sie den
VergroBerungsfaktor erhdhen, wird der Bereich verkleinert. Dies
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erkennen Sie an der verringerten Entfernung zwischen den
Zoomleisten.

Bottom Lock (Bodenfokus)

Der Modus "Bottom Lock" (Bodenfokus) ist hilfreich, wenn Sie Echos
nahe am Grund sehen mdchten. In diesem Modus zeigt die linke
Seite des Feldes ein Bild, in dem der Grund abgeflacht ist. Die
Bereichsskala wird so gedndert, dass vom Meeresgrund (0) nach
oben gemessen wird. Die Grund- und die Nulllinie werden immer
im linken Bild angezeigt, unabhédngig von der Bereichsskala. Der
Skalierungsfaktor fir das Bild auf der linken Seite des Feldes wird
eingestellt, wie im Abschnitt zur Zoom-Option erldutert.

Farb-Paletten

Sie kdnnen zwischen verschiedenen Paletten fur die Anzeige
wahlen, die flr eine Vielzahl von Fischfangbedingungen optimiert
sind.

Temperaturanzeige
Ve """’Tﬁé"'Tén\ﬁ\pergturanz\el‘ge‘ dl}aﬂtzum VTLHWSCﬁaUliChen von
“ Aﬁd'érum\gen QerWaise"rf(emp ratur. -
//

\ J
N ; / ~ —
[ Wenn ei/n‘gesc altet, werden ?ine farbig% Linie;‘und die Temperatur

\———=inZahten auf demEcholot-Bifc

Tiefenlinie

Fir den Meeresgrund kann eine Tiefenlinie angezeigt werden,
damit es einfacher ist, den Meeresgrund von Fischen und Strukturen
zu unterscheiden.

Amplitudenanzeige

Die Amplitudenanzeige zeigt Echos in Echtzeit an, wenn sie das
Gerat erreichen. Die Starke des jeweiligen Echos wird sowohl durch
die Breite als auch durch die Farbe angezeigt.

Zoomleisten
Die Zoomleisten zeigen den Bereich, der in der geteilten Zoom-
Ansicht vergrol3ert ist.

Die Bereichsleisten auf der rechten Seite des Displays zeigen,
welcher Bereich auf der linken Seite vergroBert dargestellt wird.
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Wenn Sie den VergroBerungsfaktor erhdhen, wird der Bereich
verkleinert. Dies erkennen Sie an der verringerten Entfernung
zwischen den Zoomleisten.

Sie kdnnen die Zoomleisten auf der rechten Seite nach oben und

nach unten bewegen, sodass das Bild auf der linken Seite
verschiedene Tiefen in der Wassersaule zeigt.

Fisch-ID

Sie kbnnen auswahlen, wie die Echos auf dem Bildschirm angezeigt
werden sollen. Sie kdnnen auch festlegen, ob durch einen Piepton
angegeben werden soll, wenn eine Fisch-ID im Feld angezeigt wird.

5'55 r:xSG

225 &’sfes
‘f,_ @06 869062'&9
X o

77 9, 577 5

__Traditionelle Fisch-Echos Fischsymbo/e ) Fischsymbole und

SN \ ¢ \ } N Tiefenangabe

N )
—)\ Hwe:s. E§ han élt smk{wjmht bﬁp Ien F}hsymbolen

— tatsachlich umFische.

/
\

/
\

108 | Echolot | GO XSE Bedienungs-Anleitung



Echolot Einstellungen

=
Wegpunkte ’3
B";- Overlay downscan
AnLuv Ausgleich
; Sonar-Log ansehen...
Tracks Suche Tiefe Unbegrenzt -
o~ @ Autopilot i
\~ p Installation...
Gezeiten i i
@ Navigation ForwardScan installation...

A

Alarme

H Eﬁ Treibstoff

‘ Tracks und Trips
; Alarme
f Einheiten

Einstellungen

‘;;// DowMScan Overlaw /

‘,\ __Wenn e|?\ HDTchhvv\ngér mit Down an IMSystem
_ a@gescbrfossen\\st kénmen Sie Down T/L B|Id;% in das reguldre
" “Echolot Bild einblenden.

Wenn die Funktion aktiviert ist, werden im Echolot Men
grundlegende DownScan-Optionen angezeigt.

Ansicht Echolot Speicherdaten

Zur Ansicht von Echolot Aufzeichnungen. Die Speicherdatei wird
als Pausenbild angezeigt, und Sie steuern den Bildlauf und die
Anzeige Uber das Men(.

Sie kénnen den Cursor im Bild verwenden, Entfernungen messen
und Anzeigeoptionen wie bei einem Echtzeitbild des Echolot
festlegen. Wenn mehrere Kanéle in der ausgewahlten Echolot Datei
aufgezeichnet wurden, kdnnen Sie den anzuzeigenden Kanal
auswahlen.

Sie beenden die Funktion Uber das X oben rechts.
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Suchtiefe

Rauschen kann dazu fUhren, dass das Echolot nach unrealistischen
Tiefen sucht.

Wenn Sie die Suchtiefe manuell einstellen, zeigt das System Echos
von Objekten im festgelegten Tiefenbereich an.

Installation
Wird fUr die Installation und die Systemeinrichtung verwendet.
Siehe separates GO XSE Installationshandbuch.

ForwardScan-Installation
Wird fir Installation und Setup von ForwardScan verwendet. Siehe
dazu "ForwardScan-Setup” auf Seite 126.

-
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StructureScan

StructureScan HD liefert mithilfe hoher Frequenzen ein
hochauflésendes, naturgetreues Bild des Meeresgrundes.

StructureScan-Bild

Ansicht
Das StructureScan-Feld kann als DownScan-Bild oder fir die
T@é’r’ﬁéllung\des linken/rechten Sideﬁﬁelde\s eingerichtet
L vv'e'rden;‘\ \ )/ ‘ :

g \ / \ —_ -
~. bas DovghScah—Bildﬁaf{n auBerdem als %inblen‘dung in ein
\ - ::,—,,hgfkém?nIiches\ﬁgho'léfBild‘ ( rden.

-

) /

Tiefe

Temperatur

Frequenz
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- ,,angezagt
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4  Meeresgrund
5  Symbole fiir Zoom (DownScan)/Range (SideScan)

6  Bereichsskala

VergroBBern/Verkleinern des StructureScan-
Bildes

Sie kbnnen StructureScan-Bilder folgendermal3en verkleinern bzw.
vergrofern:

Verwenden Sie die Zoomsymbole des Feldes.
Fuhren Sie zwei Finger auf dem Bildschirm auseinander oder
zusammen.

Verwenden des Cursors im StructureScan-
Feld

Der Cursor wird standardmaf3ig im StructureScan-Bild nicht

Durchﬁas Pbsmon%i(en es Cbrsors uﬂemem DownScan-Bild wird

__das Blldéngehalten nd das Cursor- IEFJ\ athsfensterund die

\/e\rlaufsJemte werden. aktmer Aufei

DowhScan Bild wird die
T|efe an der Cursor-Position gezelgt

Durch das Positionieren des Cursors auf einem SideScan-Bild wird
das Bild angehalten und das Cursor-Informationsfenster wird
aktiviert. Auf einem SideScan-Bild wird die Distanz zum Schiff auf
der linken bzw. rechten Seite zur Cursor-Position gezeigt.

GoTo cursor (Zur Cursorposition wechseln)

Sie wechseln zu einer ausgewahlten Position im Bild, indem Sie die
Cursor im Feld positionieren und dann die MenUoption GoTo
Cursor (Zur Cursor-Position wechseln) auswahlen.

Die Cursor-Hilfsfunktion

Die Cursor-Hilfsfunktion ermdéglicht die Feinabstimmung und die
genaue Platzierung des Cursors, ohne dass dabei Details von lhrem
Finger verdeckt werden.
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Halten Sie den Finger auf den Bildschirm gedrickt, um vom Cursor-
Symbol zu einem Auswahlkreis zu wechseln, der Gber Ihrem Finger
angezeigt wird.

Ziehen Sie den Auswahlkreis — ohne den Finger vom Bildschirm zu
nehmen - Gber das gewiinschte Objekt, um nahere Informationen
dazu anzuzeigen.

Wenn Sie den Finger vom Bildschirm nehmen, wird zur normalen
Cursor-Bedienung zuriickgekehrt.

Entfernungsmessung

Sie kdnnen den Cursor verwenden, um die Entfernung zwischen
den Positionen zweier Beobachtungspunkte im Bild zu messen.

1. Positionieren Sie den Cursor auf den Punkt, ab dem Sie die
Entfernung messen wollen.
2. Starten Sie die Messfunktion im Men.
3. Positionieren Sie den Cursor auf den zweiten Messpunkt.
- Es wird eine Linie zwischen den Messpunkten gezogen und
die Distanz wird im Informationsfenster angegeben.
4 ,,V\/ahlen Sie bei Bedarf weitere neue Messpunkte aus.

f\'/ MLI derm Menii kérinen \S)e/derb Start urﬂd Endpunkt neu

S p05|tlonheren\solan§e die Messfunkt ak‘t1v1§\t

_Wenn Sié Beende Messung (Finish sgr[rl/r)g) wahlen, wird der
~ normale B|Idlaufmlederaufgenommen

v

Speichern von Wegpunkten

Sie kbnnen einen Wegpunkt an einer ausgewdhlten Stelle
speichern, indem Sie den Cursor im Feld positionieren und dann die
Option "Neuer Wegpunkt" (New waypoint) im MenU auswahlen.

Wegpunkt setzen wo Cursor

002

$00°00.006' E000°00.010'

Mehr Optionen...

Speichern Beenden
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Range
Auto: 100m

Frequenz
455kHz

Weitere»

Kontrast

Farb-Palette
En
Ansicht

Links + Rechts

Pause
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Anzeigen des StructureScan-Verlaufs

Immer wenn der Cursor in einem StructureScan-Feld angezeigt
wird, wird auch die Bildlaufleiste angezeigt. Die Bildlaufleiste zeigt
das derzeit angezeigte Bild im Verhaltnis zur gespeicherten
Gesamthistorie des StructureScan-Bildes. Abhangig von der
ausgewadhlten Ansicht wird die Bildlaufleiste auf der duf3eren
rechten Seite (SideScan) oder am oberen Bildschirmrand
(DownScan) angezeigt.

Sie kdnnen den Bildverlauf verschieben, indem Sie nach oben/
unten (SideScan) oder links/rechts (DownScan) ziehen.

Setzen Sie den reguldren StructureScan-Bildlauf fort, indem Sie auf
Clear Cursor (Cursor |6schen) drlcken.

D

/ﬁ/rlchten des StructureScan-Bildes

\/
\\
\/

Range (Bereich)
Die Bereichseinstellung legt die auf dem Bildschirm angezeigte
Wassertiefe fest.

Auto Range
Wenn der Bereich auf "Auto" eingestellt ist, stellt das System den
Bereich abhangig von der Wassertiefe automatisch ein.

Voreingestellte Bereichsniveaus
Sie kdnnen aus verschiedenen voreingestellten Bereichsniveaus
wahlen.

StructureScan-Frequenzen

StructureScan unterstltzt zwei Frequenzen: 455 kHz bietet in den
meisten Situationen die ideale Reichweite und Bildqualitat, wahrend
800 kHz hohere Details in Flachwasser liefert.
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Kontrast

Bestimmt das Helligkeitsverhaltnis zwischen den hellen und

dunklen Bereichen auf dem Bildschirm.

So stellen Sie den Kontrast ein:

1. Wahlen Sie das Kontrast-Symbol aus oder aktivieren Sie die
Option Kontrast im MenU, um die Farbanpassungsleiste
anzuzeigen.

2. Bewegen Sie den Schieber nach oben oder unten, bis der
Kontrast fur Sie stimmt. Oder wéhlen Sie Auto-Kontrast aus.

= Hinweis: Wir empfehlen die Verwendung von Auto-Kontrast.

Farb-Paletten

Sie kbnnen zwischen verschiedenen Paletten fur die Anzeige
wahlen, die flr eine Vielzahl von Fischfangbedingungen optimiert
sind.

An5|cht

e 5|eT<or@ernd|e btrucmfﬁ{ca eite als DownScan-Bild einrichten,
‘3 vvobetnurlmks nurKea oder links eéhts aﬂgeze|gt wird.

Zuriick

| Links + Rechts

\ Wahlen§|e d|é Men pt|on ﬁ\nsmhtﬂ ’evv) unn die gewinschte
turtie —Ansicht anzuzeigen: 2 ) S

Nur Rechts

Nach Unten

Anhalten des StructureScan-Bildes

Sie konnen die StructureScan-Funktion anhalten, um die Strukturen
und andere Bilder detaillierter und ausfihrlicher zu untersuchen.

Diese Funktion ist hilfreich, wenn Sie einen Wegpunkt exakt im
StructureScan-Bild positionieren méchten und den Cursor
verwenden, um eine Entfernung zwischen zwei Punkten im Bild zu
messen.

Weitere StructureScan-Einstellungen
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Zuriick

TVG
[ = Wellenaktivitat, Nachlaufstromung und Temperaturunterschiede
Bildwechsellnks... konnen zu Stérechos auf dem Bildschirm nahe der Oberflache
istannLinie fUhren. Mit der TVG-Option werden Oberflachen-Stérechos
reduziert, indem die Empfindlichkeit des Empféngers nahe der
sonar Log... Oberfléche verringert wird.

-> Hinweis: Standardmalig ist ein geringer Wert eingestellt, um in
den meisten Situationen eine optimale Bildwiedergabe und
Klarheit zu erhalten.

Vertauschen des Strukturbildes nach links oder rechts

Bei Bedarf kdnnen Sie die rechten/linken SideScan-Bilder
vertauschen, damit sie der jeweiligen Seite Ihres Schiffes
entsprechen, wenn der Schwinger umgekehrt befestigt wurde.

Distanz-Linien
Zu dem Bild kdnnen Distanz-Linien hinzugeflgt werden, um die

p Tﬁe(Dowm%@ﬁ%uﬁ@LdTefmfemunTSﬁdeS@ﬂ) einfacher

( einzuschatzen.  \ |/

/

N N \\ //

I\ Aufzelcimnen\von StructJreScI Jbaten

” Sie kdnnen StructureScan Daten aufzeichnen und die Datei intern
im Gerat GO XSE oder auf einer Speicherkarte im Kartensteckplatz,
wie unter "Aufzeichnen von Echolotdaten starten" auf Seite 104 beschrieben,
speichern.
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StructureMap

Die StructureMap-Funktion blendet SideScan-Bilder aus einer
StructureScan-Quelle auf der Karte als Overlay ein. So kann die
Umgebung unter Wasser einfacher in Bezug auf Ihre Position
visualisiert werden. Auch die Auswertung von SideScan-Bildern wird
vereinfacht.

Das StructureMap-Bild

Im folgenden Beispiel ist eine Kartendarstellung mit der Overlay-
Option Struktur sowie einer herkdmmlichen SideScan-Darstellung
zu sehen.

Die Navigation auf der Karte erfolgt bei aktivierter Overlay-Option
Struktur wie gewohnt:

Aktivieren der Overlay-Option "Struktur"
1. Aktivieren Sie die Overlay-Option "Struktur" Gber das
Kartenmendi.
- Das KartenmenU wird erweitert, um Strukturoptionen
anzuzeigen.
- Sofort nach der Aktivierung der Overlay-Option "Struktur"
werden auf dem Kartenbildschirm Strukturdaten angezeigt.
2. Wahlen Sie die Quelle fir die Strukturdaten aus.
- Die Standardeinstellung ist "Live".
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-» Hinweis: Sie kdnnen die Overlay-Option "Struktur" auch
aktivieren, indem Sie im Datei-Browser eine gespeicherte
StructureMap-Datei auswahlen.

StructureMap-Quellen

Es konnen zwei Quellen verwendet werden, um die Strukturdaten
auf den Karten als Overlay einzublenden. Es kann aber immer nur
eine Quelle angezeigt werden:

Live-Daten — werden verwendet, wenn StructureScan-Daten im
System verflgbar sind.

Gespeicherte Daten — aufgezeichnete StructureScan-Daten
(*s12), die in das StructureMap-Format (*.smf) konvertiert werden.
Gespeicherte *smf-Dateien kénnen auch auf Geraten verwendet
werden, die nicht mit StructureScan-Quellen verbunden sind.

Live-Quelle

Wenn die Option fur Live-Daten ausgewahlt ist, wird die SideScan-
Bildhistorie als Trail hinter dem Symbol des Schiffs angezeigt. Die
Lange des Tracks ist vom verfligbaren Speicher des Gerats sowie
«/ondgn Be(elchsemstell en abhangig. Mlt\zunehmend
belegtem Spelcherp\ rdgzn die dltesten Daten automatisch
geloscht )wenn neue Daten hmzuge@ vverdén Wenn der
Suthbe/emh ve\gro@ertvwrd, immtdie Ping-Geschwindigkeit des
StructureScan-Schwingers ab. Breite und Lange des Bildverlaufs
werden jedoch erhoht.

> Hinweis: Im Live-Modus werden keine Daten gespeichert. Beim
Ausschalten des Gerédts gehen alle zuletzt aufgezeichneten
Daten verloren.

Gespeicherte Dateien

Wenn die Option fur gespeicherte Dateien ausgewahlt ist, wird die
StructureMap-Datei entsprechend den Positionsinformationen der
Datei auf der Karte Uberlagert.

Bei einem grof3en Kartenmal3stab wird der StructureMap-Bereich so
lange durch einen Rahmen gekennzeichnet, bis der Maf3stab grof3
genug ist, um die Strukturdetails zu sehen.

Der Modus fir gespeicherte Dateien wird verwendet, um
StructureMap-Dateien zu Uberprifen und zu untersuchen und um
das Boot auf bestimmten Points of Interest auf einem zuvor
gescannten Gebiet zu positionieren.

StructureMap | GO XSE Bedienungs-Anleitung



-> Hinweis: Wenn gespeicherte Dateien als Quelle verwendet
werden, zeigt das Gerat alle auf der Speicherkarte und im
internen Speicher des Systems gefundenen StructureMap-
Dateien an. Falls mehrere StructureMaps desselben Gebietes
vorliegen, kommt es zu einer Uberlappung der Bilder und einer
unUbersichtlichen Kartenansicht. Falls mehrere Speicherdaten
desselben Gebiets erforderlich sind, sollten die Karten auf
unterschiedlichen Speicherkarten gespeichert werden.

StructureMap-Tipps

Wenn Sie eine Abbildung von groeren Strukturen
(beispielsweise eines Wracks) wiinschen, steuern Sie das Schiff
nicht direkt darliber. Lenken Sie das Schiff vielmehr links oder
rechts an der Struktur vorbei.

Verwenden Sie bei der Nutzung von StructureScan nicht die
Funktion "Auto Range". Stellen Sie die Bereichs-Option fur die
Struktur auf einen Wert ein, der wesentlich hoher (zwei- oder
dreimal so hoch) als der Wert fir die Wassertiefe ist. So
gewahrle|sten Sie nicht nur einen vollstdndigen Scan, sondern

7 au&Qe(r\HocﬁstrﬁaRaWS auig flderKonvemerung
U erla a

Vermelden Sie e| pung lten; gespeicherten
TrackSwvverm S|e eir en Beriwch in ar%allelen\f\bschmtten
/scanf{en \\// )/

Aufzeichnen von StructureScan-Daten

StructureScan-Daten kénnen Uber eine Kartendarstellung mit
aktivierter Overlay-Option Struktur aufgezeichnet werden.

StructureScan-Aufzeichnungen kdnnen auch Uber eine
StructureScan-Darstellung gestartet werden.

Wenn StructureScan-Daten aufgezeichnet werden, blinkt ein rotes
Symbol, und am unteren Bildschirmrand wird in regelmalSigen
Abstanden eine Meldung angezeigt.

= Hinweis: Die Meldung enthalt Informationen zur Dateigrofe.
Achten Sie darauf, dass die GroBe der Aufzeichnungen maximal
100 MB betragt. Damit stellen Sie sicher, dass die
Dateikonvertierung schneller ablauft.

Die Aufzeichnung wird gestoppt, indem Sie die
Aufzeichnungsfunktion erneut anwahlen.
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Konvertieren von StructureScan-Daten in das StructureMap-
Format

Eine StructureScan-Aufzeichnungs-Datei (.s12) wird nach der
Aufzeichnung Uber das Aufzeichnungsdialogfeld oder Gber den
Datei-Browser in das StructureMap-Format (.smf) konvertiert.

Sie kbnnen Dateien in Standardauflésung oder hoher Auflésung
erstellen. Bei hoher Auflésung werden in den SMF-Dateien mehr
Details erfasst, wohingegen die Konvertierung langer als bei
Verwendung der Standardauflésung dauert und die Dateien groRer
sind.

Zur Optimierung des Speicherplatzes sollten Sie die StructureScan-
Dateien (:s12) nach der Konvertierung entfernen.

Verwenden von StructureMap mit

geografischen Karten

In StructureMap kénnen Sie die Kartenfunktionalitdt in vollem
Umfang beibehalten. Darlber hinaus kann StructureMap mit
integrierter Kartografie sowie mit hydrografischen Karten eingesetzt
— — werden, dtem%dem&ystemkompa ind (beispielsweise von
‘;; Naworﬁets Ir‘|5|ght und apdgre?p Dnttaﬁiﬁem)
S Kop|eren Sie hel de&{e(vvend ng VOE}) ctu?@!\/\ap mit
\ gefograﬂ/schen &rten é’“re Stru tureM ateien (.smf) in den
v internen Speicher des Gerates. Wir empfehlen, Kopien von
StructureMap-Dateien auf externen Karten-Speichermedien
abzulegen.

Struktur-Optionen

StructureMap-Einstellungen werden Uber das MenU fur
Strukturoptionen angepasst. Das Mend ist verfligbar, wenn die
Overlay-Option Struktur aktiviert ist.

Wenn gespeicherte StructureMap-Dateien als Quelle verwendet
werden, sind nicht alle Optionen verfligbar. Nicht verfligbare
Optionen werden grau hinterlegt angezeigt.

Bereich
Einstellen des Suchbereiches.
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Transparenz

Stellt die Transparenz des Overlays fur die Struktur ein. Mit
minimalen Transparenzeinstellungen sind die Kartendetails fast
komplett vom StructureMap-Overlay verdeckt.

Palette
Dient zur Auswahl der Struktur-Palette.

Kontrast

Bestimmt das Helligkeitsverhaltnis zwischen den hellen und
dunklen Bereichen auf dem Bildschirm.

Wassersaule
Blendet die Wassersaule im Live-Modus ein bzw. aus.

Ist die Option AUS, sind Kéderfischschwarme auf dem SideScan-Bild
maoglicherweise nicht zu sehen.

Ist die Opt|on EIN, kann die Genauigkeit des SideScan-Bilds auf der
Karte durcn d|e vvassemerp bﬁemtra#ﬁt‘?t sem

/ *\

—Diént zur Emrlchtung der vo%e%a%veﬁvendeten
Schwingerfrequenz. 800 kHz bietet die beste Auflésung, 455 kHz
bietet eine grolere Tiefen- und Bereichsabdeckung.

Storungsunterdriickung

Signalstérungen durch Bilgepumpen, Motorvibrationen und
Luftblasen kdnnen zu Stérechos auf dem Sonar-Bildschirm fuhren.
Die Option fur die Stérunterdriickung filtert die Auswirkungen von
Signalstérungen und reduziert Stérechos auf dem Bildschirm.

Live-Historie loschen
Loscht die vorhandenen Live-Historiendaten vom Bildschirm und

zeigt nur noch die aktuellsten Daten an.

Echo-Daten aufzeichnen
Zeichnet StructureScan-Daten auf.
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Quelle
Dient zur Auswahl der StructureMap-Quelle.
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ForwardScan

ForwardScan-Sonar ist eine Navigationshilfe, mit der Sie die
Unterwassserumgebung vor Ihrem Schiff Gberwachen kénnen,
wahrend Sie langsam mandvrieren.

Um die ForwardScan-Funktion verwenden zu kdnnen, muss ein
ForwardScan-Schwinger auf Ihrem Schiff installiert sein.
Anweisungen zur Installation finden Sie im ForwardScan-
Installationshandbuch.

Warnung: Verlassen Sie sich bei der Navigation und
zur Gefahrenerkennung nicht allein auf dieses Gerat.

Warnung: Verwenden Sie das Gerat nicht, um die
Wassertiefe oder andere Bedingungen fur das
Schwimmen oder Tauchen zu messen.

1 Schwingerposition wird als Ausgangspunkt angezeigt
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Tiefe
Auto: 12m

Voraus Range

Auto: 49m

Noise rejection
-,

Ansicht»

Aufzeichnen

Pause

(
\

PN

-

Ve

2 Tiefenbereichsskala und Schiffsposition
3 Vorausbereichsskala

4  Punktdaten

5 Meeresgrund

6

Tiefen-Historie

Einrichten des ForwardScan-Bildes

Tiefe
Legt den Tiefenbereich fest. Der Tiefenbereich ist standardmallig
auf Auto-Modus eingestellt.

Vorausbereich
Legt den Vorausbereich fest. Der maximale Vorausbereich betragt
91 Meter (300 Fuld).

’Q’@bise/\ Rejection (Stér- terdrﬁkung{\
ﬁTte'r%Si‘gnal\s{érun\gsn,/ raus‘und r dtﬁiqg}jﬁr‘e Stérungen auf dem

—Bildschirm. \ // / T N
N s B W,
~ v/ = @ 0~

Aufzeichnen

Zeichnet ForwardScan-Sonardaten auf.

Pause
Halt vorausschauende Echolot Sendungen an.

ForwardScan-Ansichtsoptionen
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Zuriick

Farb-Palette
3 perars o

History ratio

-

Point data
Keine

Zeige Zonen

Tiefenlinien

N

N Umtervva(sserob}ekte sc?wﬂeller ‘abzus

Palette
Es gibt verschiedene Farb-Paletten fiir das Anzeigen verschiedener
Wasserbedingungen.

Historienanteil
Legt fest, wie viel Echolot Historie hinter dem Schiff angezeigt wird.
Je hoher der Anteil, um so mehr Historie wird angezeigt.

Punktdaten

StandardmanRig zeigt ForwardScan nur den Grund an. Offnen Sie das
MenU "Punktdaten” (Point Data), um alle Sonardatenpunkte oder
nur Punkte (Objekte) in der Wassersaule anzuzeigen.

Zonen anzeigen

Zeigt Warnungszonen (gelb) und kritische Zonen (rot) auf dem
Bildschirm an. Siehe dazu "Kritischer Vorausbereich und kritische Tiefe" auf Seite
127.

/;

Tlefehhnlen \ )/ L/\ D
_ Zeigt L|n\ren auf derr\Bv Ydschwm an, T abef helfen Tiefe und
hatzen.

Heading Extension

Sie kdnnen die Heading Extension (Kursverldngerung) nutzen, um
ForwardScan im Kartenfeld zu iberwachen Die Farben der Heading
Extension basieren auf den ForwardScan-Alarmwerten.

Clear cursor

19

POS

N 36°25.422'
W 95°40. 147
DEPTH

44.0

TIME
2:08:58 pm

STEER
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ForwardScan-Verlangerung

1 Rot-Kritisch
2  Gelb-Warnung
3  Grun-Sicher

Wahlen Sie im Dialogfeld "Karteneinstellungen" (Chart Settings) die
Option "ForwardScan" aus, um die ForwardScan Heading Extension
im Kartenfeld anzuzeigen.

Einstellungen

.a. System 3D Boot-Auswahl Center console -

Boots-Einstellungen...
@ Karte
Distanz Ringe
Echo _—
Extension lines...

@ Autopilot ForwardScan

@ Navigation Sinchronisiere 2D/3D Karte

Popup Information v
e =1 Treibstoff

s [ fkté?-‘ inien N
\ Tracks und Trips |/ Wegpunkte /‘ _
/

v
A rarme Routen‘ FW >
a ) ) D

Tads———— >
ij Einheiten

ForwardScan-Setup

Die Konfiguration im Dialogfeld ForwardScan-Installation
einrichten.
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Zurlick

Farb-Palette
3_

History ratio

-

Point data
Keine

Zeige Zonen
v

Tiefenlinien

L

-

Einstellungen

Q System

@ Karte
Sonar-Log ansehen...

Echo )
@ Suche Tiefe ForwardScan installation X

@ Autopilot Installation... Critical forward range (m) 030.5
@ Navigation ForwardScan installatiol Kritische Tiefe(m) 003.0
Eﬁ Treibstoff Warnung fiir Voraus Range(m) 068.6
- Tracks und Trips Warnung Tiefe(m) 004.6
A Aarme Schwinger Winkel (Grad) +00

= Tiefen-Offset(m) +0.0

f Einheiten X
Speichern Loschen

Kritischer Vorausbereich und Kritische Tiefe

"Kritischer Vorausbereich" (Critical Forward Range) und "Kritische
Tiefe" (Critical Depth) sind benutzerdefinierte Schwellenwerte, die
eine kritische Zone im Bereich vor lhrem Schiff definieren.

Wem»\ie |r\Gevva$Seﬁ<ahr denmleseﬁchwellenwerte
erre|cht\vverd\en Wi d Alar "Krit Zor/e" Critical Zone)

tiviert. Sie kdnnen dié kr|t|screnZ ne anz@gen indem Sie die
ue;{gon ZSQ;anzelgeniSmeQne),,aktXV|eren.

ForwardScan-Bild mit angezeigten Zonen

1 Kritische Zone
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2 Warnungszone

Die Werte "Warnung flr Vorausbereich (Warning Forward Range)
und "Warnung Tiefe" (Warning Depth) basieren auf den
ausgewdhlten Werten fr "Kritischer Vorausbereich (Critical Forward
Range) und "Kritische Tiefe" (Critical Depth).

> Hinweis: Um Warnungen zur kritischen Zone zu erhalten,
aktivieren Sie im Dialogfeld "Alarmeinstellungen" (Alarm
Settings) die Option "ForwardScan-Alarm" (ForwardScan Alarm).
Néhere Informationen zum Aktivieren von Alarmen finden Sie
unter "Alarme".

Schwingerwinkel

Wir empfehlen, den Schwinger vertikal zur Wasserlinie zu
montieren. Sollte dies nicht mdglich sein, kann der Schwingerwinkel
angepasst werden, um die Differenz zwischen Schwingerwinkel und
Wasserlinie auszugleichen.

Der Winkel kann zwischen 0 (senkrecht) und 20 Grad eingestellt
) f)zverdeﬁ =<
C ~\ \

N\ R ‘/*\‘ TN
J

( 7

A \ | )
S~ Warnung: Beﬁ% passungen des Schwingerwinkels
\ solltemit gk{j@/teﬁ/orsjdht vogegangen werden. Gro3e
) Abweichungen des Schwingerwinkels kdnnen verzerrte

Tiefendaten und somit ein erhohtes Risiko von

Kollisionen mit Unterwasserhindernissen zur Folge
haben.

Tiefen-Offset

Alle Schwinger messen die Wassertiefe vom Schwinger zum Grund.
Dies bedeutet, dass Wassertiefenwerte nicht die Distanz vom
Schwinger zum niedrigsten Punkt des Schiffs (z. B. dem Kiel, dem
Ruder oder der Schiffsschraube) im Wasser berticksichtigen oder die
Entfernung vom Schwinger zur Wasseroberflache.
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A Kiel-Offset, z. B.-0,3 m (-1 ft)

Bevor Sie den Kiel-Offset einrichten, messen Sie die Distanz vom
Schwinger zum tiefsten Punkt des Motors — siehe Abbildung. Wenn

~ diese Dist ispi t, wird sie als (minus)
\G%m =1 ft) |nge§evbe / %

e
N ) U

| 129
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Wireless

WLAN-Verbindung

Die in GoFree integrierte Wireless-Funktion ermdéglicht lhnen

die Nutzung eines drahtlosen Gerates zur Ferntberwachung (per
Smartphone und Tablet) und Fernsteuerung (nur per Tablet) des
Systems.

Zugang zum GoFree Shop.

Laden Sie Ihre Echolot Daten zur Erstellung von
benutzerdefinierten Karten zu Insight Genesis hoch.

Laden Sie Software-Aktualisierungen herunter

Vernetzen Sie Anwendungen von Drittanbietern

=> Hinweis: Karten, Software-Updates und andere Daten kénnen
viel Speicherplatz benétigen. Moglicherweise erhebt hr
Datendienstleister Geblhren fir die von lhnen Ubermittelten
Dgtenmengen Sollten Sie hierzu Fragen haben, wenden Sie

’ /""’”T( =i h ah\lhren L)Tehstl?ster

o - Das Sysfem umfasst memtegrlerte Iefss»Funktlon Uber die Sie
\ eme Verpmdung mit dem Int met oder uchmlt drahtlosen

| —=Geraten wie Smartphones ot der Tablets herstellen kdnnen.

Informationen zur Erstkonfiguration und Systemeinrichtung der
integrierten Wireless-Funktion finden Sie im Installationshandbuch
des Systems.

Verbindung zu einem WLAN-Hotspot

aufbauen/trennen

Um die Verbindung zu einem WLAN-Hotspot herzustellen, klicken
Sie im Dialogfeld System-Kontrolle auf die Option Wireless und
wahlen Sie Nicht verbunden aus. Damit wird das Dialogfeld
Wireless-Gerate gedffnet. Wahlen Sie in diesem Dialogfeld den
gewdlinschten Hotspot aus, geben Sie die entsprechenden
Anmeldedaten ein und klicken Sie auf Verbinden. Wenn Sie die
Verbindung zu einem WLAN-Hotspot herstellen, wird der WLAN-
Modus in den Client-Modus gedndert. In diesem Modus kdnnen
Sie auf den GoFree-Shop zugreifen.
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Um die Verbindung zu einem WLAN-Hotspot zu trennen, klicken Sie
im Dialogfeld System-Kontrolle auf die Option Wireless, wéhlen Sie
unter Verbunden hotspot_nameund klicken Sie dann auf Trennen.
Damit wird der WLAN-Modus in den Access Point-Modus
gedndert. In diesem Modus kénnen Sie drahtlose Gerédte einbinden,
damit Anwendungen wie der GoFree-Controller & -Viewer auf die
Navigationsdaten des Schiffes zugreifen kénnen.

GoFree-Shop

Die integrierte Wireless-Funktion muss mit eine externen WLAN-
Hotspot verbunden sein, um den Zugriff auf den GoFree-Shop zu
ermdglichen.

GoFree Shop Im GoFree-Shop kénnen Sie nach kompatiblen Inhalten fir Ihr
System suchen, darunter See- und Insight Genesis-Karten, und diese
kaufen und herunterladen. Wenn Sie sich anmelden, informiert das
System Sie automatisch, sobald eine neue Softwareversion fur lhr
System verfligbar ist. Sofern ein Update verflgbar ist, kdnnen Sie es
herunterladen oder den Download auf einen spateren Zeitpunkt
versch|eben Wenn Sie den Download auf einen spateren Zeitpunkt

/ Versc‘hkbeQ ist dieentsprechende B hrichtigung in den
\ Systerr}e\nstellungeh\|m/6|eea(|o feld S sim Uk/ferbhck verfigbar.

\\‘

\ . /
GoFree Controlle g
Uber die Wireless-Funktion kdnnen Sie ein kabelloses Gerat zur
o Ferniberwachung (per Smartphone und Tablet) und Fernsteuerung
% (nur per Tablet) des Systems verwenden. Das System wird mit dem
<

kabellosen Gerat Uber GoFree-Controller & -Viewer-Apps Uberwacht
und gesteuert, die aus dem jeweiligen App-Store heruntergeladen
wurden. Bei Akzeptanz der Fernsteuerung wird die aktive Seite auf
dem kabellosen Gerdt angezeigt.

> Hinweis: Damit Sie das System mithilfe von Smartphones und
Tablets Uberwachen und steuern kdnnen, muss die Wireless-
Funktion vom WLAN-Hotspot getrennt werden (und sich im
Access Point-Modus befinden).

> Hinweis: Aus Sicherheitsgrinden kénnen die Autopilot- und
CZone-Funktionen nicht Uber ein kabelloses Gerat gesteuert
werden.
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Hochladen von Speicherdaten zu Insight

Genesis

Um aufgezeichnete Echolot Speicherdaten zu Insight Genesis
hochzuladen, wahlen Sie unter Dateien die gewiinschte Datei aus
und klicken Sie die Option Zu Insight-Genesis hochladen.

-> Hinweis: Sie missen mit einem WLAN-Hotspot verbunden
sein, um aufgezeichnete Speicherdaten zu Insight Genesis
hochladen zu kénnen.

> Hinweis: Aufgezeichnete Speicherdaten kdnnen zudem in
Insight Genesis hochgeladen werden, wenn Sie im Dialogfeld
Aufzeichnen Echo Zu Insight-Genesis hochladen wahlen.
Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt "Aufzeichnen von
Lot-/Sonar-Daten starten" auf Seite 104.

Details Cougar Island.s|2

Sonar log version 2
17.2MB

l 0531 5/2;1 2

@Insight-ﬁenesis hochladen

Zeichne

StructureMap... Kopieren Neu benennen Loschen

Wireless-Einstellungen

Hier finden Sie Optionen fur die Konfiguration und
Systemeinrichtung der Wireless-Funktion.

Weitere Informationen finden Sie im GO XSE Installationshandbuch.
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Einstellungen
Wegpunkte —
@ Navigation Verbinde mit WLan Hotspot...

e
- Eﬁ Treibstoff Fernbedienungen

Wireless Gerét
) - Tracks und Trips
o Client Einstellungen

Tracks

Alarme

AU Einheiten

Gezeiten

Weitere >

A ‘ () wireless

Alarme % Netzwerk

m=sd Schiffe
Einstellunge

WA Simulator

Verbindung mit einem WLAN-Hotspot

Zeigt das Dialogfeld WLAN an, mit dem Sie das Gerat mit einem
WLAN-Hotspot verbinden kdnnen.

Ve 7Férﬁg\edign ungen / R
| 3 (ShL

D
g Weﬁ’h\eﬁn‘ drahtlose G/é} at artph oéefzfablet) verbunden ist,
\soute e;)h der\JYiste F {'Qbedijnung n angezeigt werden. Durch die
| —=-Auswahl von Immer zulasserkd ie-festlegen, dass das Gerat

automatisch eine Verbindung herstellt, ohne dass jedes Mal ein

Passwort bendtigt wird. AuBerdem kdnnen Sie Uber dieses Men(
Geréte trennen, auf die nicht mehr zugegriffen werden muss.

Wireless-Gerate

Zeigt das interne Wireless-Modul und alle verbundenen WIFI-1-
Gerdte sowie ihre IP und Kanalnummer an. Ist ein WIFI-1 verbunden
und erkennt das System, dass die Software veraltet ist, wird auch
eine Update-Option angezeigt. WIFI-1-Updates sind wenn
erforderlich in den Display-Updates enthalten.

Wahlen Sie ein Gerdt aus, um weitere Informationen dazu zu
erhalten. Netzwerkname und Netzwerkschlissel kbnnen aus
Sicherheitsgrinden bearbeitet werden, der Kanal, kann gedndert
werden, wenn die Verbindung mit dem Gerat durch Stérungen
beeintrachtigt wird. Modus kann nur auf dem WIFI-1-Gerdt gedndert
werden. Mit Voreinstellungen wiederherstellen wird das Gerat auf
die Werkseinstellung zuriickgesetzt.
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Nutzer-Einstellungen

Zeigt Informationen zu dem WLAN-Hotspot an, mit dem lhre Einheit
momentan verbunden ist bzw. mit dem sie zuletzt verbunden war.
Im Dialogfeld kénnen Sie festlegen, dass sich Ihr Gerdt automatisch
mit diesem Hotspot verbindet, sobald es in Reichweite ist, oder Sie
kénnen den Hotspot auch 16schen.

Weitere

Startet die Iperf und DHCP Probe Tools, die die Fehlersuche und
Einrichtung des WLAN-Netzwerks unterstitzen.

> Hinweis: Bei Iperf und DHCP Probe handelt es sich um
Diagnosetools fur Nutzer, die mit der Netzwerkterminologie
und -konfiguration vertraut sind. Navico ist nicht der Entwickler
dieser Tools und bietet keinen Support in Verbindung mit
deren Nutzung an.

-
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AlS

Wenn ein AlS-fahiges NAIS400, ein AlI50 oder ein NMEA 2000 UKW-
Gerat mit dem Netzwerk verbunden ist, konnen alle von diesen
Gerédten erkannten Ziele angezeigt und verfolgt werden. Sie kdnnen
auBerdem Meldungen und Positionen von Schiffen sehen, die
innerhalb der Reichweite DSC-Ubertragungen vornehmen.

AlS-Ziele konnen als Overlay auf Kartenbildern eingeblendet
werden. Diese Funktion ist fUr die sichere Navigation und zur
Kollisionsvermeidung wichtig. Sie kdnnen Alarme definieren, die Sie
informieren, wenn ein AlS-Ziel zu nahe kommt oder das Ziel
verloren geht.

AlS-Zielsymbole

Das System verwendet die nachfolgend aufgefihrten AlS-
Zielsymbole:

J Schlafendes AlS-Ziel (nicht in Bewegung oder vor Anker)

Sich bewegendes und sicheres AlS-Ziel mit
Kursverldngerungslinie
Gefahrliches AlS-Ziel, dargestellt mit fett formatierter

Linie
/ Ein Ziel wird aufgrund der Bereichseinstellungen fiir CPA

und TCPA als geféhrlich eingestuft. Siehe "Definition
gefihrlicher Schiffe" auf Seite 142,
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Verlorenes AlS-Ziel.

Wenn Uber einen bestimmten Zeitraum keine Signale
{% empfangen werden, wird ein Ziel als verloren eingestuft.
Das Zielsymbol zeigt die letzte glltige Position des Ziels,
bevor keine Daten mehr empfangen wurden.

Ausgewahltes AlS-Ziel, aktiviert durch Auswahlen eines

Zielsymbols.
E ] Das Ziel wird wieder als das voreingestellte Zielsymbol

angezeigt, wenn der Cursor entfernt wird.

Anzeigen von Informationen zu AlS-Zielen

Suchen nach AlIS-Objekten

Mit der Option Finde im Tools-Feld kénnen Sie nach AlS-Zielen
suchen.

In Kartenfeldern kénnen Sie mithilfe der Meni-Option Finde nach
AlS-Zielen suchen. Wenn der Cursor aktiv ist, sucht das System nach

— Schiffen Ir%def—N&hﬁadeFQH-FSQl’pOSIt der Cursor nicht aktiv,
E\uchLd*as System m\h B/zh/ffe‘n in der N?ahe Ihyes Schiffes.
\

~

/ Finde Vom Schiff

Bestimmen Sie eine Kategorie von Objekten, welche Sie suchen

machten
Wegpunkte Karten Objekte
Routen Schiffe
Tracks Koordinaten

Anzeigen von Informationen zu einzelnen AlS-Zielen
Wenn Sie ein AlS-Ziel im Kartenfeld auswahlen, éndert sich das
Symbol in das ausgewahlte Zielsymbol, und der Name des Schiffes
wird angezeigt.

Sie kdnnen detaillierte Informationen flr ein Ziel anzeigen, indem
Sie diese im AlS-Popup-Fenster oder im Meni auswahlen, wenn das
Ziel ausgewahlt ist.
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S HDG 006 M

AIS Schiffsdaten X

SIM VESSEL D (MMSI: 123456789)
Rufzeichen: XYZ1111 Status: Safe
IMO: 1234 Nav-Status: Segelnd
AIS Klasse: A Tiefgang(m): 0.9
Schiffs-Type: Unbekannt Lange (Grad): N 25°45.900'
Lange (m): 12.2 Breite (Grad): W 80°06.300'
Breite (m): 6.1 Genauigkeit: Schnell (10m)
ROT (°/s): 0.0
S0G (kmh): 29.6
Bearing (°M): 074 RO (M) 09%
Distanz (km): 2.36 Heading (°M): ~ 096
CPA (km): Bestimmungsort: AUCKLAND
TCPA (hrs): ETA: 11/04/2008 9:30 am
Relative speed (kmh): 47.4
Relative course (°M): 148

Rufen eines AIS-Schiffes

Wenn das System Uber ein UKW-Funkgerat mit DSC (Digital Select
Calllng) fur Rufe per NMEA 2000 verflgt, kdnnen Sie mit dem ELITE

Eem@nDS;BuiaﬁLamderaSchﬂeiﬂeren

daten sowie im

Im D|a|ogfe|d Ruf (Call) kdnnen Sie den Kanal wechseln oder den
Ruf abbrechen. Das Dialogfeld Ruf (Call) wird geschlossen, wenn die
Verbindung hergestellt ist.

Call

2 Mdchten Sie einen Ruf auf Kanal 72 an 512000077 auslosen?

Call Kanalwechsel Beenden

AIS SART

Wenn ein AIS SART (Search and Rescue Beacon/Such- und
Rettungsfunkbake) aktiviert ist, beginnt das Gerat mit der
Ubertragung der Positions- und Identifizierungsdaten. Diese Daten
werden von lhrem AlS-Gerdt empfangen.

Ist Ihr AIS-Empfanger nicht mit AlS SART kompatibel, so interpretiert
er die empfangenen AlS SART-Daten als ein Signal von einem
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standardmaBigen AlS-Sender. Auf der Karte wird ein Symbol
platziert, bei dem es sich jedoch um ein AlS-Schiffssymbol handelt.

Ist Ihr AIS-Empfanger mit AIS SART kompatibel, passiert nach dem
Empfang der AlS SART-Daten Folgendes:

Auf der Karte wird ein AIS SART-Symbol an der Position platziert,
die vom AIS SART empfangen wurde.
Es wird eine Alarmmeldung angezeigt.

Wenn Sie den Alarmton aktiviert haben, erfolgt nach der
Alarmmeldung ein akustischer Alarm.

= Hinweis: Das Symbol leuchtet griin, wenn es sich bei den
empfangenen AlS SART-Daten um eine Testmeldung und nicht
um eine aktive Meldung handelt.

AIS SART-Alarmmeldung

Wenn von einem AIS SART Daten empfangen werden, wird eine

Alarmmeldung angezeigt. Diese Meldung beinhaltet die einmalige

MMSI-Nummer des AIS SART sowie die jeweilige Position, Distanz
_und Peilung ausgehend von [hrem Schiff.

o~ |\ "\ - ) B

o N ) ™
( S~ N )
N N Mann iiber Bord

s T | /|

N /' SART aktiviert

\/,,,7:':,,;/, _— MMSL:— = 03550

¥

Lange (Grad): S 36°34.897"

Breite (Grad): E174°51.571'
Peilung (°M): 310
Distanz (mi): 123

Ignorieren Speichern Wpt Aktiviere MOB

Sie haben folgende Optionen:

Ignorieren des Alarmes

- Das akustische Alarmsignal wird ausgeschaltet, und die
Meldung wird geschlossen. Der Alarm wird nicht erneut
angezeigt.

=> Hinweis: Wenn Sie den Alarm ignorieren, bleibt das AIS SART-
Symbol weiterhin auf lhrer Karte sichtbar und der AIS SART
bleibt in der Schiffsliste erhalten.

Speichern des Wegpunktes
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- Der Wegpunkt wird in Ihrer Wegpunktliste gespeichert. Der
Name eines solchen Wegpunkts wird mit dem Préfix MOB AlS
SART versehen, gefolgt von der eindeutigen MMSI-Nummer
des SART. Beispiel: MOB AIS SART - 12345678,

Aktivieren der MOB-Funktion

- Das Display schaltet auf ein vergroRertes Kartenfeld um, bei
dem sich die AIS SART-Position in der Mitte befindet.

- Das System erstellt eine aktive Route zur AIS SART-Position.

= Hinweis: Ist die MOB-Funktion bereits aktiviert, wird sie
beendet und durch die neue Route zur AlS SART-Position
ersetzt!

> Hinweis: Wird vom AIS keine SART-Meldung mehr empfangen,

wird der AIS SART-Alarm nach Eingang des letzten Signals noch
fur die Dauer von 10 Minuten in der Schiffsliste angezeigt.

Wenn Sie im Kartenfeld das AIS SART-Symbol auswahlen, werden
die AIS MOB-Informationen angezeigt.

Schiffsalarme
o S\konoen\mehrere AT“q e definierén, um benachrichtigt zu
T ¢ )
. vverderN/venm ein yordefinierte |chsg\enzen unterschreitet
Weg[iunkte K \oder ein zuvorerm Les Z|eIJver|or n geht.
l’ﬂ- \ Ve x// = = /

Routen S HDG 007 °M

Ny Alarme

Tr‘z;cks
Aktiv  Historie Einstellungen
s g

\—
Gezeiten

Spannungen

v — v —

A

Alarme

Fehlende Daten

Einstellungen Gefdhrliches Fahrzeug

AIS Ziel verloren v 1.9 (km)
Vessel message v

b Autopilot
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Gefahrliches Fahrzeug

Legt fest, ob ein Alarm aktiviert werden soll, wenn ein Schiff in die
vordefinierte CPA oder TCPA eindringt. Siehe "Definition gefdhrlicher
Schiffe" auf Seite 142.

AIS Ziel verloren

Legt den Bereich fiir verlorene Schiffe fest. Wenn ein Schiff verloren
geht, wird ein Alarm ausgeldst.

> Hinweis: Mit dem Kontrollkdstchen wird festgelegt, ob das
Alarmdialogfeld angezeigt wird und die Sirene angeht. Die CPA-
und TCPA-Zonen legen fest, wann ein Schiff gefahrlich ist.
Dabei spielt es keine Rolle, ob der Alarm ein- oder abgeschaltet
wurde.

Vessel message (Schiffsmeldung)
Legt fest, ob ein Alarm ausgeldst werden soll, wenn eine Meldung
von emem AlS-Ziel empfangen wird.

Vd

—
\

S

il El‘nstellungen

™

B Treibstoff MMSL...
. Icon Filters...
> Tracks
Verlangerungslinie...
Alarme
Gefarliches Fahrzeug...
Gezeiten inhei
s FLLEIE Geschw. und Kurs Absolut ~
AllFme Wireless AIS Symbolorientierung Heading ~

Netzwerk

Einstellungen

Schiffe
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MMSI-Nummer lhres Schiffes

Sie mussen Ihre MMSI-Nummer (Maritime Mobile Service Identity) in
das System eingeben, um adressierte Meldungen von AlS- oder
DSC-Schiffen zu erhalten.

Aulerdem sollte die MMSI-Nummer eingegeben werden, um zu
vermeiden, dass Ihr eigenes Schiff als AlS-Ziel auf der Karte
angezeigt wird.

> Hinweis: Die Schiffsmeldungsoption in den Alarmeinstellungen
muss aktiviert werden, wenn MMSI-Meldungen angezeigt
werden sollen.

Symbolfilter

StandardmaBig werden alle Ziele im Bedienfeld angezeigt, wenn ein
AlS-Gerdt mit dem System verbunden ist.

Sie konnen festlegen, dass keine Ziele angezeigt werden oder dass
die Symbole aufgrund von Sicherheitseinstellungen, Distanz und
Schiffsgeschwindigkeit gefiltert werden.
N

SN N ) ()
\\ '\"\\ Icon Filters
~—_ )
- ) Alle ausbienden
\
\ _ ,) / -

ichere aushlenden—

v |Ausblenden entfernterals: 3 km

v |Ausblenden langsamerasl: 5 kph

Speichern Loschen

Verldngerungslinie
Die Lange der Verldngerungslinien des eigenen und anderer Schiffe
kann vom Benutzer festgelegt werden.

A: Steuerkurs
B: Kurs tber Grund (COQ)

Die Lange der Verldangerungslinien wird entweder als feste Distanz
oder zur Anzeige der Entfernung verwendet, die ein Schiff in einem
ausgewdhlten Zeitraum zuricklegt. Wenn keine Optionen unter
This vessel (Dieses Schiff) aktiviert sind, werden fur Ihr Schiff keine
Verldngerungslinien angezeigt.
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— )\
\ D) // Gefarliches Fahizeug

Verlangerungslinie
Dieses Schiff Optionen
C0G v
Kurs v
Andere Schiffe
Relative COG

Speichern Beenden

Die Kursinformationen fur Ihr Schiff werden vom aktiven Kurssensor
gelesen, und die COG-Informationen werden vom aktiven GPS
empfangen.

FUr andere Schiffe sind die COG-Daten in der Meldung enthalten,
die vom AlS-System empfangen wird.

Definition gefahrlicher Schiffe
Sie kdnnen eine unsichtbare Schutzzone um Ihr Schiff definieren.

Wenn ein Ziel die festgelegte Entfemung unterschreitet, dndert sich

— das- Syﬁwbelrmﬂlas%&@#mbekéef" mjglarm wird ausgelost,
eys/ellqmgen kt}nert ist.

ésﬁeméf in den Alarm
// \

\

Fahrzeuge werden als gefahrlich betrachtet wenn die gréBte Annaherung in der
spezifizierten Zeit die folgende Distanz unterschreitet.

GréRte Anndherung CPA (m) 0152

Zeit zur groBten Annaherung (Min:Sek) 05:00

NEEE] Beenden

Geschwindigkeit und Kurs

Die Verldngerungslinie kann verwendet werden, um
Geschwindigkeit und Kurs fir Ziele anzugeben, entweder als
absolute (tatsachliche) Bewegung auf der Karte oder im Verhaltnis
zu lhrem Schiff.

Um die Bewegung wie unten dargestellt anzuzeigen, werden fur die
Verldngerungslinien unterschiedliche Linienarten verwendet.
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AIS-Schiffe mit absoluter Bewegung AlS-Schiffe mit relativer Bewegung

AlIS-Symbolorientierung

Bestimmt die Orientierung des AlS-Symboles basierend auf der
Fahrtrichtung oder den COG-Informationen.
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Instrumentenfelder

Die Instrumentenfelder bestehen aus mehreren Messinstrumenten —
analoge, digitale und Balkeninstrumente - die fir die Anzeige
ausgewahlter Daten angepasst werden kénnen. Die Instrumente Feld
zeigt Daten auf Instrumenten und Sie kdnnen dort bis zu zehn
Instrumente definieren.

- Hinweis: Zur Anzeige der Kraftstoff-/Motorinformationen
mussen Motor- und Tankinformationen im Einstellungsfeld
eingerichtet werden.

Anzeigen

In einer Gruppe von vordefinierten Anzeigen werden Schiffs-,
Navigations- und Anglerdaten angezeigt.

Mit der linken und rechten Pfeiltaste wechseln Sie zwischen den
Anzeigen eines Feldes. Sie kdnnen die Anzeigen auch Uber das
MenU auswahlen.

s [EDEETE 29 [46 10 304

~J= A5 7D -
\ S0 7 —
| | 9
i <Yy
7 o 3J
i

o o
FURLLEVELY) OILIEVELEH,

DEPTH m S06 kn RNGGPS — NM. D hrs UVEWELL  °C COOLER °c

43 1.0 1.0 43 11.0 6.0
Schiffsanzeigen Navigationsanzeigen Angler-Instrument

- Hinweis: Wenn andere Systeme (z. B. CZone) im Netzwerk
vorhanden sind, kdnnen weitere Anzeigen Uber das Men(
aktiviert werden.

Anpassen des Instruments Feldes

Sie kénnen das Instruments Feld anpassen, indem Sie die Daten fur
jedes Messinstrument in der Armatur anpassen, das Layout der
Armatur andern oder neue Armaturen hinzufiigen. Aullerdem
konnen Sie Grenzwerte fiir analoge Messinstrumente festlegen.

Alle Bearbeitungsoptionen sind im Menu des Instruments
Bedienfeldes verfligbar.

Die verflgbaren Bearbeitungsoptionen sind abhdngig von den
Datenquellen, die an Ihrem System angeschlossen sind.
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Bearbeiten von Anzeigen

Anz 1 Aktivieren Sie die Anzeigen, die Sie bearbeiten wollen.
An; 1. Aktivieren Sie das Mend.
2. Wabhlen Sie die Option Editieren aus.
Anz3 3. Wahlen Sie das Messinstrument aus, das Sie bearbeiten
maochten. Das ausgewahlte Instrument wird mit einem blauen
Hintergrund angezeigt.
L";’;;:fe' 4. Wahlen Sie die anzuzeigenden Informationen aus. Stellen Sie
Hinzufigen die Limits ein, und dndern Sie dann die Quelle fir die
Anzeigen... Informationen.
Lésche Anzeige 5. Speichern Sie lhre Anderungen durch Auswahlen der Option
Speichern im Men(.
Daten Que.

§ HDG 007 *M

Selectinfo...

Wahle Daten Quellen»

b |Batterie

l> Date/Tlme

\ Motor \ ‘/
X /
& Ladun) "

Limits
einstellen...

Speichern

Beenden
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=
Wegpunkte
™
Routen
Wy

Tracks

a,

Gezeiten

A

Alarme

Einstellungen

soﬂte au}omatl ch vom. Systedn erkannt
~der Fall ist, aktivieren Sie die Funktionim Dialogfeld Weitere

Audio

Wenn ein SonicHub-Server oder ein FUSION-Entertainmentsystem
fur Schiffe mit dem NMEA 2000-Netzwerk verbunden ist, konnen Sie
das GO XSE verwenden, um das Audiosystem auf lhrem Schiff zu
steuern und anzupassen.

Bei Anschluss an ein WM-3-Satellitenmodul mit aktivem
Abonnement kdnnen Sie SiriusXM-Produkte in Thr System
integrieren. Sie kdnnen auch ein SiriusXM-Radio an ein FUSION-
System anschlieBen. Der Sirius Audio- und Wetterdienst deckt
Binnengewadsser in den USA, die US-amerikanischen Atlantik- und
Pazifikkisten, den Golf von Mexiko und das Karibische Meer ab.
Welche Sirius XM-Audioprodukte Sie erhalten, hédngt von lhrem
Abonnement ab. Weitere Informationen finden Sie unter
www.siriusXM.com.

Bevor Sie Ihre Audiogerdte benutzen kdnnen, missen diese
entsprechend dem GO XSE Installationshandbuch und der mit den
Audiogeraten mitgelieferten Dokumentation installiert werden.

Aktnueren von I}u’d‘io D)
Ein mit dem NMEA OO@ Netzwerk v

) n‘d’éh/gs Fusion Link-Geréat
erde/h Wenn dies nicht

Einstellungen (Advanced Settings).
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Unterstiitzung fiir SonicHub 2

Der Anschluss eines SonicHub 2 an das NMEA 2000-Netzwerk wird
unterstutzt.

SonicHub 2 Gerateinformationen

Offnen Sie das Dialogfeld "Netzwerkeinstellungen” (Network
Settings) und wahlen Sie den SonicHub 2 aus der Gerateliste aus.
Damit wird das Gerateinformations-Dialogfeld fir SonicHub 2
gedffnet.

SonicHub 2 - Device Information

Device: SonicHub 2
Name:

Manufacturer:  Simrad
Software Ver: ~ M02.01_150708 A1.2.3.150709

Model: 2.0

Address: 9

S/N: 0000000# MBB-8401-NC

Instan% 0
I S =~ E\ —
\ T ~_ Configure
o N \\ W ‘:\'\\ g
It — ) ‘
( / Data
\ _ /‘ // \ = i /
O Upgrade

Factory Reset

Konfigurieren
Auswahlen, um das Gerédt zu konfigurieren.

Upgrade
Aktualisiert die Geratesoftware.

=> Hinweis: Ein USB-Stick mit dem Software-Update muss in das
Gerédt eingesteckt sein. Software-Updates konnen auf der
Produkt-Website verfligbar sein. Detaillierte Anweisungen zur
Installation der Software finden Sie in den Upgrade-Dateien.

Werkseinstellung
Setzt das Gerét auf die Standardeinstellungen zurtick.
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SonicHub 2 ist Bluetooth-fahig

Der SonicHub 2 ist ein fur Bluetooth aktiviertes Gerdt. Sie kdnnen die
integrierte Bluetooth-Funktionalitdt des SonicHub 2 verwenden, um
drahtlose Verbindungen zu Bluetooth-Audiogerdten einzurichten.

Um einen SonicHub 2 mit einem Bluetooth-Gerat zu
synchronisieren, wahlen Sie das Symbol "Bluetooth-Gerdte" im
MenU Steuerung (Controls). Wahlen Sie das gewlinschte Gerat aus
der Liste der verfiigbaren Bluetooth-Gerdte aus und wahlen Sie
dann "Synchronisieren" (Pair).

Not Connected

Bluetooth

Scan for devices

Marian HTC One} Marian HTC One
9E:DD:FF:72:8A:2C
Not paired

Pair new bluetooth device?

Pair Cancel

ausge@lten @erat verbunden.

“ Connecting...
Marian HTC One Scan for devices
9E:DD:FF:72:8A:2C Marian HTC One
Paired, but not connect 9E:DD:FF:72:8A:2C Marian HTC One
Paired, but not connect 9E:DD:FF:72:8A:2C
Connected

Verbinden und Trennen von synchronisierten Gerdten

Das SonicHub 2 baut automatisch eine Verbindung zu einem Gerét
auf, wenn es mit diesem synchronisiert ist. Sie kdnnen es mit
verschiedenen Geraten synchronisieren, aber es kann immer nur ein
Gerat auf einmal verbunden sein.

Sie kbnnen das SonicHub 2 manuell mit synchronisierten Geraten
verbinden und Sie kdnnen diese Verbindung manuell trennen.
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Um die Verbindung zu einem synchronisierten Gerat zu trennen,
wahlen Sie dieses in der Gerételiste aus und wahlen Sie dann
Trennen (Disconnect).

Bluetooth

Scan for devices Marian HTC One

VEIER I | Disconnect from bluet frrpepssns
9E:DD:FF:72:8A:2C
connected DECILERE]  Scan for devices

Marian HTC One
9E:DD:FF:72:8A:2C
Paired, but not connected

Um eine Verbindung zu einem sychronisierten Gerat einzurichten,
wahlen Sie dieses in der Gerételiste aus und wahlen Sie dann
Verbinden (Connect).

Bluetooth
Marian HTC One

S \arian HTC One nectt bluetooth (RETHPesee
9E:DD:FF:72:8A:2C
= Paired, but not connec

~ Scan for devices

Marian HTC One
9E:DD:FF:72:8A:2C
Connected

Pandora

Der SonicHub 2 unterstitzt Pandora Musik-Streaming von einem
Android-Gerét (Uber Bluetooth) oder von einem iOS-Gerat (Uber
USB und Bluetooth).

= Hinweis: Sie mUssen sich an einem glltigen Standort befinden,
um Pandora verwenden zu kdnnen. Weitere Informationen
finden Sie auf der Website von Pandora.

Verwenden Sie die MenUoptionen, um Pandora auf Ihrem
Mobilgerdt auszufihren.
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One Of These Days (Live) - Pink Floyd | X |
Pink Floyd Radio

-6:15 Q i B
PANDORA @ & I )

Das Audiofeld

Sie kdnnen das Audiofeld tGber den Ausschnitt "Audio” in der
Instrumentenleiste aktivieren.

Die Steuerungsschaltflaichen, Werkzeuge und Optionen variieren je
nach Audioquelle. Darauf wird weiter unten genauer eingegangen.

R E 10°54.802°
| | DEPTH

Summertime Sadness (Remix) LS| 14 9

P ; a
Lana Del Rey Vs Cedric Gervais TIME LOC

BiPod 5
Summertime Sac
- >

Audioquelle
Schaltflichen der Audiosteuerung
Ausschnitt "Audio”

H W N =

Audio-Werkzeuge
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Schaltflichen der Audiosteuerung

Empfinge

Wiederga
be

UKW DVD
r

Aufrufen einer Liste mit den verfligharen Quellen
Auswahl der vorherigen/ Auswahl
N Vor-oder | des
ndchsten Frequenz . .
. : Zurickspul | vorherigen/
Einstellen eines Senders on nachsten
durch Gedrtckthalten )
Titels
Auswahl des vorherigen/ Nicht Nicht
nachsten Favoritenkanals | verfligbar | verflgbar
n NI..Cht NI..Cht Start
verfugbar | verfugbar
— "\ —=
/ ) ickﬁ" Nich U@rbrechen der
o verf g/ r Yerﬂjg ) \‘N?@Qergabe
\ D) = ] |
\ /1ﬂ Men desﬁuma%egf’ 3 e’{
Audio-Werkzeuge
Symbol Empfanger UKW ‘ Wiedergabe
m Signalstarke Nicht Nicht
9 verflgbar verfugbar
Aktivieren/
Deaktivieren
der
Nicht Nicht W|ederholfunk
C verflgbar verflgbar tion. Bei
9 aktivierter
Funktion ist
das Symbol
farbig.

Audio | GO XSE Bedienungs-Anleitung

| 151



Symbol

Empfanger

Nicht
verfugbar

UKW

Nicht
verflgbar

Wiedergabe

Aktivieren/
Deaktivieren
der
Zufallswiederg
abe. Bei
aktivierter
Funktion ist
das Symbol
farbig.

Zeigt MenUs zum Einrichten von Zonen und flr

die Hauptbedienung an.

Zeigt die
Favoritensende
r fur den
Empfanger an.

Zeigt die
Favoritenkanal
e far UKW an.

Zeigt das
Men( fUr die
aktive Quelle
an.

Zeigt optionale Einstellungen fir die aktive

Quelle an.

=
-
|_Einr

IV

//ﬂ OB B

richte

Lautsprecher

/‘\

(D

diosy@ms/

Lautsprecherzonen
Das GO XSE kann fir die Steuerung verschiedener Audiozonen
eingerichtet werden. Die Anzahl der Zonen hdngt von dem

Audioserver ab, mit dem Ihr System verbunden ist.

Sie konnen die Balance, die Lautstarke und die maximale Lautstarke

fUr jede einzelne Zone separat einstellen. Bass- und

Hohenregelungen wirken sich auf alle Zonen aus.

Master-Lautstarkeregelung
StandardmaBig wird die Lautstarke aller Lautsprecherzonen
angepasst, wenn Sie die Lautstarke einstellen. Sie kdnnen definieren,
welche Zonen gedndert werden sollen, wenn Sie die Lautstarke
erhdhen bzw. verringern.
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Auswahl des Empfangsbereichs

Bevor Sie FM- oder AM-Sendungen héren und ein UKW-Radio
anschlieBen kbnnen, missen Sie den richtigen Empfangsbereich fur
lhren Standort auswahlen.

Trennen von Sirius von der AUX-Quelle

Wenn Sie den Empfang von Sirius-Radio auf Ihrem FUSION-Radio
oder -Server einstellen, wird die AUX-Quelle mit dem Sirius-Feed
verknUpft.Sirius wird dann in der Quellenliste angezeigt, wenn der
FUSION-Server aktiv ist.

Um die AUX-Quelle fir ein anderes Gerat zu verwenden, muss Sirius
von der AUX-Quelle getrennt werden.

= Hinweis: Zum Verwenden von SiriusXM muss ein optionaler
SiriusXM-Empfanger mit dem FUSION-Server verbunden sein.

Bedienen des Audiosystems

1. Wahlen Sie "Audio” in der Instrumentenleiste aus, um das

. (‘, Aquo -Qverlay zu aktivieren IR

\ 2. V\/ahLen S\e das S%mbol “Opt|one “Und- darm den Audioserver

{ T aus. ‘

/\\ 3. Wahlen S|e¥ﬁas Symbol "Quelle" und dann die Audioquelle aus.
- Die Anzahl der Quellen hangt vom aktiven Audioserver ab.

4. Verwenden Sie die Bedienoberflache zur Steuerung des

Audiosystems.

Eine Ubersicht Uiber die Schaltflichen und Werkzeuge fir die
Audiosteuerung finden Sie unter "Schaltfliichen der Audiosteuerung” auf
Seite 151 und "Audio-Werkzeuge" auf Seite 151.

Eine Liste der verfiigbaren Optionen finden Sie in der
Dokumentation Ihres Audiogerates.

Favoritenkanale

Wenn Sie einen Sender oder einen UKW-Kanal eingestellt haben,
konnen Sie ihn zu lhrer Favoritenliste hinzufigen. Die bevorzugten
Kanale kdnnen Sie in der Favoritenliste anzeigen, auswahlen und
|6schen.

Die Favoritenkandle gehen Sie mit den Auf-/Ab-Tasten im Audiofeld
durch.

Audio | GO XSE Bedienungs-Anleitung | 153



154

Verwenden von Sirius-Radio (nur
Nordamerika)

Liste der Kandle
Die Liste der Radiosender fuhrt alle verfigbaren Sirius-Kanale auf,
unabhdngig davon, ob Sie daflr ein Abonnement besitzen.

Favoritenliste

Sie kdnnen aus der Liste der Kandle eine Favoritenliste Ihrer
bevorzugten Sirius-Kandle zusammenstellen. Nicht abonnierte
Kanale kdnnen nicht hinzugefugt werden.

Sperren von Kanalen

Sie kdnnen ausgewdhlte Sirius-Kandle sperren. Zum Sperren und
Entsperren der Kandle muss ein vierstelliger Code eingegeben
werden.
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Zeit-Plots

Das GO XSE kann den Datenverlauf auf unterschiedliche Weise
grafisch darstellen. Die verschiedenen Plots konnen als Vollbild oder
in Kombination mit anderen Feldern angezeigt werden.

Bereich fiir die grafische Zeit-Darstellung

Der Bereich fur die grafische Zeit-Darstellung besteht aus zwei
vordefinierten Layouts. Zum Wechseln zwischen den Layouts
verwenden Sie die rechte bzw. linke Pfeiltaste oder wahlen das
gewdlnschte Layout im MenU aus.

Sie konnen auswahlen, welche Daten im Bereich fiir die grafische

Zeit-Darstellung angezeigt werden, und Sie kdnnen den Zeitraum
fur die einzelnen Plots definieren.

DEPTH

- ] ~—
v 50 .

\\/// ‘ W ‘ J U /) Layout 2

I ——

Fehlende Daten

Wenn Daten nicht verflgbar sind, wird im entsprechenden Plot eine
gestrichelte Linie angezeigt, die sich zum Zeitpunkt des
Datenverlustes verflacht. Sobald die Daten wieder verfligbar sind,
werden die beiden Punkte durch eine gestrichelte Linie verbunden,
die eine durchschnittliche Trendlinie anzeigt, um die Zeit der
fehlenden Daten zu Gberbricken.

Auswahlen von Daten

Jedes Datenfeld kann so angepasst werden, dass es den
bevorzugten Datentyp und Zeitraum anzeigt.

1. Wahlen Sie die Option "Editieren" im Mend aus.

2. Aktivieren Sie das zu bearbeitende Feld.

3. Andern Sie die Informationsart und dann den Zeitraum.
4. Speichern Sie die Anderungen.

Die fur Zeit-Plots verfligbaren Daten stammen standardmafig von
den Quellen, die das System verwendet. Wenn fir einen Datentyp

Zeit-Plots | GO XSE Bedienungs-Anleitung | 155



mehrere Datenquellen zur Verfligung stehen, kdnnen Sie
auswdhlen, dass eine alternative Datenquelle im Zeit-Plot angezeigt

wird. Der Datentyp wird Uber die Mentoption fir Datenquellen
gedndert.
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Alarme

Alarmsystem

Das System priift im laufenden Betrieb permanent, ob gefdhrliche
Situationen oder Systemfehler auftreten. Wenn es zu einer
Alarmsituation kommt, wird auf dem Bildschirm eine
entsprechende Meldung angezeigt.

Wenn Sie den Alarmton aktiviert haben, folgt der Alarmmeldung ein
akustisches Signal, und der Schalter fiir den externen Alarm wird
aktiviert.

Der Alarm wird in der Alarmliste aufgezeichnet, sodass Sie die
Details anzeigen und die entsprechenden KorrekturmalSnahmen
ergreifen konnen.

Meldungstypen

Die Meldungen werden nach der Auswirkung der gemeldeten
Situation auf Ihr Schiff klassifiziert. Folgende Farbcodes werden

)

Alarm - Ankunft
A Angekommen

SchlieBen

N
\\ Wichtigkeit
Y Rot © Kritisch
Orange Wichtig
Gelb Standard
Blau Warnung
Grin Leichte Warnung
Einzelalarme

Ein Einzelalarm wird mit dem Namen des Alarms im Titel sowie mit

Details zum Alarm angezeigt.
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Alarme (3)

m Gefahrliches Fahrzeug

I Vessel message
o

AAnkunft

158

SchlieBen

Ve
\

N

Mehrere Alarme

Wenn mehrere Alarme gleichzeitig aktiviert werden, zeigt die
Alarmmeldung eine Liste von maximal drei Alarmen an. Die Alarme
werden in der Reihenfolge ihres Auftretens aufgeflhrt, wobei der
zuerst aktivierte Alarm ganz oben steht. Die verbleibenden Alarme
sind im Alarmdialog aufgefihrt.

Bestatigen von Meldungen

Sie haben im Alarmdialogfeld folgende Méglichkeiten, um eine
Meldung zu bestatigen:

SchlieB3en

Der Alarmstatus wird auf "Bestatigt" gesetzt. Das bedeutet, dass
Sie die Alarmbedingung zur Kenntnis genommen haben. Die
Sirene bzw. der Alarmton werden ausgeschaltet, und das
Alarmdialogfeld wird nicht mehr angezeigt.

Allerdings bleibt der Alarm in der Alarmliste aktiv, bis die
Alarmursache beseitigt wurde.

C Dea“ktlv@rt die aktu\1 AI rmein te)unge}w Der Alarm wird
mch\mehk ange b|s S|e ihni IMalogfeld wieder

\ \aufr )en KS

v

Sle konnen die Alarmmeldung oder dle Slrene nlcht vorlibergehend
stummeschalten. Beide bleiben an, bis Sie den Alarm bestatigen oder
die Alarmursache beseitigt wurde.
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Dialogfeld Alarme

l. Alle Alarme werden im Dialogfeld Alarm-Einstellungen eingerichtet.
Wegpunkte
l”.ﬂ. :Einstellungen
Routen L+ sysiem
@ Karte
Mo @ Echo Aktiv  Historie
No GPS fix ‘
/\\/ @ Autopilot Voraus Range
Gezeiten @ \EWEENONY | - Flachwasser 1.8(m)
A H}] Treibstoff Tiefes Wasser 30.5(m)
Alarme -Water temp rate 5 (°C/min)
~Ankern 50 (m)
Einstellungen ‘ Harme Anker-Tiefe
j Einheiten ~Kleine Bootsgeschw. 5 (kn)
~XTE
Wegpunkt-Radius

(Bréﬁfogf%l‘dewm & tiber den
Werk gb reich a fgér fen %erde .Si entb/altenlnformanonen

//
\ _zu akti ve Ala\ymen zum TIarmv?}Jf
= IS
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Wegpunkte
™

Routen

Tracks

a
A\ 4
Gezeiten

A

Alarme

Einstellungen
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Werkzeuge

Der Werkzeugbereich enthalt standardmaRlig Symbole fiir den
Zugriff auf Optionen und Werkzeuge, die keinem bestimmten Feld
zugeordnet sind.

Beim Anschluss von externen Gerdten an das Gerdt werden dem
Werkzeugfeld maglicherweise neue Symbole hinzugefuigt. Uber
diese Symbole kdnnen Sie auf die Funktionen der externen Gerate
zugreifen.

Wegpunkte/Routen/Tracks

Liste der Wegpunkte, Routen und Tracks mit Detailinformationen.
|-
Wegpunkte
a
Routen
=

Wahlen Sie einen Wegpunkt, eine Route oder einen Track aus, um
diese/n zu ldschen oder zu bearbeiten.

Gezeiten

Tracks

A

Gezeiten

A

v
Alarme

7N

Zeigt Gezeiteninformationen zu der Ihrer Position ndchstgelegenen
 Gezeitenstation. )

quj\@ﬁ@den ie die/PfeﬂF. altflachen|des Feldes, um das Datum zu
~andern, oder rufen Sie Uber das Daturristeld-die Kalenderfunktion
€ j /

mj. / — J

v Verflighare Gezeitenstationen kdnnen Sie im Men( auswahlen.

/

\
\

Alarme

Aktive Alarme
Liste der aktiven Alarme.

Alarmhistorie
Liste aller Alarme mit Zeitstempel.

Alarm Einstellungen
Liste aller im System verflgbaren Alarmoptionen mit den aktuellen
Einstellungen.

Einstellungen
Gewdhrt Zugriff auf Anwendungs- und Systemeinstellungen.

o o
GoFree Shop
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Schiffe

Status-Liste
Liste aller AlS- und DSC-Schiffe mit verfligbaren Informationen

Liste der Meldungen
Liste aller Meldungen, die von anderen AlS-Schiffen eingegangen
sind (mit Zeitstempel).

Sonne, Mond

Zeigt Sonnenaufgang und -untergang, Mondaufgang und -
untergang flr eine Position basierend auf lhren Eingaben zum
Datum und der geografischen Lange/Breite der Position.

Tripintel

Bietet Informationen zum aktuellen Trip und Trip-
Verwaltungsfunktionen. Weitere Informationen finden Sie unter
’]nplnteF’ auf Seite 7O

Dateﬁ \ \ [ ™
/\ \Zexvvaltﬁng vor\Dat@en We ‘ nk mPL utery, Tracksund

Einstellungen.

Anzeigen von Dateien
Wahlen Sie eine Datei im Datenfeld aus und klicken Sie im
Dialogfeld Details auf die Option Daten anzeigen (View file).

Kopieren von Dateien auf eine Karte im Kartenleser

Sie kénnen Bildschirmbilder und Protokolle auf einer in den
Kartenleser eingelegten Karte speichern. AuBerdem kénnen Sie
Systemeinstellungen, Wegpunkte, Routen, und Tracks auf eine Karte
exportieren. Der Export von Dateien wird im Abschnitt "Wartung" auf
Seite 166 beschrieben.

Finde

Suchfunktion fur Kartenobjekte (Wegpunkte, Routen, Tracks usw.).

162 | Werkzeuge | GO XSE Bedienungs-Anleitung



GoFree-Shop

-> Hinweis: Die integrierte Wireless-Funktion muss mit eine
externen WLAN-Hotspot verbunden sein, um den Zugriff auf
den GoFree-Shop zu ermdglichen. Weitere Informationen
finden Sie unter "Verbindung zu einem WLAN-Hotspot aufbauen/trennen" auf
Seite 130.

Offnet die Website des GoFree-Shop. Im GoFree-Shop kénnen Sie
nach kompatiblen Karten fir Ihr System suchen und diese kaufen
und herunterladen. Sie kénnen auBerdem lhre Echolot
Speicherdaten hochladen, um diese in Social Map-Karten mit
anderen zu teilen. Wenn Sie sich anmelden, informiert das System
Sie automatisch, sobald eine neue Softwareversion fur Ihr System
verflgbar ist. Sofern ein Update verfligbar ist, konnen Sie es
herunterladen oder den Download auf einen spéteren Zeitpunkt
verschieben.
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=
Wegpunkte
™

Routen

Tracks

P
A 4

Gezeiten

A

Alarme

Einstellungen

IV

Simulation

Mit der Simulationsfunktion kdnnen Sie sehen, wie das Gerat in
stationdrer Position und ohne Verbindung zum Echolot, GPS etc.
arbeitet.

Sie kdnnen sich mithilfe der Simulation mit Inrem Gerét vertraut
machen, bevor Sie es auf dem Wasser verwenden.

S HDG 006 “M

Einstellungen

Simulate
= Tracks
Demo mode Aus -
Alarme
Dateien...

Einheiten Advanced...

Wireless
Netzwerk
&  Schiffe B
N \\\ \\\‘
Simulator J
—

~

—

J

o SN = - .
“Die Statusleiste zeigt an, wenn die Simulation eingeschaltet ist.

Demo-Modus

In diesem Modus durchlduft das Gerat automatisch die wichtigsten
Produktfunktionen, wechselt automatisch zwischen Seiten, passt
Einstellungen an, 6ffnet MenUs usw.

Wenn Sie im Demo-Modus auf den Touchscreen tippen, wird die
Demonstration unterbrochen. Nach einer gewissen Zeit wird der
Demo-Modus wieder aufgenommen. Gednderte Einstellungen
werden auf die Voreinstellungen zurlickgesetzt.

= Hinweis: Der Demo-Modus wurde flr den Handel/zur
Vorfihrung im Verkauf entwickelt.

Quelldateien fiir den Simulator

Sie kdnnen auswahlen, welche Datendateien fir den Simulator
verwendet werden. Ihr System umfasst eine Reihe von Quelldateien;
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auerdem kdnnen Sie Dateien Uber eine Speicherkarte importieren,
die Sie in den Kartenleser einlegen. Des Weiteren kénnen Sie selbst
aufgezeichnete Speicher-Daten im Simulator verwenden.

Quellen-Dateien

Echo Sonar.sl2 (sim)

AIS ais.rsf (Sim)

Voreinstellungen wieder herstellen

Speichern Beenden

Weitere Simulationseinstellungen

Die erweiterten Simulationseinstellungen ermoglichen die
manuelle Simulatorsteuerung.

Weitere Simulator Einstellungen X
GPS Quelle

Simulierter Kurs

— ﬁ‘fﬁffh’ﬂ .
< SN \ BB

Kurs (M) / -
358 \x)/ "\':
Route J D

Startposition

NEEE] Beenden
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Wartung

Vorbeugende Wartung

Das Gerdt enthalt keine Komponenten, die eine Wartung vor Ort
erfordern. Daher muss der Bediener nur ein sehr geringes Mal3 an
praventiver Wartung durchfihren.

Es wird empfohlen, die mitgelieferte Schutzabdeckung
anzubringen, wenn das Gerat nicht verwendet wird.

Reinigen des Displays

Verwenden Sie ein geeignetes Reinigungstuch, um den Bildschirm
zu saubern. Verwenden Sie reichlich Wasser, um Salzriickstande
aufzuldsen und zu entfernen. Kristallisiertes Salz kann die
Beschichtung verkratzen, wenn Sie ein feuchtes Tuch verwenden.
Uben Sie nur wenig Druck auf den Bildschirm aus.

Wenn Sie Verschmutzungen auf dem Bildschirm nicht mit einem
M|krofasertuch entfernen kénnen, mischen Sie warmes Wasser und
L ’|SUD1’O ariol zu gleichen | flen, um ildschirm zu reinigen.
‘l \/erme%en Sie Kontakt Lo%ungs |tt;le (Azeton, Terpentin usw.)
~oder Reﬁguﬁ spro kten auf Amm @kbas@ Diese kdnnen die
\ Blendscﬁutzbe hlchttmg den Kunststoffrahmen oder die
7 Gummitasten beschadlgen

Um UV-Schaden am Kunststoffrahmen zu vermeiden, sollten Sie das
Geradt mit dem Sonnenschutz abdecken, wenn Sie es langere Zeit
nicht verwenden.

Reinigen der Medienport-Abdeckung

Reinigen Sie die Medienport-Abdeckung regelmafig, um
Salzablagerungen auf der Oberflache zu verhindern. Sie kdnnten
dazu fihren, dass Wasser in den Kartenschlitz eindringt.

Priifen der Anschliisse

Die Anschlisse sollten lediglich einer Sichtkontrolle unterzogen
werden.

Schieben Sie die Stecker in den Anschluss. Wenn die Stecker mit
einer Verriegelung ausgestattet sind, Gberprifen Sie die Position der
Verriegelung.
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Software-Upgrades

Die aktuelle Software steht auf unserer Website zum Herunterladen
zur Verfigung: simrad-yachting.com.

Detaillierte Anweisungen zur Installation der Software finden Sie in
den Upgrade-Dateien.

Dienstassistent

Das System verfligt Uber eine integrierte Analysefunktion, die einen
Bericht zu den im NMEA 2000-Netzwerk installierten Gerdten
generiert. Sie kann dartber hinaus einen Dienstbericht zu Ihrem
System und lhren Netzwerkgeraten generieren, der Informationen
wie Softwareversionen, Seriennummern und Informationen aus der
Einstellungsdatei enthalt.

Um die Analysefunktion zu verwenden, 6ffnen Sie die Seite "Info"
(About) Uber das Dialogfeld "Systemeinstellungen” (System
Settings) und wahlen Sie "Support". Es werden zwei Optionen

angezeigt:
/ﬂfénél(\t ers(\tellen}t\ rea /&tr ort) —
( ~ N \ | )
L Sie werden zur Eing\a\be‘/ on Informationenfir den Support

g\\"""'aufgefordert und das System erstellt daﬂaufhin\einen Bericht auf der
~_Grundlage der erfassten Net: 'Sie-kdnnen
Bildschirmbilder und Protokolldateien zum Bericht hinzufligen. Die
Berichtdatei kann bis zu 20 MB grof3 sein. Sie konnen den Bericht auf
einer Speicherkarte speichern und ihn dann an den technischen
Support senden.

System auf Updates iiberpriifen (Check system for updates)

Prift, ob fur kompatible Gerdte in lhrem Netzwerk Updates
verflgbar sind.

Ve

> Hinweis: Um zu gewahrleisten, dass die interne Liste der
Softwareversionen auf dem neuesten Stand ist, muss Ihr System
mit dem Internet verbunden sein.

Sichern lhrer Systemdaten

Von Ihnen erstellte Wegpunkte, Routen und Tracks werden in lhrem
System abgelegt. Wir empfehlen, diese Dateien sowie die Dateien
mit den Systemeinstellungen regelmé&Rig im Rahmen lhrer
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Einstellungen

Vessels

Trip Rechner

/4

Q

168 |

Datensicherungsroutine zu exportieren. Die Dateien kénnen auf
eine im Kartenleser eingelegte Karte kopiert werden.

Es gibt keine Formatoptionen fur die Exportdatei mit den
Systemeinstellungen. Die folgenden Ausgabeformate sind beim
Exportieren von Wegpunkten, Routen und Tracks Daten verfigbar:

Exportieren aller Wegpunkte, Routen und Tracks
Mit der Exportoption kdnnen Sie eine Sicherungskopie aller
Wegpunkte, Routen und Tracks in lhrem System erstellen.

S HDG 358 °M

Daten X

» &= Meine Dateien B
-_—

—™
Wegpunkte, Routen, und Tracks Database

= Einstellungen Database

... LogDatabase
-_—

Deatils - Wegpunkte, Routen und Tracks

Wegpunkte
Geldschte Wegpunkte 209

="\ <  Routen— — 8
N \\ N schte}?outen EJ ?
\?w \\ W  3615k8
321.2GB
== Exportiere...  ExportRegion...  Losche alles Losche alles
Export Region

Mit der Option Export Region (Region exportieren) kdnnen Sie den
Bereich auswahlen, aus dem Sie Daten exportieren mochten.

1. Exportregion auswahlen

2. Ziehen Sie den Rahmen um die gewlnschte Region.
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3. Wahlen Sie die Option Exportiere im MenU aus.
4. Wahlen Sie das erforderliche Dateiformat aus.
5. Wahlen Sie Export (Exportieren), um den Export zu starten.

Permanentes Loschen von Wegpunkten, Routen und

Tracks
eldschte Weqpunkte Routen und Tracks verbleiben im

= Hinweis: Wenn Nutzerdaten dauerhaft aus dem Speicher
entfernt werden, kbnnen sie nicht wiederhergestellt werden.
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Touchscreen-Bedienung

Die grundlegenden Touchscreen-Funktionen in den verschiedenen
Feldern sind in der folgenden Tabelle aufgefihrt.

In den Abschnitten zu den unterschiedlichen Feldern finden Sie
weitere Informationen zu spezifischen Bedienfunktionen des

Touchscreens.

Symbol Beschreibung

x1

T|ppen
Aktivieren eines Feldes auf einer Seite mit
mehreren Feldern
Positionieren des Cursors im Feld
Auswéhlen von MenUs und Dialogfeldoptionen
Aktivieren und Deaktivieren von Kontrollkdstchen
Anzeigen grundlegender Informationen fir ein
ausgewahltes Element

ln e?j Fe‘ld mit @@%ﬂt@h Cursor wird die

C&rs@rhﬂfsf nktion aktiviert..

Bei éiner Scr»altﬂa he flr ein Feld werden die
\/verfugbareﬂjﬁfour geteilte Bildschirme

angezeigt.

Bei einer Favoriten-Schaltfldche wird in den

Bearbeitungsmodus gewechselt.

Sie kbnnen eine Liste mit verfiigbaren Optionen
durchlaufen, ohne eine Option zu aktivieren.

Mit einer Streichbewegung fuhren Sie einen
schnellen Bildlauf durch, zum Beispiel durch die
Wegpunktliste. Tippen Sie auf den Bildschirm, um
den Bildlauf abzubrechen.
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Symbol Beschreibung

f
®

Ny
+ | Durch Verschieben kdnnen Sie eine Karte oder ein
/ Echolot Bild im Feld positionieren.
Vs
/ Durch das Zusammenfiihren der Finger konnen Sie
eine Karte bzw. ein Bild verkleinern.

~

4 Durch das Auseinanderfihren der Finger kdnnen
Sie eine Karte bzw. ein Bild vergroRern.
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Bedienen 153

Lautsprecherzonen 152 Einrichten des Systems 152

A Favoritenkandle 153
Lautsprecher 152
AIS 135 Master-
Anzeigen von Informationen Lautstarkeregelung 152
zu Zielen 136 Sirius-Radio 154
Anzeigen von Steuerungsschaltflichen
Zielinformationen 136 151
DSC 137 Trennen von Sirius 153
Rufen eines Schiffes 137 Audio
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Objekten 136 Audio-Werkzeuge 151
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Einstellungen 159 Anzeige auf den Seiten 77
Einzelalarm 157 Anzeige in der
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Kritische Zone 127 AUTO-Modus 82
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Anpassen des Systems 26 Autopilot-Ausschnitt in der
Anwendungsseiten 16 Instrumentenleiste 78
Anzeigen 144 Datenfelder 79
Anzeigen von Dateien 162 Einstellungen 93
Audio 146 EVC-System 92
Lautsprecherzonen 152 Feld 78
Aktivieren 146 Follow-up-Steuerung 81
Auswahl des Halsen 87

Empfangsbereichs 153 HI/LO-Parameter 95
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Karte Kompass 93
Modus "Non-Follow up"
(NFU) 81
Modus-Ubersicht 79
Ruckmeldung 95
Seegangsfilter 94
Segelparameter 94
Sperren dezentraler
Stationen 92
Standby-Modus (STBY) 81
Steuern von
Wendemanodvern 88
Tiefenkonturverfolgung
90

Umschalten in den
manuellen Betrieb 76
Wegpunkt-
Ankunftskreis 85

“Modus 82 ‘/
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‘Modus’ 86 \ \
~ WIND Nav-Modus 88
WIND-Modus 86
Autorouting 59
Auswahl 60

Beispiel 60
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Bedienoberflaichengrofie
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Bedienung

Touch 170

Beleuchtung 22

Bereich 101

Bereich fir die grafische Zeit-
Darstellung 155

—

=~ Demo- Modus

Fehlende Daten 155
Bildschirminhalt
speichern 24
Bottom Lock
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C

Controller & Viewer
GoFree 131

Cursor-Hilfsfunktion

112
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kopieren 162
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_Dateien
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DT 90‘

162
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Kontrolle 21
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E

Easy Routing 59
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Amplitudenanzeige 107
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Ansichtsoptionen 106
Anzeige der Historie 100

Anzeigen von
aufgezeichneten
Daten 106
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Aufzeichnen von
Echolotdaten starten
Aufzeichnen von Lot-/
Sonardaten beenden
Bild 98
Tiefen-Offset 128
Verwenden des Cursors 99
Zoomen 98
Zoomleiste 98
Zoomleisten 107
Echolot
Split-Zoom 106
Echolot-Speicherdaten
ansehen 109
Ein- und Ausschalten des
Systems 21
Einstellungen
Autopilot 93

104

105

F

Farbe 102
Favoritenseiten 18
Editieren 29

Neue hinzufigen 28
Find 162
ForwardScan 123
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Bild 123
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Installation 110
Kritische Tiefe 127
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Setup 126
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Garantie 4
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App 131
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36, 99,

130

12

Frpfikre@ 67

H

Handbuch
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Version 6
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Instrumentenleiste 29
Darstellung 29
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Aktivitatsleiste 29
Bearbeiten des Inhalts 30
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30
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K

Karten 32
3D-Karten 39
Ausrichtung 35
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Kartentypen 34
Einstellungen 53
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auf 162

Karte

Ausrichtung oben 35
Nord oben 35
Kennwortschutz 27
Konvertieren von Tracks in
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Tiefen-Offset 128
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Einstellungen 161
Touch

Bedienung 170
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WLAN-Hotspot 130
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