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Vorwort

Haftungsausschluss

Da Navico seine Produkte fortlaufend verbessert, behalten wir uns
das Recht vor, jederzeit Anderungen am Produkt vorzunehmen, die
sich ggf. nicht in dieser Version des Handbuchs wiederfinden.
Wenden Sie sich an Ihren Vertriebspartner vor Ort, wenn Sie
Unterstltzung bendtigen.

Der Eigenttimer ist allein dafir verantwortlich, die Gerate so zu
installieren und zu verwenden, dass es nicht zu Unféllen,
Verletzungen oder Sachschaden kommt. Der Nutzer dieses
Produktes ist allein fir die Einhaltung der Sicherheitsvorschriften im
Seeverkehr verantwortlich.

NAVICO HOLDING AS UND IHRE TOCHTERGESELLSCHAFTEN,
NIEDERLASSUNGEN UND PARTNERGESELLSCHAFTEN UBERNEHMEN
KEINERLEI HAFTUNG FUR JEGLICHE VERWENDUNG DES PRODUKTES
IN EINER WEISE, DIE ZU UNFALLEN, SCHADEN ODER
GESETZESVERSTOSSEN FUHREN KONNTE.

Dieses Handbuch beschreibt das Produkt zum Zeitpunkt des
Drucks. Die Navico Holding AS und ihre Tochtergesellschaften,
Niederlassungen und Partnergesellschaften behalten sich das Recht
vor, Anderungen an den technischen Daten ohne Ankindigung
vorzunehmen.

Geltende Sprache

Diese Angaben, jegliche Anleitungen, BenutzerhandbUcher und
andere Informationen zum Produkt (Dokumentation) werden oder
wurden ggf. aus einer anderen Sprache Ubersetzt (Ubersetzung). Im
Fall von Konflikten mit jeglicher Ubersetzung der Dokumentation
gilt die englischsprachige Version als offizielle Fassung.

Warenzeichen

®Reg. US-Pat. & Tm. Off und ™ Common-Law-Zeichen. Néhere
Informationen zu den globalen Markenrechten und
Akkreditierungen der Navico Holding AS und anderer Unternehmen
finden Sie unter www.navico.com/intellectual-property.

Navico® ist ein Warenzeichen der Navico Holding AS.
Lowrance® ist ein Warenzeichen der Navico Holding AS.
C-MAP® ist ein Warenzeichen der Navico Holding AS.
ActiveTarget™ ist ein Warenzeichen der Navico Holding AS.
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BEP® ist ein Warenzeichen von POWER PRODCUTS, LLC.
Bluetooth® ist ein Warenzeichen der Bluetooth SIG, Inc.
Broadband Radar™ ist ein Warenzeichen der Navico Holding AS.
C-Monster™ ist ein Warenzeichen von JL Marine Systems, Inc.
CZone® ist ein Warenzeichen von Power Products LLC.
DownScan Imaging™ ist ein Warenzeichen der Navico

Holding AS.

DownScan Overlay® ist ein Warenzeichen der Navico Holding AS.
Easy Routing™ ist ein Warenzeichen der Navico Holding AS.
ELITE FS™ ist ein Warenzeichen der Navico Holding AS.
Evinrude® ist ein Warenzeichen von Bombardier Recreational
Products (BRP) US, Inc.

Fish Reveal™ ist ein Warenzeichen der Navico Holding AS.
Genesis® ist ein Warenzeichen der Navico Holding AS.

Halo® ist ein Warenzeichen der Navico Holding AS.

Link™ ist ein Warenzeichen der Navico Holding AS.

LiveSight™ ist ein Warenzeichen der Navico Holding AS.
Mercury ®, Mercury Marine®, VesselView® und SmartCraft® sind
Warenzeichen der Brunswick Corporation.

NAC™ ist ein Warenzeichen der Navico Holding AS.

Navionics® ist ein Warenzeichen von Navionics S.r.l.

NMEA® und NMEA 2000° sind Warenzeichen der National Marine
Electronics Association.

Power-Pole® ist ein Warenzeichen von JL Marine Systems, Inc.
SD™ und microSD™ sind Warenzeichen von SD-3C, LLC.
SiriusXM® ist ein Warenzeichen von Sirius XM Radio Inc.
SonicHub® ist ein Warenzeichen der Navico Holding AS.
StructureMap™ ist ein Warenzeichen der Navico Holding AS.
Suzuki® ist ein Warenzeichen der Suzuki Motor Corporation.
Yamaha® ist ein Warenzeichen der Yamaha Corporation.

Copyright
Copyright © 2020 Navico Holding AS.

Garantie

Eine Garantiekarte wird als separates Dokument mitgeliefert. Bei
Fragen rufen Sie die Herstellerwebsite fir Ihr Gerdt bzw. System auf:

www.lowrance.com

Konformitatserklarung
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Erklarungen
Die entsprechenden Konformitdtserkldrungen finden Sie unter:

www.lowrance.com

Europa
Navico erklart in alleiniger Verantwortung, dass das Gerdt folgende
Anforderungen erfullt:

CE-Kennzeichnung im Rahmen der RED-Richtlinie 2014/53/EU

Vereinigte Staaten von Amerika
Navico erklart in alleiniger Verantwortung, dass das Gerdat folgende
Anforderungen erfullt:

Teil 15 der FCC-Bestimmungen. Fur den Betrieb gelten die
folgenden beiden Bedingungen: (1) Dieses Gerat darf keine
schadlichen Stérungen verursachen, und (2) dieses Gerdt muss
jede Storung tolerieren, einschlielich Stérungen, die
unerwinschte Betriebsfolgen haben kénnen

Warnung: Der Benutzer wird explizit darauf
hingewiesen, dass durch jegliche Anderungen oder
Modifikationen, die nicht ausdricklich durch die fur die
Konformitat verantwortliche Partei genehmigt wurden,
die Berechtigung des Benutzers zur Nutzung erléschen
kann.

-» Hinweis: Dieses Gerdt erzeugt, verwendet und sendet gdf.
Radiofrequenzenergie und kann, wenn es nicht gemaf den
Anweisungen installiert und verwendet wird, schadliche
Stérungen der Funkkommunikation verursachen. Es gibt jedoch
keine Garantie, die das Auftreten von Stérungen bei einer
bestimmten Installation ausschliel3t. Wenn dieses Geréat
schadliche Stérungen des Funk- oder Fernsehempfangs
verursacht, was durch Aus- und Einschaltung der Ausristung
ermittelt werden kann, empfehlen wir dem Benutzer, zu
versuchen, die Storung durch eine der folgenden Mal3nahmen
ZU beseitigen:

Neuausrichten oder -positionieren der Sende-/Empfangsantenne
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Erhohen des Abstands zwischen Ausristung und Empfanger
Verbinden der Ausriistung mit einem Auslass an einem anderen
Stromkreis als dem, mit dem der Empfanger verbunden ist.
Kontaktieren des Handlers oder eines erfahrenen Technikers

ISED Canada

Dieses Gerat entspricht den lizenzfreien RSSs von ISED (Innovation,
Science and Economic Development) Canada. Der Betrieb
unterliegt den folgenden beiden Bedingungen: (1) Dieses Gerat darf
keine Stérungen verursachen, und (2) Dieses Gerat muss jede
Storung hinnehmen, einschliefllich Stérungen, die unerwiinschte
Betriebsfolgen haben kénnten.

Australien und Neuseeland

Navico erklart in alleiniger Verantwortung, dass das Gerat folgende
Anforderungen erfullt:

Geréte der Ebene 2 der australischen Norm fur
Funkkommunikation (elektromagnetische Vertraglichkeit) von
2017

Australische Norm fur Funkkommunikation (Gerate mit geringer
Reichweite) von 2014

Internetnutzung

Einige Funktionen dieses Gerdtes bendtigen eine
Internetverbindung, um Downloads und Uploads durchzufihren.

Bei Internetnutzung Uber die Internetverbindung eines
verbundenen Mobiltelefons oder Uber eine Pay-per-MB-
Internetverbindung kénnen betrachtliche Datenmengen anfallen.
Maoglicherweise erhebt Ihr Dienstanbieter Gebuhren fir die von
lhnen Gbermittelten Datenmengen. Wenden Sie sich im Zweifelsfall
an lhren Dienstanbieter, um sich Gber Kosten und Einschrankungen
zu informieren.

Informationen zu diesem Handbuch

Die in diesem Handbuch verwendeten Abbildungen stimmen
maoglicherweise nicht exakt mit dem Bildschirm auf Ihrem Geréat
Uberein.
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Benutzerhandbuchversion

Dieses Handbuch bezieht sich auf die erste Version der Software.
Das Handbuch wird laufend aktualisiert und an neuere
Softwareversionen angepasst. Es kdnnen auch Nachtrage mit
Informationen zu Anderungen vorliegen.

Die jeweils neueste verfligbare Version des Handbuchs und die
vorliegenden Nachtrdge stehen auf der folgenden Website zum
Download bereit:

- www.lowrance.com

Anzeigen des Handbuchs auf dem Bildschirm

Das im Lieferumfang enthaltene PDF-Anzeigeprogramm ermdglicht
es lhnen, die Handbicher und andere PDF-Dateien auf dem Gerat
anzuzeigen.

Die Handbucher kdnnen Uber ein Speichergerédt, das am Gerét
angeschlossen ist, gelesen werden oder in den internen
Gerédtespeicher kopiert werden.

Im Folgenden sehen Sie als Beispiel den Dateinamen eines
Handbuchs. Die Handbucher kénnen je nach Gerat unterschiedliche
Dateinamen haben.

‘\_)
Wegpunkte
4| < Meine Dateien
SCHIFFE
B Gribs
“/W Logs

“/W Wallpaper

\ Details Operator manual.pdf

4 transfer

Type pdf

GroBe 21.6 MB
Operator manual Erstellt 09/18/2018

'9 Einstellungen Dai Verandert WA

|
— - . Ansicht Kopieren Umbenennen Léschen

HDS_Live-bsp4
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Grundlagen zur Bedienung

Steuerungstasten

ﬂ Q @o,@@@ﬂ
\

A Seitentaste
Diese Taste einmal drlicken, um die Startseite aufzurufen.
Mehrmals kurz drlicken, um durch die Favoriten-Seiten zu
blattern.

B Wegpunkt-Taste
- Diese Taste drlicken, um das Dialogfeld Neuer Wegpunkt

aufzurufen.

Diese Taste zweimal driicken, um einen Wegpunkt zu
speichern.

Diese Taste gedrickt halten, um das Dialogfeld Suchen
aufzurufen.

C Tasten zum VergroB3ern/Verkleinern
Dricken, um das Bild zu vergro3ern oder zu verkleinern.
Beide Tasten gleichzeitig drlicken, um an der aktuellen
Schiffsposition einen MOB-Wegpunkt (Mann Uber Bord)
zu speichern.

D Schnellzugriff
Die Funktion dieser Taste kann anhand der Option
Schnellzugriff im Dialogfeld Systemeinstellungen
konfiguriert werden.
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E Einschalttaste
- Drlcken, um das Gerat einzuschalten.
Gedruckt halten, um das Gerat auszuschalten.
Im eingeschalteten Zustand einmal driicken, um das
Dialogfeld Systemkontrolle aufzurufen. Mehrmals kurz
drlcken, um die Hintergrundbeleuchtung einzustellen.

Kartenleser
Eine Speicherkarte kann verwendet werden fir:

Kartendaten

Software-Updates

Ubertragung von Benutzerdaten
Nutzerdaten aufzeichnen
Systemsicherung

- Hinweis: Keine Dateien auf eine Navigationskarte
herunterladen, Ubertragen oder kopieren. Andernfalls kdnnen
die Kartendaten der Navigationskarte beschddigt werden.

> Hinweis: Es sollten Speicherkarten mit maximal 32 GB
verwendet werden. Es kdnnen auch bestimmte Karten mit
hoherer Kapazitat verwendet werden. Diese Karten mussen
jedoch auf das NTFS-System formatiert werden.

Die Abdeckung sollte nach dem Entnehmen oder Einlegen einer
Karte immer fest geschlossen werden, um das mdgliche Eindringen
von Wasser zu verhindern.

Ein-/Ausschalten des Systems

Das System wird durch die Betdtigung der Einschalttaste (Power)
eingeschaltet.

Halten Sie die Einschalttaste (Power) gedriickt, um das Geréat
auszuschalten.

Wenn Sie die Taste loslassen, bevor das Gerat ausgeschaltet ist, wird
der Ausschaltvorgang abgebrochen.

Sie konnen das System aulSerdem Uber das Dialogfeld System
Kontrolle ausschalten.

Grundlagen zur Bedienung | ELITE FS
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Erstmaliges Einschalten

Wenn die Anlage zum ersten Mal eingeschaltet wird oder auf die
Werkseinstellungen zurlickgesetzt wurde, zeigt sie eine Reihe von
Dialogfenstern an. Grundlegende Einstellungen nehmen Sie
aufgrund der Eingabeaufforderungen dieser Dialoge vor.

Sie kdnnen weitere Einrichtungen und spatere Anderungen von
Einstellungen mit den Dialogen Systemeinstellungen vornehmen.

Standby-Modus

Im Standby-Modus sind das Sonar und die Hintergrundbeleuchtung
fur den Bildschirm und die Tasten ausgeschaltet, um Energie zu
sparen. Das System lduft im Hintergrund weiter.

Den Standby-Modus wéhlen Sie im Dialogfeld System-Kontrolle aus.

Um vom Standby-Modus in den normalen Betriebsmodus zu
wechseln, dricken Sie kurz die Einschalttaste.

Die Startseite

A
\rw

w
M
O

PUNKTE
SIDESCAN
ALARME
=

SCHIFFE

DOWNSCAN STEUERN

INFO

Auf die Startseite kann aus jedem Betriebsmodus durch ein kurzes
Drlcken der Seitentaste zugegriffen werden.

A  Einstellungen

Offnet das Bedienfeld Settings (Einstellungen). Verwenden
Sie es, um das System zu konfigurieren.
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B Anwendungen
Wahlen Sie eine Schaltfléche aus, um die Anwendung als
Vollbild anzuzeigen.
Halten Sie eine Schaltflaiche gedriickt, um fur die
Anwendung voreingestellte Schnell-Split-Seiten
anzuzeigen.

C Schaltfliche Schlieflen
Klicken Sie hier, um die Startseite zu verlassen und zur
letzten aktiven Seite zurlckzukehren.

D Favoriten
Wahlen Sie eine Schaltfléche aus, um die Feldkombination
anzuzeigen.
Klicken Sie auf eine Favoriten-Schaltflache und halten Sie
sie gedrlckt, um in den Bearbeitungsmodus flr den
Favoritenbereich zu wechseln.

E Symbolleiste
Wahlen Sie eine Schaltflache aus, um Dialogfelder zum
Ausfihren von Aufgaben oder zum Durchsuchen
gespeicherter Daten aufzurufen.

Anwendungsseiten

A B C
' FILL @

A Kontrollleiste
B Anwendungsfeld
C Mendischaltflache

20 | Grundlagen zur Bedienung | ELITE FS
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Vordefinierte geteilte Seiten

Eine vordefinierte geteilte Seite zeigt mehr als eine
Anwendungsseite in einem Bedienfeld an.

Sie kdnnen die Aufteilung auf einer vordefinierten geteilten Seite
anpassen. Weitere Informationen finden Sie unter "Anpassen der Teilung
auf verschiedene Bedienfeld-Seiten" auf Seite 25.

Schnell-Split karte

A

+ SIDESCAN

] P

+ DOWNSCAN + SPOTLIGHT + STEUERN

Favoritenleiste

In der Favoritenleiste werden vorkonfigurierte Seiten und
Favoritenseiten aufgelistet, die Sie erstellt haben. Wahlen Sie eine
Favoritenseite aus, um die Seite zu 6ffnen.

Favoritenseiten kdnnen einzelne Seiten oder verschiedene
Bedienfeld-Seiten sein.

Die Favoritenleiste bietet auch Tools zur Bearbeitung von
Favoritenseiten. Alle Favoritenseiten kdnnen gedndert werden.
Informationen zum Hinzufligen und Andern von Favoritenseiten
finden Sie unter "Anpassen von Favoritenseiten” auf Seite 26.

Verschiedene Bedienfeld-Seiten

Die GroBe der Anwendungsfelder auf einer Mehrfachseite kdnnen
Sie im Dialogfeld System-Kontrolle einstellen. Weitere
Informationen finden Sie unter "Anpassen der Teilung auf verschiedene
Bedienfeld-Seiten" auf Seite 25.

Auf einer Seite mit mehreren Bedienfeldern kann nur ein Bedienfeld
auf einmal aktiv sein. Das aktive Feld ist durch eine Umrandung
hervorgehoben.

Sie kdnnen immer nur das Men( des aktiven Feldes aufrufen.
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Seite mit 2 Anwendungsfeldern Seite mit 3 Anwendungsfeldern

Meniis
Um ein Bedienfeldmeni anzuzeigen:
Wahlen Sie die Schaltflache Menu (MenU) aus.

So kehren Sie zur vorherigen Mentebene zurdck:
Wahlen Sie die MenUoption Back (Zurick) aus.

Um ein BedienfeldmenU auszublenden:
Streichen Sie das Men( nach rechts

Dialogfeld Systemkontrolle

Das Dialogfeld Systemkontrolle bietet einen Schnellzugriff auf
grundlegende Systemeinstellungen.

Die im Dialogfeld angezeigten Schaltflaichen variieren je nach
Betriebsmodus und angeschlossenen Gerédten.

Fir Funktionen, bei denen Sie zwischen Ein- und Ausschalten
wechseln kénnen, wird bei aktivierter Funktion eine orangefarbene
Leiste Uber der Schaltfliche angezeigt.

Um das Dialogfeld anzuzeigen:
Driicken Sie die Einschalttaste.

System Kontrolle

Displaybeleuchtung
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Helligkeit

Sie kdnnen zwischen den vorgegebenen Stufen fir die
Beleuchtungshelligkeit wechseln, indem Sie kurz die Ein-/
Ausschalttaste dricken.

Die Hintergrundbeleuchtung kann zudem im Dialogfeld
Systemkontrolle eingestellt werden.

Nacht-Modus
Der Nacht-Modus kann tber das Dialogfeld "System Kontrolle"
aktiviert werden.

Uber die Option "Nacht Modus" wird die Farbpalette bei wenig Licht
optimiert.

Sperren des Touchscreens

Sie kbnnen einen Touchscreen vortbergehend sperren, um eine
versehentliche Bedienung des Systems zu verhindern.

Sie sperren den Touchscreen im Dialogfeld System Kontrolle.

Wenn der Touchscreen gesperrt ist, kdnnen Sie das Gerat weiterhin
mit den Tasten bedienen.

Zum Aufheben der Sperrfunktion driicken Sie kurz die
Einschalttaste.

Mobile App Lowrance ist verfiigbar

Die mobile App Lowrance kann aus Apple Store und Google Play
Store heruntergeladen werden.

Besuchen Sie die Seite der App im App Store, um zu sehen, welche
Versionen des Betriebssystems unterstiitzt werden.

Sie kénnen die mobile App Lowrance fir Folgendes verwenden:

Registrieren Sie Ihr Gerat

Unterstltzung fir Ihr Gerét erhalten

Aktuelle Diagramme und Offline-Karten beziehen

Zugriff auf Handbicher, Anleitungen und mehr

Laden Sie Software-Aktualisierungen herunter
Cloud-Synchronisieren aller Wegpunkte, Routen und Tracks

Bildschirminhalt speichern
So erstellen Sie einen Screenshot:
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Driicken Sie gleichzeitig die Seitentaste und die Einschalttaste.

Screenshots werden im internen Speicher gespeichert.
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Anpassen des Systems

Anpassen des Hintergrundbildes der

Startseite

Sie kdnnen das Hintergrundbild der Startseite anpassen. Dazu
koénnen Sie ein im System enthaltenes Bild oder ein eigenes Bild im
JPG- oder PNG-Format verwenden.

Die Bilder kbnnen an einem beliebigen Ort gespeichert sein, sofern
diese UGber den Speicher-Browser angezeigt werden kénnen. Wenn
ein Bild als Hintergrund ausgewahlt wurde, wird es automatisch in
den Ordner mit Hintergrundbildern kopiert.

B> Ablage » Ablage

~ &
== -
Wegpunkte Sonar Logs
4 < Meine Dateien
B Demo
B Gribs

B Logs Details wallpaper01.jpg

B Polars Typ JPEG Bild
GroBe 72.4 kB

4 W Wallpaper Erstellt 09/17/2019
/09/2

wallpaper01.jpg Veréndert 09/09/2019

wallpaper02.jpg

wallpaper03.ipa

Set a

s Kopieren Umbenen... Loschen SchlieBen:
wallpaper

Ansicht

Anpassen der Teilung auf verschiedene
Bedienfeld-Seiten

1. Offnen Sie die Seite mit verschiedenen Bedienfeldern

2. Offnen Sie das Dialogfeld System Control (Systemkontrolle).

3. Wahlen Sie die Option zum Anpassen der Teilung. Das
Anpassungssymbol wird auf der Seite mit mehreren
Bedienfeldern angezeigt.

4. Verwenden Sie das Anpassungssymbol, um die Unterteilung an
die gewlinschte Position zu verschieben

5. Nutzen Sie die MenUoptionen zum Speichern oder Verwerfen
der Anderungen.
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System Kontrolle

IR ©
Standby  Einstellung... |B
= B

Andern
Splits

Daten-Overlay

Sie kénnen sich Daten auf Karten- und Sonarseiten einblenden
lassen. Das Daten-Overlay wird individuell fiir jede Standardseite,
Favoritenseite und fUr die vordefinierten geteilten Seiten festgelegt.
Das funktioniert mit allen Daten, die im Netzwerk verfligbar sind.

Im Dialogfeld System Control (Systemkontrolle) kénnen Sie Overlay-
Daten ein- oder ausschalten.

Bearbeiten von Overlay-Daten
Verwenden Sie die Schaltflache Edit Overlay (Overlay bearbeiten) im
Dialogfeld System Controls (Systemkontrolle), um die Overlay-Daten
ZU bearbeiten.
Im Bearbeitungsmodus das zu bearbeitende Daten-Overlay
auswahlen, dann:
Verwenden Sie die MenUoption, um die Daten zu andern oder zu
konfigurieren.
Ziehen Sie das Datenfeld Overlay, um das Overlay neu zu
positionieren.

Anpassen von Favoritenseiten
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Hinzufiigen neuer Favoritenseiten

Mit dem Hinzufligen-Symbol im Startseitenbedienfeld kdnnen Sie
eine Favoritenseite hinzufligen. Ziehen Sie im Dialogfeld Seiten
editieren die Bedienfelder fiir die Favoritenseite per Drag-and-Drop
in den entsprechenden Bereich.

Seiten editieren

Ziehen Sie die Felder von der linken Seite, um
das Seitenlayout zu bestimmen.

Keine Felder zugefiigt

EDITIEREN

Speichern Verwerfen

Bearbeiten von Favoritenseiten

Wahlen Sie die Schaltflache Edit (Bearbeiten) im Favoritenfeld, und
gehen Sie anschliefend wie folgt vor:

Klicken Sie auf das X-Symbol an einer Favoriten-Schaltflaiche, um
die Seite zu entfernen.

Wahlen Sie das Werkzeug-Symbol, um das Dialogfeld Seiten
bearbeiten (Page Editor) anzuzeigen.

Seiten editieren

Ziehen Sie die Felder von der linken Seite, um
das Seitenlayout zu bestimmen.

EDITIEREN

Speichern Verwerfen

Konfigurieren der Schnellzugriffstaste

Die Tastenbefehle fur die Schnellzugriffstaste kdnnen konfiguriert
werden. Weitere Informationen finden Sie unter "Systemeinstellungen”
auf Seite 216.
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Aktivieren oder Deaktivieren der
Funktionen

Ein kompatibles Gerat, das mit der Anlage verbunden ist, sollte
automatisch vom System erkannt werden. Wenn dies nicht der Fall
ist, aktivieren Sie die Funktion im Dialogfeld Advanced Settings
(Erweiterte Einstellungen). Weitere Informationen finden Sie unter
"Fortschrittlich" auf Seite 219.
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Karten

Das Kartenfeld

Nord-Anzeige
Schiff
Kartenbereich

Gitter-Linien*

m O Nn @ >

Distanz Ringe*

*Optionale Karten-Objekte. * Optionale Kartenobjekte kbnnen
einzeln im Dialogfeld fur Karteneinstellungen ein- und
ausgeschaltet werden.

Kartendaten

Das System kann mit vorinstallierter Kartografie geliefert werden.
Eine vollstandige Auswahl der unterstitzten Karten finden Sie auf
der Website des Produkts.

- Hinweis: Die Kartenmendoptionen variieren abhdngig von der
verwendeten Karte.

Karten auf Speichermedien kénnen im Ethernet-Netzwerk
gemeinsam genutzt werden, sodass nur ein Speichermedium mit
Karten pro Schiff bendtigt wird.
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Mehr Optionen

30

Karten Optionen

Karten Quelle
Lowrance

AA

© 50NM
2NM

-> Hinweis: Das System schaltet nicht automatisch auf
vorinstallierte Karten um, wenn das Speichermedium mit den
Karten entfernt wird. Es wird eine Karte mit geringer Auflésung
angezeigt, bis Sie die Speicherkarte wieder einlegen oder
manuell auf die vorinstallierte Karte zurlickschalten.

Auswahl der Kartenquelle
Verflgbare Kartenquellen werden im Men( aufgefihrt.

Wenn identische Kartenquellen zur Verfiigung stehen, wahlt das
System automatisch die detaillierteste Karte fur Ihre angezeigte
Region aus.

Anzeigen von zwei Kartenquellen

Wenn verschiedene Kartenquellen verfligbar sind, kénnen Sie zwei
verschiedene Kartenquellen gleichzeitig auf einer Seite mit zwei
Karten-Anzeigebereichen anzeigen.

Aktivieren Sie jede Kartenseite, und wahlen Sie im Men( die
gewdlnschte Quelle aus.

Schiffssymbol

Wenn das System Uber eine festgelegte, guiltige GPS-Position
verflgt, zeigt das Schiffssymbol Position und Kurs an. Ist kein GPS
verflgbar, enthélt das Schiffssymbol ein Fragezeichen.

Wenn keine Informationen zur Fahrtrichtung verfligbar sind, richtet
sich das Schiffssymbol mithilfe von COG (Course over Ground) aus.

Karte vergrof8ern

Kartenbereiche und Distanz-Ringintervalle (sofern aktiviert) werden
im Kartenfeld angezeigt. Sie kdnnen die Skala durch Vergréern
oder Verkleinern der Karte andern.

Verschieben der Karte
So bewegen Sie die Karte in jede beliebige Richtung:
Den Bildschirm ziehen
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Kartenausrichtung
S Sie kdnnen festlegen, wie die Karte im Bedienfeld gedreht wird.

Mehr Optionen Orientierung
Nord oben Nord oben

b
Richtet die Karte so aus, dass Norden nach
oben zeigt.

Steuerkurs oben

Vorausblick

A
| Richtet die Karte so aus, dass der Steuerkurs
X des Schiffes (A) nach oben zeigt. Die
Informationen zur Fahrtrichtung werden von
einem Kompass bezogen. Ist keine
Fahrtrichtung verflgbar, wird der Kurs tGber
Grund (COG) vom GPS verwendet.
Kurs oben
B Die Kartenrichtung ist abhdngig davon, ob Sie

| navigieren oder nicht:
" . Beim Navigieren: Die gewtinschte Kurslinie
(B) ist nach oben ausgerichtet
- Wenn Sie nicht navigieren: die tatsachliche
Fahrtrichtung des Schiffes (COG) ist nach
oben ausgerichtet
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Overlay
Aus

Mehr Optionen Jl Orientierung

Nord oben

Vorausblick

N 25°24.160'

W 79°55.651"'
21.8 NM, 159 °M

32 |

Vorausblick

Bewegen Sie das Schiffssymbol im Feld, um Ihre Voraussicht des
Schiffes zu maximieren.

Anzeigen von Informationen zu

Kartenobjekten

Wenn Sie ein Kartenobjekt, einen Wegpunkt, eine Route oder ein
Ziel auswahlen, werden grundlegende Informationen zum
ausgewahlten Element angezeigt. Aktivieren Sie das Popup-Fenster
des Kartenobjekts, um alle verfigbaren Informationen zu diesem
Element anzuzeigen. Sie kdnnen das Dialogfeld mit ausfihrlichen
Informationen auch Uber das MenU aufrufen.

- Hinweis: Wenn Sie in lhrem System geeignete C-MAP-Karten
ansehen, kénnen Sie Marineobjekte auswahlen, um
Informationen zu Services sowie auch Multimediaressourcen
(Fotos) zu den Positionen bzw. Objekten anzuzeigen.

= Hinweis: Popup-Informationen mussen in den
Karteneinstellungen aktiviert sein, damit grundlegende
Informationen zum Element angezeigt werden.

Information

B Spezialbake

Bakenform: Pfahlbake
Kategorie von Sonderzeichen: Richtzeichen

Art der Konstruktion: Eisen/Stah

Quellenanzeige: US,US,graph,USCG LL 3-10518

N 25°44.970'
W 80°05.965'

Distanz: 4495.68 NM

Go to

Verwenden des Cursors im Bedienfeld
Der Cursor wird standardmafig im Bedienfeld nicht angezeigt.

Wenn der Cursor aktiv ist, wird das Fenster mit der Cursor-Position
angezeigt. Bei aktivem Cursor verschiebt oder dreht sich das
Bedienfeld nicht, um dem Schiff zu folgen.
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Zur Cursorposition wechseln

Sie wechseln zu einer ausgewahlten Position im Bild, indem Sie die
Cursor im Feld positionieren und dann die Mentoption GoTo
Cursor (Zu Cursor wechseln) auswahlen.

Die Cursor-Hilfsfunktion

Die Cursor-Hilfsfunktion erméglicht die Feinabstimmung und die
genaue Platzierung des Cursors, ohne dass dabei Details von [hrem
Finger verdeckt werden.

Aktivieren Sie den Cursor im Feld, halten Sie dann den Finger auf
den Bildschirm gedrickt, um vom Cursor-Symbol zu einem
Auswahlkreis zu wechseln, der Uber Ihrem Finger angezeigt wird.
Ziehen Sie den Auswahlkreis — ohne den Finger vom Bildschirm zu
nehmen - auf die gewiinschte Position.

Wenn Sie den Finger vom Bildschirm nehmen, wird zur normalen
Cursor-Bedienung zurlickgekehrt.

Entfernungsmessung

Sie kdnnen den Cursor verwenden, um die Entfernung zwischen
Ihrem Schiff und einer Position bzw. zwischen zwei Punkten im
im0 € Kartenfeld zu messen.

1. Positionieren Sie den Cursor auf den Punkt, an dem Sie die

e Distanz messen wollen. Starten Sie die Messfunktion im Men(.
B

1.85 NM, 255 °M - Die Mess-Symbole werden auf einer vom Schiffsmittelpunkt
zur Cursor-Position gezogenen Linie angezeigt, und die
Distanz wird im darunter angezeigten Cursor-
Informationsfenster angegeben.
2. Die Messpunkte konnen durch Ziehen eines der Symbole neu
positioniert werden, wahrend die Messfunktion aktiv ist.

> Hinweis: Die Peilung wird immer vom grauen Symbol zum
blauen Symbol gemessen.

Die Funktion zum Starten der Messung kann auch ohne aktiven
Cursor gestartet werden. Beide Messsymbole werden dann
zundchst an der Position des Schiffes angezeigt. Das graue Symbol
folgt der Bewegung des Schiffes, wahrend das blaue Symbol an der
Position verbleibt, die bei Aktivieren der Funktion angegeben
wurde. Die Messpunkte kdnnen anschlieBend durch Ziehen eines
der Symbole neu positioniert werden.
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Beenden Sie die Messfunktion tUber die Mentoption Messung
beenden.

Objekte auf Kartenfeldern suchen

Sie kdnnen in einem Kartenfeld nach anderen Schiffen oder
verschiedenen Kartenobjekten suchen.

Aktivieren Sie den Cursor im Feld, um ausgehend von der Cursor-

Position zu suchen. Ist der Cursor nicht aktiviert, sucht das System
ausgehend von der Schiffsposition nach Objekten.

Finde Vom Schiff ®

Bestimmen Sie eine Kategorie von Objekten, welche Sie
suchen mochten

Wegpunkte Karten Objekte
Routen Koordinaten

Trails Schiffe

Treibstoff

= Hinweis: FUr die Suche nach Tankstellen benétigen Sie ein
Abonnement fUr SiriusXM Marine.

= Hinweis: Fir die Suche nach Schiffen bendtigen Sie einen AlS-
Empfanger.

3D-Karte

Die 3D-Option bietet eine dreidimensionale grafische Ansicht von
Landes- und Meereskonturen.

= Hinweis: Alle Kartentypen funktionieren im 3D-Modus, aber
ohne 3D-Kartographie wird der entsprechende Bereich der
Grafik flach dargestellt.

Wenn die 3D-Kartenoption ausgewahlt ist, werden die Symbole
zum Drehen (A) und Verschieben (B) im Kartenfeld angezeigt.

Steuerung des Betrachtungswinkels

Sie kdnnen den Betrachtungswinkel mit dem Symbol zum Drehen
steuern und dann das Kartenfeld schwenken.

Um die angezeigte Richtung zu dndern, schwenken Sie die
Ansicht horizontal.
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Overlay
Aus

Struktur

Um den Neigungswinkel zu andern, schwenken Sie die Ansicht
vertikal.

> Hinweis: Wenn die Schiffsposition in der Kartenmitte ist, kann
nur der Neigungswinkel angepasst werden. Die
Ansichtsrichtung wird mit der Einstellung fur die Karten-
Orientierung gesteuert. Weitere Informationen finden Sie unter
"Kartenausrichtung” auf Seite 31.

Verschieben der 3D-Karte

Sie kdnnen die Karte mit dem Verschieben-Symbol in jede Richtung
bewegen und dann schwenken.

Um die Karte wieder in die Schiffsposition zu bringen, verwenden
Sie die Option Zurick zum Schiff.

Karten-Overlay
Sie kénnen Overlays auf dem Kartenfeld hinzuftigen.

Wenn ein Overlay ausgewahlt ist, wird das Kontextment der Karte
erweitert und enthalt dann die Grund-MenUoptionen fur die
ausgewahlte Einblendung.

Informationen zu den Overlay-MenUoptionen werden weiter unten
oder in den jeweiligen Abschnitten in diesem Handbuch erlautert.

Genesis live

=» Hinweis: Nur verfigbar, wenn eine Lowrance oder C-MAP-
Kartenquelle angezeigt wird.

Genesis live ist eine Echtzeit-Funktion, bei der das Geréat basierend
auf Live-Sonarergebnissen eine Uberlagerung von Tiefenkonturen
erstellt. Die Sonarergebnisse von Genesis live werden auf der
Speicherkarte des Gerdtes aufgezeichnet und angezeigt.

Sollte die Speicherkarte entfernt oder Speicherplatz knapp werden,
so schaltet sich die Funktion aus, und die Option wird im Menu
deaktiviert.

Je mehr Durchlédufe einer Region im Protokoll der Live-
Sonarergebnisse aufgezeichnet werden, desto genauer sind die
Genesis live-Karten.

Genesis live-Aufzeichnungen sind bis auf 20 Knoten prazise.
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Transparenz
Min
Konturenintervall

Hoch

Genesis Live Y Tifen Farbpalette

Genesis Live
Optionen

36 |

Genesis live kann Aufzeichnungen von einem vernetzten
Schwinger vornehmen.

Die Datenprotokollierung und Anzeige ist fur das Gerat mit der
Speicherkarte bestimmt. Genesis live-Karten kdnnen im Netzwerk
nicht gemeinsam genutzt werden.

= Hinweis: Genesis Live-Daten werden nicht fir den Tidenfluss-
Offset angepasst.

Anforderungen

Fur Aufzeichnungen und Overlays mit Genesis Live wird eine leere
Speicherkarte bzw. eine Speicherkarte mit freiem Speicherplatz
bendtigt.

- Hinweis: Genesis-Live-Daten sollten nicht mit
Navigationskarten aufgezeichnet werden.

Meniioptionen von Genesis live

Transparenz
Passt die Transparenz des Overlays an.

Konturintervall
Definiert die Dichte der angezeigten Live-Tiefenkonturen.

Tiefen Farbpalette
Legt die Farbpalette zum Kolorieren der Tiefenbereiche fest.

Kartensynch (Chart sync) — synchronisiert die Genesis live-Schicht
mit der Farbpalette, die auch im Kartenmend als Karten-
Tiefenpalette definiert ist (unter Kartenoptionen, Ansicht (View),
Tiefenpalette (Depth palette)). Mit dieser Option kénnen auch
benutzerdefinierte Paletten im Kartenmeni definiert und auf die
Genesis-Schicht angewendet werden.

Navigation — Verwendet die Navigationspalette.
Tiefenschattierung — Verwendet die Tiefenschattierungspalette.
Papierkarte — Verwendet die Papierkartenpalette.
Sicherheitsschattierung — Verwendet die Einstellung fur die
sichere Tiefe, um die Farbe in Bereichen mit einer geringeren als
der festgelegten sicheren Tiefe zu schattieren. Aktiviert auch die
Option fur die sichere Tiefe im MenU Genesis live.
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Sichere Tiefe

Legt die sichere Tiefe fest. Bereiche, die flacher als die sichere
minimale Tiefe sind, sind schattiert. Diese Option ist nur verfligbar,
wenn die Palette zur Sicherheitsschattierung ausgewahlt ist.

C-MAP-Karten

Untenstehend sind alle verfligharen Optionen fir C-MAP-Karten
beschrieben. Die verfugbaren Funktionen und Meni-Optionen
kénnen je nach den verwendeten Karten variieren. In diesem
Abschnitt werden Menus einer C-MAP-Karte gezeigt.

> Hinweis: Eine MenUoption ist ausgegraut, wenn die Funktion
auf der angezeigten Karte nicht verfligbar ist.

C-MAP Tiden und Stromungen

Das System kann C-MAP Tiden und Stromungen anzeigen. Anhand
dieser Daten ist eine Vorhersage von Uhrzeit, Tidenhub, Richtung
und Stérke von Tiden und Strémungen maoglich. Diese Funktion ist
fur die Planung und Navigation von Trips wichtig.

In stark verkleinerten Bereichen werden die Tiden und Stréomungen
als quadratische Symbole mit den Buchstaben T (Tiden) bzw. C
(Currents, Stromungen) angezeigt. Wenn Sie eines der Symbole
auswdhlen, werden Tiden- bzw. Stromungsdaten fur diese Position
angezeigt.

Dynamische Stromungsdaten erhalten Sie durch Auswahl eines
Zoom-Bereiches von 1 Seemeile. In diesem Zoom-Bereich wird statt
des Symbols fur Stromungen ein animiertes, dynamisches Symbol
angezeigt, das Stromungsgeschwindigkeit und -richtung angibt.
Dynamische Symbole werden in Schwarz (mehr als 6 Knoten), in Rot
(mehr als 2 Knoten und weniger als oder gleich 6 Knoten), Gelb
(mehrals 1 Knotenund weniger als oder gleich 2 Knoten) oder Grin
(gleich oder kleiner als 1 Knoten) dargestellt, entsprechend der
Stromung an der jeweiligen Position.

Ist keine Strdmung vorhanden (0 Knoten), wird ein weies Quadrat
angezeigt.
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Statische Symbole fiir Stromungen und Dynamische Symbole fiir Strémungen
Tiden

C-MAP-spezifische Kartenoptionen

Foto-Overlay

Mit dieser Option kénnen Sie Satellitenaufnahmen eines Bereichs als
Einblendung in der Karte anzeigen. Satellitenaufnahmen sind nur
fUr bestimmte Regionen und als Kartierungsversionen verflgbar.

Raster-Karten Sie kbnnen Foto-Overlays entweder in 2D oder in 3D anzeigen.

Karten Optionel

Karten Ouelle

Foto-Overlay, nur Land

Fototransparenz

Die Transparenz legt fest, wie durchldssig ein Foto-Overlay ist. Mit
minimalen Transparenzeinstellungen werden die Kartendetails fast
komplett vom Foto verdeckt.
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Minimale Transparenz Transparenz bei 80

Rasterkarten
Andert die Ansicht so, dass sie einer herkémmlichen Papierkarte
ahnelt.

Raster transparency (Rastertransparenz)
Steuert die Transparenz der Rasterdarstellung.

Hochauflésende Bathygraphie
Aktiviert und deaktiviert die hdhere Auflosung der Konturlinien.

Kartendetails
Voll - zeigt samtliche fur die verwendete Karte verfligbaren
Informationen an.
Mittel — zeigt die mindestens zur Navigation erforderlichen
Informationen an.
Niedrig - zeigt die grundlegenden Informationen an, die nicht
entfernt werden kénnen. Dazu gehoren Informationen, die in
allen geografischen Bereichen erforderlich sind. Diese
Informationen reichen fir eine sichere Navigation ggf. nicht aus.

Kartenkategorien

Verschiedene Kategorien und Unterkategorien sind im Lieferumfang
enthalten. Sie kdnnen ihre Auswahl einzeln ein- und ausschalten, je
nach den Informationen, die Sie anzeigen méchten.

Die im Dialogfeld aufgefiihrten Kategorien sind abhdngig von den
verwendeten Karten.

Schatten-Relief
Schattierter Meeresboden.
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Farbpalette
Schatten

Zuriick

Tiefenfilter Aus

Tiefen
Farbpalette

Zuriick

Tiefe 1

Tiefe 2

Benutzer..

Keine Konturen
Entfernt Konturlinien von der Karte.

Tiefen Farbpalette
Mit der Tiefenpaletten-Steuerung kann die auf der Karte
verwendete Tiefenpalette eingestellt werden.

Depth filter (Tiefenfilter)

Filtert Tiefenwerte heraus, die flacher als der ausgewahlte
Tiefenfilter-Grenzwert sind.

Sichere Tiefe

Auf Karten wird anhand verschiedener Farbschattierungen
zwischen flachen und tiefen Gewassern unterschieden. Nachdem
Sie die Farbpalette fir Sicherheits-Einfarbung/Tiefen-Einfarbung
aktiviert haben, geben Sie die gewlinschte minimale Sichere Tiefe
und die Farbe/Einfarbung fur verschiedene Tiefen vor.

Shading (Schatten)
Stellt unterschiedliche Bereiche des Meeresbodens abhdngig von
der ausgewdhlten Schattenkategorie schattiert da.

> Hinweis: Schattierung der Beschaffenheit des Meeresbodens
und der Vegetation sind in C-MAP-Karten nicht verfiigbar.

Tiefe 1/Tiefe 2
Tiefenvoreinstellungen, die unterschiedliche Tiefen in
verschiedenen Farben schattieren.

Custom (Benutzerdefiniert)

Wahlen Sie eine Zeile im Dialogfenster Pers. Tiefenschattierung oder
die Option Hinzufligen aus, um das Dialogfenster Bearbeiten zu
offnen. Im Bearbeitungsdialog, Wahle ein Feld (Tiefe, Farbe oder
Sichtbarkeit), kdnnen Sie den Schwellenwert fir die Tiefe, die Farbe
bzw. die Sichtbarkeit (Transparenz) der Tiefenschattierung festlegen.
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Pers. Tiefenschattierung

Tiefe 1| Tiefe 2
Farbe

=

Editieren

Tiefe (m)

Farbe

Hinzuftigen...

Sichtbarkeit (%) 100

oK Abbrechen Léschen

Im folgenden Beispiel wird eine Wassertiefe von 5 m bis 10 m auf
der Karte gelb schattiert, wenn im Men( Tiefe 1 als Schattierung
ausgewahlt ist.

Zuriick

Pers. Tiefenschattierung

Tiefe 1 Tiefe 2
Tiefe (m) Farbe Einfarbung (%)

100
100
100
100
100
100
100

Hinzufiigen...

3D-Uberhdhung

Grafische Einstellungen, die nur im 3D-Modus verflgbar sind. Die
Hervorhebungsoption ist ein Multiplikator, der auf aufgezeichnete
Landerhebungen und Wassertiefen angewendet wird, um diese
hoher bzw. tiefer erscheinen zu lassen.

- Hinweis: Diese Option ist ausgegraut, wenn die Daten nicht in
der eingesetzten Speicherkarte fiir die Karte verfigbar sind.

Genesis-Schicht
Die Genesis-Schicht zeigt hochauflésende Konturen von Genesis-
Benutzern an, die eine Qualitatsprifung bestanden haben.

Diese Option schaltet die Genesis-Schicht auf dem Kartenbild ein
bzw. aus.

Nur verfUgbar, wenn die C-MAP-Karte Genesis-Schichtdaten enthalt.
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Schatten

Om

Sichere Tiefe
Off

Community edits

Navionics-Karten

Einige Navionics-Funktionen erfordern die aktuellsten Daten von
Navionics. Vor der Verwendung dieser Funktionen wird eine
Meldung angezeigt, die besagt, dass die Funktion nur verflgbar ist,
wenn die entsprechenden Navionics-Karten oder Kartenmodule
eingesetzt sind. Weitere Informationen zu den erforderlichen
Arbeitsschritten flr diese Funktionen finden Sie unter
WWW.Navionics.com.

Sie kdnnen auch eine Nachricht erhalten an, wenn Sie versuchen,
eine eingeschrankte Funktion zu verwenden, wenn die Navionics-
Karte nicht aktiviert ist. Zum Aktivieren der Karte wenden Sie sich an
Navionics.

Navionics-spezifische Kartenoptionen

Foto-Overlay

Mit dieser Option kdnnen Sie Satellitenaufnahmen eines Bereichs als
Einblendung in der Karte anzeigen. Satellitenaufnahmen sind nur
fUr bestimmte Regionen und als Kartierungsversionen verflgbar.

Sie kdnnen Foto-Overlays entweder in 2D oder in 3D anzeigen.

0

Volles Foto-Overlay

Kein Foto-Overlay Foto-Overlay, nur Land

Fototransparenz

Die Transparenz legt fest, wie durchldssig ein Foto-Overlay ist. Mit
minimalen Transparenzeinstellungen werden die Kartendetails fast
komplett vom Foto verdeckt.
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Kartenschattierung
Durch Schattierungen konnen Sie Geldndeinformationen zur Karte
hinzuftgen.

Angelbereich
Wahlen Sie einen Tiefenbereich aus, der durch Navionics weil3
hervorgehoben werden soll.

Dies gestattet lhnen die Markierung bestimmter Tiefenbereiche
zum Fischen. Dabei richtet sich die Genauigkeit des Bereichs nach
den zugrunde liegenden Kartendaten. Wenn die Karte
beispielsweise lediglich 5-Meter-Intervalle fir Tiefenlinien aufweist,
wird die Schattierung gerundet fiir die nachste verfigbare
Tiefenlinie angezeigt.

Keine Tiefen hervorhebende Anzeige rhebung: 6 m—12m

Flachwasser hervorhebender Bereich
Markiert Bereiche mit einer geringen Wassertiefe zwischen 0 und
der ausgewahlten Tiefe (bis zu 10 Meter).
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hoben Hervorhebung von Flachwasser: 0 m bis
3m

Kein Flachwasser hervorgel

Sichere Tiefe
Die Navionics-Karten verwenden verschiedene Blauschattierungen,
um zwischen flachen und tiefen Gewassern zu unterscheiden.

Die sichere Tiefe basiert auf dem ausgewahlten Grenzwert und wird
ohne blauen Schatten dargestellt.

> Hinweis: Die integrierte Navionics-Datenbank umfasst Daten
bis zu 20 m Tiefe, darliber hinaus werden alle Bereiche in Weil3
angezeigt.

Beitrdge der Community

Aktiviert die Kartenebene, darunter Bearbeitungen der Navionics-
Community. Hierbei handelt es sich um Benutzerinformationen
oder -bearbeitungen, die von Benutzern zur Navionics-Community
hochgeladen wurden und in Navionics-Karten zur Verfligung
gestellt werden.

Weitere Details finden Sie in den in der Karte enthaltenen Navionics
Informationen oder auf der Navionics Website unter
WWW.Nnavionics.com.

SonarChart

Das System unterstitzt die Navionics SonarChart-Funktion.
SonarChart zeigt eine hochauflésende bathymetrische Karte mit
Detailkontur und standardméfigen Navigationsdaten an. Weitere
Informationen finden Sie unter www.navionics.com.
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SonarChart Live
Options

Zuriick
Transparenz
Min

Minimum depth

Palette

SonarChart Live

SonarChart Live ist eine Echtzeit-Funktion, bei der das Gerat eine
Uberlagerung von Tiefenkonturen basierend auf Ihren eigenen Live-
Sonarergebnissen erstellt.

Wenn Sie in SonarChart Live Overlay auswéhlen, werden im Men(
die SonarChart Live-Optionen angezeigt.

Transparenz

Die SonarChart Live-Einblendung wird auf andere Kartendaten
gelegt. Die Kartendaten sind bei minimalen
Transparenzeinstellungen vollstdndig abgedeckt. Passen Sie die
Transparenz an, damit die Kartendetails zu erkennen sind.

Minimale Tiefe

Hier wird angepasst, was die SonarChart Live-Wiedergabe als
sichere Tiefe behandelt. Dies betrifft die Einfarbung des SonarChart
Live-Bereichs. Wenn sich das Boot der Sicherheitstiefe nahert,
verandert sich die Farbung des SonarChart Live-Bereichs allmahlich
von einem einfachen Grau-/Weif3ton in Rot.

Paletten

Mithilfe dieser Option kénnen Sie die Farbpalette des Bildes
auswdhlen.

SCL-Historie
Wahlen Sie diese Option, um die zuvor aufgezeichneten Daten im
Karten-Overlay anzuzeigen.

- Hinweis: Wahrend der Anzeige der SCL-Historie zeichnet
SonarChart Live nicht auf.

SC-Dichte
Steuert die Dichte der SonarChart- und SonarChart Live- Konturen.

Gefdrbte Meeresbodenbereiche
Schaltet die Rotfarbung der Meeresbodenbereiche EIN/AUS.
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Navionics Dynamische Tiden- und Strémungs-Symbole

Die Tiden und Stromungen werden anstelle der fUr die statischen
Tiden- und Strémungsinformationen verwendeten Rautensymbole
mit Messanzeigen und Pfeilen dargestellt.

Die Uber Navionics-Karten verfigbaren Tiden- und
Stromungsinformationen sind datums- und zeitspezifisch. Das
System bietet zur Darstellung der Tiden- und
Stromungsbewegungen im Verlauf der Zeit animierte Pfeile und/
oder Messanzeigen.

DANGER-CHA

Dynamische Tideninformationen Dynamische Strdmungsinformationen

Verwendet werden die folgenden Symbole bzw. folgende Symbolik:
Aktuelle Geschwindigkeit

Die Pfeilldnge richtet sich nach der Geschwindigkeit, und das
Symbol dreht sich im Einklang mit der Fliel3richtung. Die
FlieRgeschwindigkeit wird innerhalb des Pfeilsymbols angezeigt.
Das rote Symbol dient zur Darstellung einer zunehmenden
Stromungsgeschwindigkeit, das blaue Symbol weist auf eine
abnehmende Geschwindigkeit hin.

Tidenhub

Die Messanzeige weist 8 Stufen auf und wird entsprechend dem
absoluten Hochstwert/Tiefstwert des berechneten Tages
festgesetzt. Der rote Pfeil zeigt eine steigende Tide (Flut), der blaue
Pfeil eine zurlickgehende Tide (Ebbe) an.

= Hinweis: Alle numerischen Werte werden in den relevanten,
durch den Benutzer festgelegten Systemeinheiten
(Maleinheiten) angezeigt.
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Stein-Filter-Level

Hiermit wird die Identifizierung von Fels und Gestein unterhalb der
angegebenen Tiefe auf der Karte ausgeblendet.

Dadurch kann die Ubersichtlichkeit von Karten in Gegenden
verbessert werden, in denen sich weit unterhalb des Tiefgangs lhres
Schiffes viel Gestein befindet.

Konturen-Tiefe
Legt fest, welche Konturen auf der Karte bis zum ausgewahlten
Wert fur die Konturen-Tiefe angezeigt werden.

Darstellungsarten

Zeigt Seekarteninformationen, wie Symbole, Farben der
Navigationskarte und Bezeichnungen fir internationale oder US-
amerikanische Karten an. Prasentations-Typen.

Anmerkung
Legt fest, welche Bereichsinformationen, z. B. Namen von Orten und
Hinweise zu Bereichen, angezeigt werden kénnen.

Karten-Details

Bietet verschiedene Informationsebenen zu geografischen
Schichten.

Easy View
VergroBerungsfunktion zum VergréBern von Objekten und Text auf
den Karten.

=> Hinweis: Auf der Karte wird nicht angezeigt, dass diese
Funktion aktiv ist.

Karten Einstellungen

Die Optionen im Dialogfeld Karteneinstellungen hdangen davon ab,
welche Kartenquelle im System ausgewahlt ist.
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Settings

Q System 3D Boot-Auswahl

Distanz Ringe
Services

Heading Extension

Navigation Kurs-Verlangerung

Karte

e 2D/3D K
Treibstoff Sinchronisiere 2D/3D Karte
Popup Information
Alarme )
Gitter-Linien
Einheiten Wegpunkte

Drahtlos Routen

3D-Boot-Auswahl
Legt fest, welches Symbol auf 3D-Karten verwendet werden soll.

Distanz-Ringe
Die Distanz-Ringe kdnnen verwendet werden, um die Distanz
zwischen lhrem Schiff und anderen Feldobjekten anzuzeigen.

Der Distanz-Maf3stab wird vom System automatisch an den Feld-
Mal3stab angepasst.

Verldngerungslinien

Heading extension (Fahrtrichtungsverlangerung) und Kurs-
Verlangerung

Auswahl zum Anzeigen oder Ausblenden des Kurses und der Kurs-
Verlangerungslinien fir lhr Schiff.

Lange der Verlangerung

Legt die Lange des Kurses und der Kurs-Verlangerungslinie fur lhr
Schiff fest. Informationen zum Festlegen der Verldngerungslinie fir
andere als AlS-Ziele gezeigte Schiffe finden Sie unter AIS "Kurs-
Verlingerung" auf Seite 171.

A: Kurs
B: COG (Kurs Uber Grund)

Die Lange der Verldngerungslinie wird entweder als feste Distanz
oder zur Anzeige der Entfernung verwendet, die ein Schiff in einem
ausgewadhlten Zeitraum zuricklegt. Wenn keine Optionen flr das
Schiff aktiviert sind, werden keine Verldngerungslinien angezeigt.
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Der Kurs lhres Schiffes basiert auf den Informationen des aktiven
Kurs-Sensors. Die COG-Daten basieren auf den Informationen des
aktiven GPS-Sensors.

SonarChart Live-Tidenkorrektur

Wenn diese Funktion aktiviert ist, nutzt die Tidenkorrektur
Informationen von nahe gelegenen Gezeitenstationen (falls
vorhanden), um die Tiefenwerte anzupassen, die von SonarChart
Live genutzt werden, wenn das Sonar aufgezeichnet wird.

Synchronisieren der 2D-/3D-Karte

VerknUpft die Position auf einer Karte mit der Position auf der
anderen Karte, wenn eine 2D- und 3D-Karte nebeneinander
angezeigt werden.

Popup-Informationen

Legt fest, ob grundlegende Informationen fir Feldobjekte
angezeigt werden, wenn Sie ein Objekt auswahlen.

Gitter-Linien
Schaltet die Anzeige von Lédngen- und Breitengraden auf dem Feld
ein oder aus.

Wegpunkte
Aktiviert/deaktiviert die Anzeige von Wegpunkten auf Diagrammen.

Routen
Aktiviert/deaktiviert die Anzeige von Routen auf Karten.

Trails
Aktiviert/deaktiviert die Anzeige von Trails auf Karten.

= Hinweis: Damit im Kartenfeld Trails angezeigt werden, muss
sowohl die Option Display im Dialogfeld Trails als auch die
Option Trails im Dialogfeld fur die Karteneinstellungen aktiviert
sein. Weitere Informationen finden Sie unter "Bearbeiten oder Ldschen
von Trails" auf Seite 60.
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Karte ausblenden

-» Hinweis: Diese Option ist nur verfligbar, wenn Lowrance-
Karten angezeigt werden.

Wenn die Option auf EIN gesetzt ist, wird die Karte (Hintergrund)
nicht im Kartenfeld angezeigt. Stattdessen werden das Boot,
Bootsverlangerungen, die Wegpunkte und die Routen auf einem
weillen Hintergrund angezeigt.

Wegpunkte, Routen, Trails

Offnet das Dialogfeld Wegpunkte, Routen und Trails, in dem diese
Elemente erstellt, bearbeitet, geldscht und durchsucht werden
kdonnen.

Karten | ELITE FS Bedienungsanleitung



Wegpunkte, Routen und Trails

Dialogfelder fiir Wegpunkte, Routen und
Trails

Mit diesen Dialogfeldern kdnnen Sie auf erweiterte
Bearbeitungsfunktionen und Einstellungen fir diese Elemente
zugreifen.

'WEGPUNKTE

Wegpunkte Routen | Trails

Wegpunkte | Routen  Trails

Wegpunkte Routen  Trails

Name

Neuer Wegpunkt...
001

001 (10)

001 (11)

001 (12)

001 (13)

001 (14)

Sortieren Losche alle
Name nach Symbol

Losche alles Finde...

Verwenden der Synchronisierungsfunktion

Sie kénnen sich Uber einen Browser unter www.letsembark.io oder
Uber Ihr Mobilgerat bzw. Ihr Tablet bei Ihrem Lowrance-App-Konto
anmelden, um Folgendes zu verwalten (neu erstellen, andern,
verschieben und I6schen):

Wegpunkte

Routen

Trails

Verwenden Sie zum Synchronisieren der MFD-Daten und der
Lowrance-App-Kontodaten die MFD-Option ,Meine Daten
synchronisieren”.

Anforderungen
Ein Konto bei der mobilen App Lowrance

-> Hinweis: Die Anmeldedaten fur Ihr C-MAP Embark- oder C-
MAP-App-Konto kénnen fur die Anmeldung bei der mobilen
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App verwendet werden. Sie mUssen kein separates Konto fir
die mobile App erstellen.

Zum Synchronisieren muss das Gerat mit dem Internet
verbunden sein. Informationen Uber das Herstellen einer
Verbindung zum Internet finden Sie unter "Internetverbindung” auf
Seite 183.

Synchronisieren

Rufen Sie zum Synchronisieren der MFD-Daten und der Lowrance-
App-Kontodaten (einschlie3lich threr Daten unter
www.letsembark.io) die Funktion ,Meine Daten synchronisieren” im
Dialogfeld ,Systemkontrolle” oder im Dialogfeld ,Service-
Einstellungen” auf.

Nach der Anmeldung im System zeigt dieses den Zeitpunkt der
letzten Synchronisierung an und die folgenden Optionen werden
verflgbar:

Bearbeiten — zum Andern der Anmeldeinformationen
verwenden

Automatische Synchronisation — die Synchronisierung erfolgt in
regelmaBigen Abstanden im Hintergrund, wenn eine
Verbindung zum Internet besteht

Jetzt synchronisieren — die Synchronisierung erfolgt sofort

Synchronize your waypoints, routes and
tracks with the Lowrance mobile app.
FORMATION
@navico.com

EINSTELLUNGEN

Automatische Synchronisation

Letzte Synchronisation: 27 Tage her

Jetzt synchronisieren

Wegpunkte

Wegpunkte, Routen und Trails | ELITE FS
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Uber Wegpunkte

Ein Wegpunkt ist eine vom Benutzer gesetzte Markierung auf dem/
der:

Karte
Sonar-Bild
Radar-Bild
Steuer-Anzeige

Jeder Wegpunkt besitzt eine exakte Position mit Langen- und
Breitenkoordinaten.

Ein Wegpunkt, der auf dem Sonar-Bild gesetzt wird, verflgt
zusatzlich zu den Positionsdaten Uber einen Tiefenwert.

Ein Wegpunkt wird verwendet, um eine Position zu kennzeichnen,
zu der Sie eventuell spater zurlickkehren mochten. Zwei oder mehr
Wegpunkte kdnnen kombiniert werden, um eine Route zu erstellen.

Speichern von Wegpunkten

Speichern Sie einen Wegpunkt an der Cursor-Position, wenn er aktiv
ist, oder an der Schiffsposition, wenn der Cursor nicht aktiv ist.

Um einen Wegpunkt zu speichern:

Drlcken Sie die Taste Wegpunkt. Einmal drlicken zeigt das
Dialogfeld Neuer Wegpunkt an. Driicken Sie die Taste zum
Speichern des Wegpunkts zweimal.

Wahlen Sie die MenUoption Neuer Wegpunkt.

Wegpunkt setzen wo Cursor

003

Neuer

Wegpunkt... N 25°44.873' W 080°05.593'

Neue Route.. Mehr Optionen... ® v® v =

Speichern Abbrechen

Neues Wegpunktsymbol

Ist diese Option ausgewahlt, wird das Dialogfeld mit alternativen
Wegpunktsymbolen angezeigt. Auswahlen eines Wegpunktsymbols
erstellt den Wegpunkt an der Cursor- oder Schiffsposition mit dem
ausgewdhlten Symbol. Dieser Modus ist dauerhaft, beim nachsten
Mal, wenn Sie einen neuen Wegpunkt erstellen, wird der gleiche
Dialog gedffnet, wenn Sie ein Symbol wahlen, wird ein Wegpunkt
mit dem Symbol erstellt.
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Anstelle der Auswahl eines Symbols, wahlen Sie die
Mendschaltflache in der unteren rechten Ecke, um zum vorherigen
Dialog "Neuer Wegpunkt" zurlickzukehren. Diese Auswahl wird der
dauerhafte Modus, und das ndchste Mal, wenn Sie einen neuen
Wegpunkt einrichten wird der Dialog "Neuer Wegpunkt" angezeigt.

Verschieben eines Wegpunktes
Ein Wegpunkt kann von seiner Position verschoben werden, wenn
er aktiv ist und im MenU ausgewahlt wird.

Um einen Wegpunkt an eine neue Position zu verschieben, wéhlen
Sie die MenUoption Wegpunkt verschieben und anschlieBend die
neue Position des Wegpunktes auf dem Bild.

Um den Wegpunkt an der neuen Position zu speichern, wahlen Sie
die MenUoption Bewegen beenden.

Bearbeiten von Wegpunkten

Alle Daten fir einen Wegpunkt kdnnen im Dialogfeld Wegpunkt
bearbeiten bearbeitet werden.

Das Dialogfeld wird aktiviert, indem Sie zunachst den Wegpunkt
auswdhlen und anschlieend im MenU Bearbeiten auswahlen.

Sie kénnen auch Gber das Wegpunkt-Werkzeug auf der Startseite
auf das Dialogfeld zugreifen.

Léschen von Wegpunkten

Sie kdnnen einen Wegpunkt durch Auswahlen der MenUoption
Loschen [6schen, sofern der Wegpunkt auf dem Bedienfeld aktiviert
ist.

Sie kbnnen einen Wegpunkt auch 16schen, indem Sie den
Wegpunkt im Dialogfeld Routen auswdhlen und dann im Dialogfeld
Wegpunkt bearbeiten I6schen.

Im Dialogfeld Wegpunkte kdnnen Sie alle Wegpunkte oder
Wegpunkte mit bestimmten Symbolen aus dem System l6schen.

MOB-Wegpunkte kdnnen auf die gleiche Weise geldscht werden.

Sie kdnnen lhre Wegpunkte, Routen und Tracks vor dem Loschen
sichern, siehe "Wartung" auf Seite 195.

Mann iiber Bord

In einer Notfallsituation kdnnen Sie einen Mann-tber-Bord-
Wegpunkt (MOB) an der aktuellen Schiffsposition speichern.
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Erstellen eines MOBs

So erstellen Sie einen Mann-tber-Bord-Wegpunkt (Man Overboard,
MOB):

Driicken Sie gleichzeitig die Tasten zum VergroBern (+) und
Verkleinern (-)

Wenn Sie die MOB-Funktion aktivieren, werden folgende Aktionen
automatisch ausgefiihrt:

Es wird ein MOB-Wegpunkt an der Schiffsposition gesetzt

Das Display schaltet auf ein vergrol3ertes Kartenfeld um, bei dem
sich das Schiff in der Mitte befindet

Das System zeigt Informationen fir die Navigation zurlick zum
MOB-Wegpunkt an

Mehrere MOB-Wegpunkte konnen erstellt werden. Das Schiff zeigt
die Navigationsdaten zum ursprtinglichen MOB-Wegpunkt. Die
Navigation zu nachfolgenden MOB-Wegpunkten muss manuell
erfolgen.

MOB Loschen
Ein MOB-Wegpunkt kann aus dem Men( geldscht werden, wenn er
aktiviert ist.

Navigation zu MOB beenden
Das System zeigt weiterhin Navigationsdaten zum MOB-Wegpunkt,
b (e bis Sie die Navigation im MenU beenden.

Wegpunkt-Alarmeinstellungen

Sie kdnnen fur jeden von Ihnen erstellten Wegpunkt einen eigenen
Alarmradius festlegen. Der Alarm wird im Dialogfeld Edit Waypoint
(Wegpunkt bearbeiten) eingestellt.

- Hinweis: Der Alarm fur den Wegpunktradius muss im
Dialogfeld Alarm eingeschaltet sein, um einen Alarm zu
aktivieren, wenn Ihr Schiff in den festgelegten Radius fahrt.
Weitere Informationen finden Sie unter "Alarmdialogfelder" auf Seite
181.

Routen
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Clear Curson

Neu

Goto
Cursor
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Zuriick

Neuer

Wegpunkt...

Neue Route...

Uber Routen

Eine Route besteht aus mehreren Routenpunkten, die in der
Reihenfolge Ihrer geplanten Navigation erfasst wurden.

Wenn Sie eine Route im Kartenfeld auswahlen, wird sie in Grin,
zusammen mit dem Routennamen angezeigt.

Erstellen einer neuen Route im Kartenfeld

1. Aktivieren Sie den Cursor im Kartenfeld

2. Wabhlen Sie die Option "Neue Route" im MenU aus.

3. Positionieren Sie den ersten Wegpunkt im Kartenfeld.

4. Setzen Sie weitere neue Routenpunkte im Kartenfeld, bis die
Route vollstandig ist.

5. Speichern Sie die Route durch Auswéhlen der Option
"Speichern” im Mendi.

Bearbeiten einer Route im Kartenfeld

1. Wahlen Sie die Route aus, um sie zu aktivieren.

2. Wabhlen Sie die Option "Route editieren" im MenU aus.
3. Positionieren Sie den neuen Routenpunkt im Kartenfeld:

- Wenn Sie den neuen Routenpunkt auf einem Streckenteil
positionieren, wird ein neuer Punkt zwischen den bereits
bestehenden Routenpunkten hinzugefiigt.

- Wenn Sie den neuen Routenpunkt aufSerhalb der Route
setzen, wird der neue Routenpunkt in der bestehenden Route
hinter dem letzten Punkt hinzugefugt.

4. Ziehen Sie einen Routenpunkt an eine neue Position.
5. Speichern Sie die Route durch Auswahlen der Option Speichern
im Mend.

- Hinweis: Das Men( andert sich entsprechend der gewahlten
Bearbeitungsoption. Alle Bearbeitungen werden tber das MenU
bestatigt oder verworfen.

Erstellen von Routen anhand vorhandener Wegpunkte
Eine neue Route kann durch die Kombination vorhandener
Wegpunkte aus dem Dialogfeld Routes (Routen) erstellt werden.
Das Dialogfeld wird aufgerufen, wenn Sie das Tool Wegpunkte auf
der Startseite aufrufen und dann die Registerkarte Routen wahlen.
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Umwandeln von Trails in Routen

Sie kénnen im Dialogfeld Trail bearbeiten (Edit Trail) einen Trail in
eine Route umwandeln. Sie rufen dieses Dialogfeld auf, indem Sie
den Trail aktivieren und dann das Popup-Fenster fir den Trail oder
die MenU-Option Trail auswahlen.

Auf das Dialogfeld Trail bearbeiten kénnen Sie auch zugreifen,
indem Sie auf der Startseite das Tool Wegpunkte, anschlieSend die
Registerkarte Trail und dann im Trail-Dialogfenster den
entsprechenden Trail auswahlen.

Edit Weg

Weg001

Aus Aufzeichnen

Beschreibung
Erstelle Route

Loschen Zeigen Speichern Loschen

Dock-to-dock-Autorouting und Easy Routing

Die Dock-to-dock-Funktionen Autorouting und Easy Routing
schlagen, basierend auf den Informationen in der Karte und auf der
GroBe lhres Bootes, neue Routenpunkt-Positionen vor. Bevor Sie
diese Funktionen verwenden kénnen, mussen Sie Tiefgang, Breite
und Hoéhe ihres Bootes in das System eingeben. Das Dialogfeld
Bootseinstellungen (Boat Settings) wird automatisch angezeigt,
wenn Sie die Funktionen aufrufen und diese Informationen noch
fehlen. Informationen zum Eingeben von Bootseinstellungen finden
Sie unter "Systemeinstellungen" auf Seite 216.

- Hinweis: Dock-to-dock-Autorouting und Easy Routing kdnnen
nicht verwendet werden, wenn sich einer der ausgewdhlten
Routenpunkte in einem unsicheren Gebiet befindet. In diesem
Fall wird ein Warndialogfeld angezeigt und Sie mussen die
betreffenden Routenpunkte an eine sichere Position
verschieben, um fortfahren zu konnen.

= Hinweis: Wenn keine kompatible Kartografie verfligbar ist, sind
die Dock-to-dock-Menuoptionen Autorouting und Easy Routing
nicht verfligbar. Kompatible Kartografien sind unter anderem
CMAP MAX-N+, Navionics+ und Navionics Platinum. Eine
vollstandige Auswahl der verfligbaren Karten finden Sie auf
www.c-map.com und www.navionics.com.
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1. Setzen Sie mindestens zwei Routenpunkte auf eine neue Route
oder 6ffnen Sie eine vorhandene Route zum Bearbeiten.

2. Wahlen Sie die MenUoption Dock-to-dock-Autorouting und
anschlieBend:

- Komplette Route - wenn das System neue Routenpunkte
zwischen dem ersten und dem letzten Routenpunkt der
offenen Route hinzufligen soll.

- Auswahl - wenn Sie die Routenpunkte zur Begrenzung von
Autorouting manuell festlegen und dann die gewlinschten
Routenpunkte auswdhlen wollen. Ausgewahlte Routenpunkte
werden rot angezeigt.

- Es kdnnen nur zwei Routenpunkte ausgewahlt werden, und
das System verwirft jegliche Routenpunkte zwischen den
ausgewdhlten Start- und Endpunkten.

3. Wahlen Sie Accept (Bestatigen), um das Autorouting zu starten.
4. Wenn das Autorouting abgeschlossen ist, erscheint die Route

im Vorschaumodus. Dabei sind die Etappen farbkodiert, um

sichere und unsichere Gebiete anzuzeigen.

- Navionics verwendet rot (unsicher) und grin (sicher),
wahrend C-MAP rot (unsicher), gelb (gefdhrlich) und griin
(sicher) benutzt.

5. Verschieben Sie Routenpunkte bei Bedarf, wahrend die Route

im Vorschaumodus angezeigt wird.

6. Wahlen Sie Keep (Beibehalten), um die Positionen der

Routenpunkte zu akzeptieren.

7. Wiederholen Sie Schritt 2 (Auswahl) und Schritt 3, wenn das

System die Routenpunkte fir weitere Teile der Route

automatisch positionieren soll.

Beispiele fiir Dock-to-dock-Autorouting und Easy Routing
Die Option Komplette Route wird verwendet, wenn der erste
und der letzte Routenpunkt ausgewahlt sind.

Erster und letzter Routenpunkt Automatisches Routing-Ergebnis
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Die Option Auswahl wird verwendet, um einen Teil der Route im
Autorouting-Modus zu navigieren.

\

Zwei Routenpunkte ausgewdhlit Automatisches Routing-Ergebnis

Das Dialogfeld Edit Route (Route bearbeiten)

Im Dialogfeld Route bearbeiten kdnnen Sie Routen und
Routenpunkte verwalten und Routeneigenschaften @ndern. Dieses
Dialogfeld wird durch Auswahlen des Popup-Fensters einer aktiven
Route oder Uber das MenU ausgewahlt, indem die Route und dann
die Option fur die Details ausgewahlt werden.

Sie kénnen auch auf das Dialogfeld zugreifen, indem Sie das Tool
Wegpunkte auf der Startseite aufrufen und im folgenden Dialogfeld
eine Route auswahlen.

Wenn Sie im Dialogfeld Bearbeiten einen Routenpunkt auswahlen,
kdnnen Sie einen neuen, darauf folgenden Routenpunkt einfligen
oder den Routenpunkt entfernen.

Wahlen Sie die Option Anzeigen aus, um die Route auf der Karte
anzeigen.

Route Editieren ®

Route 001

Leg |Wegpunkt Distanz (mi) |Peilung (°M)

Rpt039
Rpt040 119.1 093
Rpt041 68.8
Rpt042 92.8

Eingeben...
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Loschen von Routen

Sie kdnnen eine Route durch Auswahlen der MenUoption Léschen
|6schen, sofern die Route auf dem Bedienfeld aktiviert ist.

Sie kdnnen eine Route auch 16schen, indem Sie die Route im
Dialogfeld Routen auswahlen und dann im Dialogfeld Route
bearbeiten |6schen.

Im Dialogfeld Routen kénnen Sie alle Routen aus dem System
|6schen.

Sie kdnnen lhre Wegpunkte, Routen und Tracks vor dem Loschen
sichern, siehe "Wartung" auf Seite 195.

Trails

Informationen zu Trails

Trails sind eine grafische Darstellung des Verlaufsweges des Schiffes.
Sie ermdglichen es zuriickzuverfolgen, wo Ihr Boot entlanggereist
ist. Trails kdnnen im Dialogfeld Edit (Bearbeiten) in Routen
umgewandelt werden.

Ab Werk ist das System so eingerichtet, dass die Schiffsbewegung
im Kartenfeld in Form eines Tracks verfolgt wird. Das System erfasst
den Trail so lange, bis die Lange die maximale festgelegte Anzahl an
Punkten erreicht hat. Anschlie3end werden die dltesten Punkte
automatisch Uberschrieben.

Die automatische Trail-Funktion kann im Dialogfeld Trails
ausgeschaltet werden.

Erstellen eines neuen Trails

Sie konnen einen neuen Trail im Dialogfeld Trails erstellen. Das
Dialogfeld wird aufgerufen, wenn Sie das Tool Wegpunkte auf der
Startseite aufrufen und dann die Registerkarte Trails wahlen.

Bearbeiten oder Loschen von Trails

Verwenden Sie das Dialogfeld Trail bearbeiten (Edit Trail), um einen
Trail zu bearbeiten oder zu l6schen.

So 6ffnen Sie das Dialogfeld Trail bearbeiten (Edit Trail):

Wahlen Sie den Trail auf der Karte und dann das Popup-Fenster
fur den Trail aus.

Wegpunkte, Routen und Trails | ELITE FS
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- Wabhlen Sie den Trail auf der Karte und dann den Trail im Men(
aus.
- Wabhlen Sie im Dialogfeld Trails den Trail aus.

Wegpunkte Routen | Trails

Name
K Neu Weg...
WEGPUNKTE
Weg001
Edit Weg

Weg001

v N Display

Beschreibung

Erstelle Route

Loschen Zeige Speichern Abbrechen

Traileinstellungen

Trails bestehen aus einer Reihe von Punkten, die durch
Liniensegmente verbunden werden, deren Lange von der
Aufzeichnungsfrequenz abhangt.

Sie kdnnen festlegen, dass Trail-Punkte auf Grundlage von Zeit- oder
Entfernungseinstellungen gesetzt werden, oder Sie kénnen jedes
Mal automatisch einen Trail-Punkt setzen lassen, wenn ein
Kurswechsel registriert wird.

> Hinweis: Die Option Trails muss auBBerdem in den
Bedienfeldeinstellungen eingeschaltet werden, damit sie
angezeigt wird.

Wegpunkte Routen | Trails

Name Display
Neu Weg...
Track001

WEGENKTE * Trail001

Trail002

Trail003

LogType|Auo v
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Navigieren

Info zum Navigieren

Mit der Navigationsfunktion des Systems kdnnen Sie zur Cursor-
Position, zu einem Wegpunkt oder entlang einer vordefinierten
Route navigieren.

Verflgt Ihr System Uber eine Autopilotfunktion, kénnen Sie die
automatische Navigation des Schiffes mit dem Autopiloten
einstellen.

Weitere Informationen zur Positionierung von Wegpunkten und
zum Erstellen von Routen finden Sie unter "Wegpunkte, Routen und Trails
auf Seite 51.

"

Steuer-Anzeige

Die Steueranzeige kann verwendet werden, um wahrend der
Navigation Informationen anzuzeigen.

A

033 63L 12.0

POS

001 39 351 SRR

Datenfelder
Kurs des Schiffes
Peilung zum Wegpunkt

O Nn w >»

Bestimmungsort
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E Peillinie mit zuldssiger Kursabweichung
Beim Navigieren auf einer Route zeigt die Peillinie den
geplanten Kurs von einem Wegpunkt zum nachsten. Beim
Navigieren zu einem Wegpunkt (Cursorposition, MOB oder
eine eingegebene Langen-/Breitenposition) zeigt die
Peillinie den geplanten Kurs vom Startpunkt der Navigation
bis zum Wegpunkt.

F  Schiffssymbol
Zeigt Entfernung und Peilung relativ zum geplanten Kurs.
Wenn der XTE (Cross-Track-Fehler) das festgelegte XTE-Limit
Uberschreitet, wird dies durch einen roten Pfeil mit
Entfernung zur Tracklinie angezeigt.
Weitere Informationen finden Sie unter "XTE-Limit" auf Seite
67.

Navigieren zur Cursorposition

Sie kénnen zu jeder Cursor-Position in Karten-, Radar-, oder -
Bedienfeldern navigieren.

Positionieren Sie den Cursor am ausgewahlten Bestimmungsort im
Bedienfeld, und wahlen Sie dann im Mend die Option GoTo Cursor
(Zu Cursor wechseln) aus.

= Hinweis: Die Menioption GoTo Cursor (Zu Cursor wechseln) ist
nicht verfligbar, wenn Sie bereits navigieren.

Routennavigation
Sie kdnnen die Navigation einer Route starten Uber:
das Kartenfeld

zui

Miami Route

Miami

Navigieren

Messen
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das Steuerungsfeld
das Dialogfeld Route

Wegpunkte | Routen

Name
Route Editieren

P, Neue Rout€ . . .
WEGPUNKTE » Miami Mlaml'NOFFIS'CUt =

kt Distanz (NM)  Peilung (°M.
Rpt001 (4)
Rpt002 (2)
Rpt003 (5)
Rpt004 (2)
Rpt005 (4)

Rpt

Suche am

Loschen Zielort....

Wenn die Routennavigation angezeigt wird, erweitert sich das
Men( und zeigt Optionen zum Abbrechen der Navigation, zum
Uberspringen eines Wegpunktes und zum erneuten Starten der
Route von der aktuellen Schiffsposition aus an.

Starten einer Route liber das Kartenfeld

Aktivieren Sie eine Route im Feld, und wahlen Sie dann die
MenUoption fir die Routennavigation aus.

Sie kdnnen einen Routenpunkt auswahlen, um mit der Navigation
von einem gewUlnschten Punkt aus zu beginnen.

Starten einer Route iiber die Steuer-Anzeige

Wahlen Sie im Men( die Option Start Route und anschlieBend im
Dialogfeld zur Routenauswahl die zu navigierende Route aus.

Starten der Routennavigation liber das Dialogfeld Edit
Route (Route bearbeiten)

Sie kénnen im Dialogfeld Edit Route (Route bearbeiten) zu
navigieren beginnen. Aktivieren Sie das Dialogfeld, indem Sie:

Das Tool Waypoint (Wegpunkt) auf der Startseite, und dann die
Registerkarte Routes (Routen) auswahlen.
Die Option Route Details (Routendetails) im Mend auswahlen.
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Navigieren mit dem Autopiloten

Wenn Sie die Navigation auf einem System mit Autopilot-Funktion
starten, werden Sie aufgefordert, den Autopiloten in den
Navigationsmodus zu setzen.

Wenn Sie den Autopiloten nicht aktivieren, kdnnen Sie ihn zu einem
spateren Zeitpunkt immer noch Uber den Autopilot-Controller in
den Navigationsmodus setzen.

Weitere Informationen zur Autopilot-Funktion finden Sie unter
"Autopilot fiir den Trolling-Motor" auf Seite 129.

Navigationseinstellungen
Settings ®

System Ziel-Radius... 0.05 NM

XTE limit... 0.05 NM
Services
XTE Alarm

Navigation

Trails...

Karte Log-Type
Sonar

Treibstoff

Phantom Loran

Alarme

Einheiten
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Ziel-Radius
Legt einen unsichtbaren Kreis um den Zielwegpunkt fest. Wenn das
Schiff sich in diesem Radius befindet, gilt der Wegpunkt als erreicht.

Wenn Sie einer Route folgen, definiert der Ankunfts-Radius den
Punkt, an dem eine Kursanderung eingeleitet wird.

L A

Der Ankunftskreis (1) muss an die Bootsgeschwindigkeit angepasst
werden. Je hoher die Geschwindigkeit, desto grofer der Kreis.

Auf diese Weise soll der Autopilot die Kursdnderung rechtzeitig so
einleiten, dass eine sanfte Kurve zum ndchsten Schenkel gefahren
werden kann.

Die nachfolgende Abbildung kann dazu verwendet werden, den
richtigen Wegpunktradius beim Erstellen der Route auszuwahlen.

| .
1 T 1 i
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 Y(1/100Nm)

-> Hinweis: Die Distanzen zwischen einzelnen Wegpunkten einer
Route durfen nicht kirzer sein als der Radius des Wegpunkt-
Ankunftskreises.
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N 25°44.044'
W 80°08.285"
43132.70 7980
62156.66

0.30 nm, 254 °M

XTE-Limit

Legt fest, wie weit das Schiff von der ausgewahlten Route
abweichen kann. Wenn das Schiff dieses Limit Gberschreitet, wird
ein Alarm aktiviert.

XTE-Alarm (Cross-Track-Fehler Alarm)
Aktiviert bzw. deaktiviert den XTE-Alarm.

Trails

Offnet den Dialog "Trails", in dem Traileinstellungen angepasst und
Trails in Navigationsrouten umgewandelt werden kdnnen. Weitere
Informationen finden Sie unter "Informationen zu Trails" auf Seite 60.

Log-Type
Sie kdnnen festlegen, dass Trail-Punkte auf Grundlage der Zeit oder
Entfernung gesetzt werden. Oder Sie kdnnen das Gerét jedes Mal
automatisch einen Trail-Punkt setzen lassen, wenn eine
Kursdnderung registriert wird.
Legen Sie einen der folgenden Log-Types bei den
Navigationseinstellungen fest:
Auto: Das Gerét setzt jedes Mal automatisch einen Trail-Punkt,
wenn eine Kursdnderung registriert wird.
Distanz: Wahlen Sie das Distanz-Feld aus, und geben Sie die
Distanz ein, die Sie aufzeichnen wollen.
Zeit: Wahlen Sie das Zeit-Feld aus, und geben Sie die Zeit ein, die
Sie aufzeichnen wollen.

Phantom Loran
Aktiviert die Nutzung des Ortungssystems Phantom Loran.

Legt Loran-Ketten (GRI) und bevorzugte Stationen fur
Wegpunkteingaben, Cursorposition und Positionsfeld fest.

Die Beispielgrafik zeigt ein Fenster der Cursor-Position mit
Informationen zur Loran-Position.

Weitere Informationen finden Sie in der Dokumentation des Loran-
Systems.
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Sonar

Das -Bild

Depth 717 ft
Y | Tempgw8,7°C

| H G F E

Fischbdgen
Historienvorschau*
Temperaturkurve*

Tiefe an der Cursor-Position
Amplitudenanzeige*
Zoom-Tasten (Bereich)

Wassertiefe und Wassertemperatur an der Cursor-Position

I 606 mMmm O N @ >

Bereichsskala

Meeresgrund

* Optionale Elemente, die Sie einzeln ein- und ausschalten kdnnen.
Weitere Informationen finden Sie unter "Mehr Optionen" auf Seite 76.

Mehrere Quellen

Sie kdnnen die Quelle fiir das Bild im aktiven Bedienfeld angeben.
Sie kdnnen mit einer mehrteiligen Seitenkonfiguration verschiedene
Quellen gleichzeitig anzeigen.
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Weitere Informationen zur Auswahl der Quelle fir ein Bedienfeld
finden Sie unter "Quelle" auf Seite 74.

Zoomen von Bildern
So bedienen Sie den Zoom:

Drucken Sie die Tasten (+/-).
Tippen Sie auf die Bereich-Schaltflachen (+/-).
Verwenden Sie die Einstellungen im Bereich-Men.

Beim VergroBern des Bildes wird der Meeresgrund am unteren Rand
des Bildschirms gehalten.

Wenn der Cursor aktiv ist, wird die Anzeige in dem Bereich
vergroBert, auf den der Cursor zeigt.

Zoomleiste
Die Zoomleiste (A) wird beim Verdndern der Bildgro3e angezeigt.

Ziehen Sie die Zoomleiste in vertikale Richtung, um andere Bereiche
der Wassersdule anzuzeigen.

Verwenden des Cursors im Bild

Wenn Sie den Cursor auf dem Bild positionieren, halt der Bildschirm
an, und es wird die Tiefe an der Cursor-Position angezeigt.
AuBerdem werden das Informationsfenster und die Bildlaufleiste
aktiviert.

Entfernungsmessung

Sie kénnen den Cursor verwenden, um die Entfernung zwischen
den Positionen zweier Beobachtungen im Bild zu messen.

1. Positionieren Sie den Cursor auf den Punkt, ab dem Sie die
Entfernung messen wollen.
2. Wahlen Sie die MenUoption Measure (Messen) aus.

=> Hinweis: Die Messfunktion ist nur im MenU verfigbar, wenn
der Cursor auf dem Bild steht.
3. Positionieren Sie den Cursor auf den zweiten Messpunkt.
- Es wird eine Linie zwischen den Messpunkten gezogen, und
die Distanz wird im Informationsfenster angegeben
4. Wahlen Sie bei Bedarf weitere neue Messpunkte aus.

Mit den MenUoptionen kénnen Sie den Start- und Endpunkt neu
positionieren, solange die Messfunktion aktiv ist.
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Wahlen Sie die MenUoption Messen beenden, um den normalen
Bildlauf fortzusetzen.

Anzeigen der Historie

Verwenden Sie die Vorschaufunktion, um die Historie anzuzeigen
und zu verschieben. Weitere Informationen finden Sie unter
"Vorschau" auf Seite 78.

Aufzeichnen von Protokolldaten

Starten der Aufzeichnung von Protokolldaten

Sie kdnnen die Aufzeichnung von Protokolldaten beginnen und die
Datei intern im Geréat oder auf einem Speichermedium speichern,
das an das Gerat angeschlossen ist.

Wenn die Daten aufgezeichnet werden, blinkt oben links ein rotes
Symbol und am unteren Bildschirmrand wird in regelmal3igen
Abstanden eine Meldung angezeigt.

Legen Sie die Einstellungen fur die Aufzeichnung im Dialogfeld
Aufzeichnung fest.
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Sonar Log
System Kontrolle Dateiname

; Datenformat
CR ¢ ¥ ‘

Speichern in

Standby  Einstellung... Power aus Helligkeit
Bytes per Lotung

ren
e
|II|| lﬁ:—:/‘ Zeichne StructureMap

Daten Editieren Audio Log Sonar Verbleibende Zeit

Overlay des Overlays
Aufzeichnen

Beenden der Aufzeichnung von Logdaten

Verwenden Sie die Option Logging beenden, um die Aufzeichnung
von Logdaten zu beenden.

Sonardaten speichern @

Dateiname Sonar_2018-09-18_13.56.40.sI3
& Bytes per Lotung 3200
Verbleibende Zeit 4 Tage03:59:59
Logging Verstrichene Zeit 0:00:13
EeamiEr DateigréBe 1.1 MB

Stop

Anzeigen aufgezeichneter Daten

Sie kbnnen intern oder extern gespeicherte Sonaraufzeichnungen
Uberpriifen, wenn im Dialogfeld Sonareinstellungen die Option
Sonar-Log ansehen ausgewahlt ist. Weitere Informationen finden
Sie unter "Sonareinstellungen” auf Seite 222.

Hochladen von Sonar-Speicherdaten auf C-
MAP Genesis

Flhren Sie zum Hochladen von Sonar-Speicherdaten auf C-MAP
Genesis einen der folgenden Schritte aus:

- Verwenden Sie die Option Dienste (Services). Folgen Sie den
Anweisungen, um sich anzumelden und die Speicherdateien an
C-MAP Genesis zu Ubertragen.
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Modus
Generell

Entfernung

Frequenz

200kHz

Empfindlichkeit
Auto

Farblinie

76%

Weitere

Mehr Optionen

72

Settings ®

£ System Synchronisiere meine Daten Angemeldet #

» C-MAP Genesis Angemeldet &
ﬁ' Eigenschaften

@& Services

-

Verwenden Sie das Dialogfeld Speicher (Storage). Wahlen Sie das
Symbol Sonar-Speicherdaten (Sonar Logs) und die Daten, die Sie
Ubertragen mdchten. Wenn Sie bereits bei C-MAP Genesis
angemeldet sind, werden die Dateien Ubertragen. Wenn Sie
nicht angemeldet sind, wahlen Sie das Symbol Ubertragungen
(Transfers), und folgen Sie den Anweisungen, um sich
anzumelden und die Speicherdateien an C-MAP Genesis zu
Ubertragen. Sie kdnnen sich zu einem spéateren Zeitpunkt
anmelden und Dateien Ubertragen, wenn das Gerat mit dem
Internet verbunden ist.

o & @
— pr——.
Wegpunkte Sonar Logs Ubertragun...

= Meine Dateien

<& Einstellungen Database

Einrichten des Bildes
Nutzen Sie die MenUoptionen, um das Bild einzurichten.

Fischerei-Modus

Diese Funktion besteht aus vordefinierten Sonareinstellungen, die
fur bestimmte Fischfangbedingungen konzipiert wurden.

> Hinweis: Die Auswahl des richtigen Fischerei-Modus ist
entscheidend fiir eine optimale Sonarleistung.

Fischerei- Palette
Modus

Hauptanwendung | < 1.000 Ful? WeiBer Hintergrund
Flachwasser < 60 Fuly WeiRer Hintergrund
Frischwasser <400 Ful Weiler Hintergrund
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Fischerei- Tiefe Palette
Modus

Tiefes Wasser < 5.000 Ful3 Tiefblau
Langsam Trolling | <400 Ful§ WeiRer Hintergrund
Schrell Trolling <400 Ful§ WeiRer Hintergrund
Klares Wasser <400 Ful Weiler Hintergrund
Ice Fishing <400 Ful WeiRer Hintergrund
(Eisangeln)
Bereich

Die Bereichseinstellung legt die auf dem Bildschirm angezeigte
Wassertiefe fest.

=> Hinweis: Wenn Sie einen tiefen Bereich im Flachwasser
einstellen, kann es ein, dass das System die Tiefe nicht mehr
bestimmen kann.

Voreingestellte Bereichsniveaus
Wahlen Sie manuell im Mend eine voreingestellte Bereichsebene
aus.

Auto Range (Automatischer Bereich)

Mit "Range Auto" zeigt das System automatisch den gesamten
Bereich von der Wasseroberflédche bis zum Grund an.

"Auto" ist die bevorzugte Einstellung beim Suchen nach
Fischgrinden.

Wahlen Sie die Option Range (Bereich) und dann die Option Auto
im Menu.

Selbstgewdhlter Bereich

Mit dieser Option kédnnen Sie manuell sowohl die untere als auch
die obere Bereichsgrenze festlegen.

Legen Sie einen benutzerdefinierten Bereich fest, indem Sie die
Mentoption Range (Bereich) auswahlen und dann die Option
Custom (Benutzerdefiniert) auswahlen.

= Hinweis: Mit Einrichten eines benutzerdefinierten Bereiches
wird das System in den manuellen Modus versetzt.
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Frequenz

Das Gerat unterstltzt verschiedene Schwingerfrequenzen. Welche
Frequenzen verfiigbar sind, hangt vom angeschlossenen
Schwinger-Modell ab.

Eine geringe Frequenz, wie z. B. 50 kHz, dringt sehr tief nach
unten. Sie erzeugt einen breiteren Kegel, ist gegentber Rauschen
jedoch empfindlicher. Sie eignet sich ideal fir die
Bodenunterscheidung und Suchen in grof3flachigen
Einzugsbereichen.

Eine hohere Frequenz, wie z. B. 200 kHz, gewahrleistet eine
bessere Differenzierung und ist gegentiber Rauschen weniger
empfindlich. Sie eignet sich gut fir die Zieldifferenzierung sowie
fur schnellere Schiffe.

Empfindlichkeit

Je hoher die Empfindlichkeit, desto mehr Details werden auf dem
Bildschirm angezeigt. Je geringer die Empfindlichkeit, desto weniger
wird angezeigt. Zu viele Details fihren zu Stérungsechos auf dem
Bildschirm. Ist die Empfindlichkeit jedoch zu gering eingestellt,
werden gewdnschte Ziele ggf. nicht angezeigt.

Farblinie

Zur Anpassung der Farben der Fischbogendaten zur besseren
Unterscheidung von anderen Zielen. Wird die Farblinie angepasst,
ist es einfacher, Fische und wichtige Strukturen am oder in der Nahe
des Meeresgrundes vom tatsdachlichen Meeresgrund zu
unterscheiden.

Quelle

-> Hinweis: Nur verfugbar, wenn mehrere Quellen mit derselben
Funktion verfligbar sind.

Wird verwendet, um die Quelle fur das Bild im aktiven Bedienfeld
anzugeben.

Sie kbnnen verschiedene Quellen gleichzeitig mit einer
mehrteiligen Seitenkonfiguration anzeigen. Die MenUioptionen der
einzelnen Felder sind voneinander unabhangig.

> Hinweis: Die Verwendung von Schwingern mit derselben
Frequenz kann zu Storungen fuhren.
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Fortschrittlich )

Manuelle
Einstellung

Fortschrittlich Optionen

Die MenUoption Erweitert ist nur verfiigbar, wenn der Cursor nicht
aktiv ist.

Storunterdriickung

Filtert Signalstorungen heraus und reduziert die Stérungen auf dem
Bildschirm.

Oberflachen-Klarheit

Wellenaktivitat, Nachlaufstromung und Temperaturunterschiede
konnen zu Stérechos auf dem Bildschirm nahe der Oberflache
fUhren. Mit der Einstellung "Oberfldchen-Klarheit" werden
Oberflachen-Stérechos reduziert, indem die Empfindlichkeit des
Empfangers nahe der Oberflache verringert wird.

Verlaufsgeschwindigkeit

Sie konnen die Verlaufsgeschwindigkeit des Bildes auf dem
Bildschirm auswahlen. Eine hohe Verlaufsgeschwindigkeit
aktualisiert das Bild schnell, eine langsame zeigt einen langeren
Verlauf.

> Hinweis: Unter bestimmten Bedingungen kann es notwendig
sein, die Scroll-Geschwindigkeit anzupassen, um ein
aussagekraftigeres Bild zu erhalten, darunter zum Beispiel die
Einstellung des Bildes auf eine schnellere Geschwindigkeit beim
senkrechten Fischen von fester Position aus.

Ping-Geschw.

Uber die Ping-Geschwindigkeit wird festgelegt, wie haufig der
Schwinger Signale ins Wasser sendet. Standardmafig ist die Ping-
Geschwindigkeit auf den Maximalwert eingestellt. Wenn zu starke
Storungen auftreten, muss diese moglicherweise verringert werden.

Manueller Modus

Der manuelle Modus ist ein erweiterter Benutzermodus, der die
Funktionen der digitalen Tiefe einschrankt, damit das Gerat
Sonarsignale nur bis zum ausgewahlten Bereich verarbeitet.
Dadurch ist ein glatter Bildlauf des Displays moglich, wenn sich die
Grundtiefe auRerhalb der Reichweite des Schwingers befindet.
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Mehr Optionen '

76 |

Zuriick

Stop Sonar

Teilen
Keine Trennung

Temp. Grafik

Tiefenlinie

A-Scope

Vorschau
Nur Cursor

Wenn Sie den manuellen Modus des Gerates verwenden,
empfangen Sie moglicherweise keine Tiefenmessungen, oder Sie
empfangen falsche Tiefeninformationen.

Mehr Optionen

Stoppen des Sonars

Wenn diese Option aktiviert ist, stoppt der Sonar das Ping-Signal.
Verwenden Sie diese Option jederzeit, um das Sonar zu
deaktivieren, ohne das Gerdt auszuschalten.

Geteilter Bildschirm

Zoom

335 - 17.64%

1
WIRTMP  °F

71.7

A Zoom-Ebene

B Zoomleisten

Der Zoom-Modus bietet eine vergroRerte Sicht des Sonarbildes auf
der linken Seite des Feldes.

StandardmaBig ist eine 2fache VergroBerung eingestellt. Sie kdnnen
bis zu 8-fachen Zoom auswahlen.

Der Bereich zwischen den Zoomleisten auf der rechten Seite des
Displays zeigt, welcher Bereich vergréert wird. Wenn Sie den
VergroBerungsfaktor erhdhen, wird der Bereich verkleinert. Dies
erkennen Sie an der verringerten Entfernung zwischen den
Zoomleisten.
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Verschieben Sie die Zoomleisten auf dem Bild nach oben/unten,
um verschiedene Tiefen der Wassersaule anzuzeigen.

Bottom Lock / Bodenfesselung

Der Modus Bottom Lock (Bodenfesselung) ist hilfreich, wenn Sie
Ziele nahe am Grund sehen méchten. In diesem Modus zeigt die
linke Seite des Feldes ein Bild, in dem der Grund abgeflacht ist. Die
Bereichsskala wird so gedndert, dass vom Meeresgrund (0) nach
oben gemessen wird. Die Grund- und die Nulllinie werden immer
im linken Bild angezeigt, unabhdngig von der Bereichsskala. Der
Skalierungsfaktor fir das Bild auf der linken Seite des Feldes wird
eingestellt, wie im Abschnitt zur Zoom-Option erldutert.

Flasher (Option)
Im Flasher-Modus wird die Sonar-Ansicht im linken Feld im Flasher-
Stil und im rechten Feld in der normalen Sonar-Ansicht angezeigt.

Paletten

Mithilfe dieser Option kdnnen Sie die Farbpalette des Bildes
auswahlen.

Temperaturkurve

Die Temperaturanzeige dient zum Veranschaulichen von
Anderungen der Wassertemperatur.

Wenn eingeschaltet ist, werden eine farbige Linie und die
Temperatur in Zahlen auf dem Bild angezeigt.
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Tiefenlinie

Wenn diese Option aktiviert ist, wird auf dem Untergrund eine Linie
angezeigt. Die Tiefenlinie erleichtert die Unterscheidung des
Bodens von Fischen und Strukturen.

Amplitudenanzeige

Die Amplitudenanzeige ist die Abbildung eines akustisch
empfangenen Echos auf dem Bedienfeld. Die Starke des jeweiligen
Echos wird sowohl durch die Breite als auch durch die Farbintensitat
dargestellt.

Vorschau

Die gesamte verflighare Sonarhistorie kann oben auf dem
Sonarbildschirm angezeigt werden. Die Vorschauleiste stellt einen
Schnappschuss der verfligbaren Sonarhistorie dar. Blattern Sie
durch die Sonarhistorie, indem Sie den Vorschauschieberegler
horizontal ziehen. Standardmé@ig wird die Vorschau aktiviert, wenn
der Cursor aktiv ist.

Aus

Wenn diese Option ausgewahlt ist, wird die Vorschaufunktion
deaktiviert. Die Vorschauleiste wird nicht angezeigt, wenn Sie den
Cursor Uber dem Bild platzieren.

Nur Cursor
Wenn diese Option ausgewahlt ist und der Cursor sich aktiv auf
dem Bildschirm befindet, wird die Vorschauleiste angezeigt.

Immer
Wenn diese Funktion ausgewahlt ist, wird im Bedienfeld immer die
Vorschauleiste angezeigt.

Fisch-ID (Kennung)

Sie kdnnen auswahlen, wie die Fischziele auf dem Bildschirm
angezeigt werden sollen. Sie kbnnen auch festlegen, ob durch
einen Piepton angegeben werden soll, wenn eine Fisch-ID auf dem
Bedienfeld angezeigt wird.
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Fischsymbole und
Tiefenangabe

Traditionelle Fischbdgen

= Hinweis: Es handelt sich nicht bei allen Fischsymbolen
tatsachlich um Fische.

Sonareinstellungen

In diesem Abschnitt werden nur die Nutzer-Einstellungen
aufgefihrt. Informationen zu anderen Installationseinstellungen
finden Sie unter "System-Setup" auf Seite 216.
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SideScan

Info zu SideScan

SideScan bietet eine breite, sehr detailreiche Abdeckung des
Meeresbodens zu den Seiten lhres Bootes.

Das SideScan-Bedienfeld ist verfliigbar, wenn ein SideScan-fahiger
Schwinger an das System angeschlossen wird.

Das SideScan-Bedienfeld
A B C D |

Unterseite links
Struktur an Unterseite
Wassersaule Mitte
Unterseite rechts

Bereichsskala

m m O N ™ >

Schaltflachen fur Bereich (Zoom)

Zoomen von Bildern

Eine Anderung der Reichweite bewirkt, dass das Bild vergroRert
oder verkleinert wird.

Der Bereich kennzeichnet den Abstand links und rechts vom
Mittelpunkt.
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So éndern Sie den Bereich:

Drucken Sie die Tasten (+/-).
Tippen Sie auf die Bereich-Schaltflachen.
Verwenden Sie die Einstellungen im Bereich-Men.

Verwenden des Cursors im Bedienfeld

Durch das Positionieren des Cursors auf dem Bedienfeld, wird das
Bild angehalten und das Cursor-Informationsfenster wird aktiviert.
Die Distanz auf der linken bzw. rechten Seite vom Schiff zum Cursor,
wird an der Cursor-Position gezeigt.

Anzeigen der Historie

In einer SideScan-Ansicht kdnnen Sie das Bild verschieben, um die
Seiten und die Historie zu sehen. Bewegen Sie dafir das Bild nach
links, rechts und oben.

Um den normalen DownScan-Bildlauf wieder zu aktivieren, wahlen
Sie die Option Clear Cursor (Cursor I6schen) aus.

Aufzeichnen von SideScan-Daten

Zeigt das Dialogfeld Aufzeichnungs-Log an. Die SideScan-Daten
kénnen aufgezeichnet werden, indem im Dialogfeld Aufzeichnen
das richtige Dateiformat (xtf) ausgewahlt wird. Weitere
Informationen finden Sie unter "Aufzeichnen von Protokolldaten" auf Seite
70.

Einrichten des Bildes

Verwenden Sie das SideScan-Men(, um das Bild einzurichten. Wenn
der Cursor aktiv ist, werden einige Funktionen im Mend durch
Cursormodus-Funktionen ersetzt. Wahlen Sie Clear Cursor (Cursor
[6schen), um zum normalen Men( zurtckzukehren.
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Entfernung

Frequenz

800kHz

Kontrast
Auto

Farb-Palette
1 3

Weitere

Mehr Optionen

82

Quelle

=» Hinweis: Nur verfigbar, wenn mehrere Quellen mit derselben
Funktion verfigbar sind.

Wird verwendet, um die Quelle fur das Bild im aktiven Bedienfeld
anzugeben.

Sie kbnnen verschiedene Quellen gleichzeitig mit einer
mehrteiligen Seitenkonfiguration anzeigen. Die MenUioptionen der
einzelnen Felder sind voneinander unabhangig.

> Hinweis: Die Verwendung von Schwingern mit derselben
Frequenz kann zu Stérungen fuhren.

Bereich

Die Bereichseinstellung legt den Abstand links und rechts vom
Mittelpunkt fest.

Voreingestellte Bereichsniveaus
Wahlen Sie manuell im Men( eine voreingestellte Bereichsebene
aus.

Auto Range (Automatischer Bereich)

Mit "Range Auto" zeigt das System automatisch den gesamten
Bereich von der Wasseroberflédche bis zum Grund an.

"Auto” ist die bevorzugte Einstellung beim Suchen nach
Fischgrinden.

Wahlen Sie die Option Range (Bereich) und dann die Option Auto
im Men.

Frequenzen

Zwei Frequenzen werden unterstitzt. 800 kHz bietet das scharfste
Bild ohne Einbul3en bei der Reichweite. Wahrend 455 kHz fUr tiefere
Gewadsser oder fUr erweiterte Reichweiten eingesetzt werden kann.

Kontrast

Bestimmt das Helligkeitsverhaltnis zwischen den hellen und
dunklen Bereichen auf dem Bildschirm.

> Hinweis: Wir empfehlen die Verwendung der Auto-Kontrast-
Option.
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Fortschrittlich

Mehr Optionen

Zuriick

Struktur Aufiésung

Zuriick

Stop Sonar

Ansicht

Links + Rechts

Distanz-Linie

Paletten

Mithilfe dieser Option kénnen Sie die Farbpalette des Bildes
auswahlen.

Fortschrittlich Optionen

Oberflachen-Klarheit

Wellenaktivitat, Nachlaufstromung und Temperaturunterschiede
konnen zu Stérechos auf dem Bildschirm nahe der Oberflache
fuhren. Mit der Einstellung "Oberflachen-Klarheit" werden
Oberflachen-Stérechos reduziert, indem die Empfindlichkeit des
Empfangers nahe der Oberflache verringert wird.

Linkes/rechtes Bild vertauschen

Falls erforderlich, spiegelt die linke/rechte Seite des Bildes so, dass
sie der Richtung der Schwingerinstallation entspricht.

Mehr Optionen

Stoppen des Sonars

Wenn diese Option aktiviert ist, stoppt der Sonar das Ping-Signal.
Verwenden Sie diese Option jederzeit, um das Sonar zu
deaktivieren, ohne das Gerat auszuschalten.

Ansicht

Gibt an, ob die SideScan-Seite nur die linke Seite des Bildes, nur die
Rechte oder links und rechts gleichzeitig anzeigt.

Distanz-Linien

Zu dem Bild kénnen Distanz-Linien hinzugefligt werden, um die
Entfernung einfacher einzuschatzen.
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DownScan

Informationen zu DownScan

DownScan bietet detaillierte Bilder von Struktur und Fischen direkt
unter dem Boot. Das DownScan-Bedienfeld ist verfligbar, wenn ein
DownScan-fahiger Schwinger an das System angeschlossen ist.

Das DownScan-Bedienfeld

A Oberflache

B Fischsichel. Die Fischbdgen stammen von der FishReveal-
Funktion. Die FishReveal-Funktion ist standardmaBig
aktiviert. Wenn diese Funktion ausgeschaltet ist, werden im
DownScan-Bild keine Fischsicheln angezeigt.

Unterwasserdickicht
Meeresgrund
Tiefen-Skala

Schaltflachen fur Tiefenbereich (Zoom)

m m O N

Zoomen von Bildern

Im DownScan-Bild andert sich beim Zoomen der auf dem
Bildschirm dargestellte Tiefenbereich.
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Beim VergroBern des Bildes wird der Meeresgrund am unteren Rand
des Bildschirms gehalten.

So bedienen Sie den Zoom (Andern des Bereichs):

Dricken Sie die Tasten (+/-).
Tippen Sie auf die Bereich-Schaltflachen (+/-).
Verwenden Sie die Einstellungen im Bereich-Menu.

Verwenden des Cursors im Bedienfeld

Durch das Positionieren des Cursors auf dem Bedienfeld, wird das
Bild angehalten und das Cursor-Informationsfenster wird aktiviert.
Die Tiefe des Cursors wird an der Cursorposition angezeigt.

Anzeigen der DownScan-Historie

Sie kdnnen den Bildverlauf verschieben, indem Sie das Bild nach
links oder rechts ziehen.

Um den normalen DownScan-Bildlauf fortzusetzen, entfernen Sie
den Cursor aus dem Bild.

Aufzeichnen von DownScan-Daten

Zeigt das Dialogfeld Aufzeichnungs-Log an. Die DownScan-Daten
konnen aufgezeichnet werden, indem im Dialogfeld Aufzeichnen
das richtige Dateiformat (xtf) ausgewdahlt wird. Weitere
Informationen finden Sie unter "Aufzeichnen von Protokolldaten" auf Seite
70.

Einrichten des DownScan-Bildes

Verwenden Sie das DownScan-Menu, um das Bild einzurichten.
Wenn der Cursor aktiv ist, werden einige Funktionen im Mend durch
Cursormodus-Funktionen ersetzt. Wahlen Sie Clear Cursor (Cursor

S [6schen) aus, um zum normalen Men( zurtickzukehren.

Entfernung

Kontrast

Auto

Farb-Palette Quelle
15

= Hinweis: Nur verfigbar, wenn mehrere Quellen mit derselben
Funktion verfligbar sind.

Wird verwendet, um die Quelle fur das Bild im aktiven Bedienfeld
anzugeben.

Mehr Optionen
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Sie konnen verschiedene Quellen gleichzeitig mit einer
mehrteiligen Seitenkonfiguration anzeigen. Die Mentoptionen der
einzelnen Felder sind voneinander unabhéngig.

> Hinweis: Die Verwendung von Schwingern mit derselben
Frequenz kann zu Storungen fuhren.

Bereich

Die Bereichseinstellung legt die auf dem Bildschirm angezeigte
Wassertiefe fest.

-» Hinweis: Wenn Sie einen tiefen Bereich im Flachwasser
einstellen, kann es ein, dass das System die Tiefe nicht mehr
bestimmen kann.

Voreingestellte Bereichsniveaus
Wahlen Sie manuell im Men( eine voreingestellte Bereichsebene
aus.

Auto Range (Automatischer Bereich)
Mit "Range Auto" zeigt das System automatisch den gesamten
Bereich von der Wasseroberflédche bis zum Grund an.

"Auto” ist die bevorzugte Einstellung beim Suchen nach
Fischgrinden.

Wahlen Sie die Option Range (Bereich) und dann die Option Auto
im Menda.

Frequenz

DownScan kann mit einer Frequenz von 800 kHz oder 455 kHz
genutzt werden. 800 kHz bietet die héchste Auflosung bei
geringerer Reichweite. 455 kHz hat die grofite Reichweite, jedoch
eine geringere Auflésung.

-> Hinweis: Zur Einstellung der DownScan-Frequenz ist ein
geeigneter DownScan-Schwinger erforderlich. Kann der
DownScan-Schwinger die Frequenz nicht dndern, steht die
MenUoption Frequenz im DownScan-Bedienfeld nicht zur
Verfligung.
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Mehr Optionen

Zuriick

Stop Sonar

Fischanzeige

Distanz-Linie

au
Nur Cursor

Kontrast

Bestimmt das Helligkeitsverhaltnis zwischen den hellen und
dunklen Bereichen auf dem Bildschirm.

> Hinweis: Wir empfehlen die Verwendung der Auto-Kontrast-
Option.

Paletten

Mithilfe dieser Option kénnen Sie die Farbpalette des Bildes
auswdhlen.

Fortschrittlich Optionen

Oberflichen-Klarheit

Wellenaktivitat, Nachlaufstrdomung und Temperaturunterschiede
kdnnen zu Stérechos auf dem Bildschirm nahe der Oberflache
fUhren. Mit der Einstellung "Oberfldchen-Klarheit" werden
Oberflachen-Stérechos reduziert, indem die Empfindlichkeit des
Empfangers nahe der Oberflache verringert wird.

Mehr Optionen

Stoppen des Sonars

Wenn diese Option aktiviert ist, stoppt der Sonar das Ping-Signal.
Verwenden Sie diese Option jederzeit, um das Sonar zu
deaktivieren, ohne das Gerat auszuschalten.

Fischanzeige
Wahlen Sie FishReveal aus, um Fischbdgen auf dem Bild
anzuzeigen.

Wenn FishReveal aktiviert wird, wird das Men( erweitert, um
FishReveal-Optionen anzuzeigen.
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Fischanzeigeoptioner

88

Zuriick

Empfindlichkeit
89%

Farblinie

76%

arb-Palette
e -

1

Empfindlichkeit

Legt die Empfindlichkeit der FishReveal-Daten fest. Je héher die
Empfindlichkeit, desto mehr Details werden auf dem Bildschirm
angezeigt. Je geringer die Empfindlichkeit, desto weniger wird
angezeigt. Zu viele Details fihren zu Stérungsechos auf dem
Bildschirm. Wenn die Empfindlichkeit jedoch zu niedrig eingestellt
ist, werden schwache Fischbogendaten maéglicherweise nicht
angezeigt.

Farblinie

Zur Anpassung der Farben der Fischbogendaten zur besseren
Unterscheidung von anderen Zielen. Wird die Farblinie angepasst,
ist es einfacher, Fische und wichtige Strukturen am oder in der Nahe
des Meeresgrundes vom tatsachlichen Meeresgrund zu
unterscheiden.

Oberfldchen-Klarheit

Wellenaktivitat, Nachlaufstromung und Temperaturunterschiede
konnen zu Stérechos auf dem Bildschirm nahe der Oberflache
fuhren. Mit der Einstellung "Oberflachen-Klarheit" werden
Oberflachen-Stérechos reduziert, indem die Empfindlichkeit des
Empfangers nahe der Oberfldache verringert wird.

Palette

Mit dieser Funktion kdnnen Sie zwischen verschiedenen Paletten fir
die Anzeige wéhlen, die fUr eine Vielzahl von
Fischfangbedingungen optimiert sind.

> Hinweis: Die Wahl der Palette ist hdufig eine persdnliche
Benutzereinstellung und kann je nach Fischbedingungen
variieren. Es wird empfohlen, eine Palette zu wahlen, die einen
guten Kontrast zwischen den Bilddetails und den FishReveal-
Bogen liefert.

Bereichslinien

Zu dem Bild kénnen Distanz-Linien hinzugefligt werden, um die
Tiefe einfacher einzuschatzen.
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Vorschau

Die gesamte verflighare Sonarhistorie kann oben auf dem
Sonarbildschirm angezeigt werden. Die Vorschauleiste stellt einen
Schnappschuss der verfligbaren Sonarhistorie dar. Bldttern Sie
durch die Sonarhistorie, indem Sie den Vorschauschieberegler
horizontal ziehen. Standardmé@ig wird die Vorschau aktiviert, wenn
der Cursor aktiv ist.

Aus

Wenn diese Option ausgewahlt ist, wird die Vorschaufunktion
deaktiviert. Die Vorschauleiste wird nicht angezeigt, wenn Sie den
Cursor Uber dem Bild platzieren.

Nur Cursor
Wenn diese Option ausgewahlt ist und der Cursor sich aktiv auf
dem Bildschirm befindet, wird die Vorschauleiste angezeigt.

Immer
Wenn diese Funktion ausgewahlt ist, wird im Bedienfeld immer die
Vorschauleiste angezeigt.
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3D-Sonar

Info zu 3D-Sonar

3D-Sonar ist eine Multibeam-Sonartechnologie, die es Anglern
ermdglicht, Fische, Unterwasserstrukturen und Bodenkonturen in
einer anpassbaren dreidimensionalen Ansicht anzuzeigen.

Bedarf

Die Seite 3D-Sonar ist verfligbar, wenn ein 3D-Sonar-fahiger
Schwinger Uber das 3D-Sonar-Modul an das System angeschlossen
ist.

Das 3D-Bedienfeld

In der 3D-Ansicht wird ein Bild des direkt unter dem Schiff
befindlichen Meeresbodens erstellt, wahrend sich das Schiff
fortbewegt. Wenn das Schiff stillsteht, bleibt auch das Bild gleich. Sie
kénnen auch andere Unterwasserobjekte und Fischschwarme
sehen. Die 3D-Ansicht zeigt sowohl die linken als auch die rechten
Datenkandle.

Tiefe, Temperatur und Frequenz

Schwingerstrahl
Bereich
3D-Schaltflachen

O N o >»
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Tiefe 50.78 ft
Temp 32,0°F

N 30°25.635'
W 81°14.383'
201 ft, 118°M

E Tiefenangabelinie
F Zoom-Schaltflaichen

G Kontrast

Zoomen von Bildern
Sie kénnen das Bild mithilfe der displayspezifischen Zoom-Optionen
vergrofSern und verkleinern.

Wenn der Cursor aktiv ist, wird die Anzeige in dem Bereich
vergroflert, auf den der Cursor zeigt.

Verwenden des Cursors in einem 3D-Bild
Der Cursor wird standardmaf3ig nicht auf dem Bild angezeigt.

Bei einem 3D-Bild mussen Sie die Schaltflache Cursor aktivieren
auswahlen, um den Cursor zu verwenden.

Wenn der Cursor auf ein Bild platziert wird, werden das Cursor-
Informationsfenster und die Historienleiste aktiviert.

Das Cursor-Informationsfenster zeigt die an der Cursor-Position zur
Verfligung stehenden Daten an, zum Beispiel die Entfernung und
den Bereich zwischen dem Schiff und der Cursor-Position.

Die Historienleiste dient dazu, in den gespeicherten Daten
zurlckzublattern. Der markierte Teil der Verlaufsleiste zeigt das
derzeit angezeigte Bild im Verhaltnis zum gespeicherten
Gesamtverlauf des Bildes. Weitere Informationen finden Sie unter
"Anzeige des Bildverlaufs" auf Seite 93.

- Hinweis: Die Verlaufsleiste kann ausgeschaltet werden. Weitere
Informationen finden Sie unter "Live-Historie ldschen" auf Seite 96.

Speichern von Wegpunkten

Um einen Wegpunkt zu speichern, positionieren Sie den Cursor auf
dem Bedienfeld und wahlen Sie dann die Mentoption New
Waypoint (Neuer Wegpunk®).
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Neuer Wegpunkt wo Schiff

008

* N 25°44.783"' W 080°08.087"

Mehr Optionen... ® v@® v

Speichern Abbrechen

Wenn der Cursor auf einem 3D-Bild positioniert wird, werden keine
Tiefeninformationen fiir den Wegpunkt angegeben. Auf einem 3D-
Bild wird der Wegpunkt mithilfe einer unter ihm liegenden Linie
angezeigt, um seine Position auf dem Meeresboden anzugeben.

Optionen fiir den 3D-Modus
Es stehen zwei Modi fur das 3D-Bedienfeld zur Verfligung:

Schiffsmodus
Cursormodus

Sie kdnnen mithilfe der 3D-Schaltflichen zwischen dem
Schiffsmodus und dem Cursormodus hin- und herschalten.
AuBerdem kdnnen Sie vom Cursormodus in den Schiffsmodus
zurlckwechseln, indem Sie die Mentoption Clear Cursor (Cursor
[6schen) auswéahlen.

3D-Schiffsmodus

In diesem Modus ist die Ansicht auf das Schiff eingestellt, das Bild
bewegt sich also mit dem Schiff mit.

Die Kamera kann um das Schiff gedreht, und die Kamerahdhe
gedndert werden, um nach unten oder zur Seite des Schiffes zu
schauen:

Wischen Sie in horizontaler Richtung Uber den Bildschirm, um die
Kameradrehung zu éndern.

Wischen Sie in vertikaler Richtung tber den Bildschirm, um den
Hohen- und Neigungswinkel der Kamera zu andern.

3D-Cursormodus

Wenn Sie den Cursormodus aktivieren, stimmt die Kameraposition
mit der bei der Aktivierung des Cursormodus ausgewahlten Position
Uberein.
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Im Cursormodus bewegt sich das Bild nicht mit dem Schiff mit. Das
Bild kann vergroRert werden, und die Kamera kann in jede Richtung
gedreht werden, indem Sie auf den Bildschirm tippen und ziehen.

Der Cursormodus beinhaltet auch die Cursorfunktionen, die im
Abschnitt "Verwenden des Cursors in einem 3D-Bild" auf Seite 91 beschrieben
werden.

Fischdarstellungen

Werden Objekte in der Wassersdule erfasst, werden sie als Punkte-
Gruppe dargestellt. Die Punktfarbe entspricht der Zielintensitat. Die
Punktfarben werden automatisch so angepasst, dass sie auf die
ausgewdhlte Palette abgestimmt sind.

Anzeige des Bildverlaufs

Der markierte Teil der Verlaufsleiste zeigt das derzeit angezeigte Bild
im Verhdltnis zum gespeicherten Gesamtverlauf des Bildes.

Die Verlaufsleiste wird standardmal3ig angezeigt, wenn der Cursor
aktiv ist. Sie konnen die Verlaufsleiste deaktivieren, sie immer am
oberen Bildschirmrand anzeigen oder sie nur einblenden, wenn der
Cursor aktiv ist. Weitere Informationen finden Sie unter "Live-Historie
ldschen" auf Seite 96.

Die Verlaufsleiste befindet sich oben im Bildschirm fur 3D-Bilder.

Sie konnen die Bildhistorie verschieben, indem Sie tber das Bild
wischen oder den hervorgehobenen Teil der Historienleiste mit
dem Finger ziehen.

Um den Bildlauf mit den aktuellen Daten fortzusetzen, entfernen Sie
den Cursor.
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Entfernung

Kontrast
Auto

Palette

1.

Fortschrittlich

Mehr Optionen

94

Einrichten des Bildes

Quelle

=» Hinweis: Nur verfigbar, wenn mehrere Quellen mit derselben
Funktion verfligbar sind.

Wird verwendet, um die Quelle fir das Bild im aktiven Bedienfeld
anzugeben.

Sie kbnnen verschiedene Quellen gleichzeitig mit einer
mehrteiligen Seitenkonfiguration anzeigen. Die MenUoptionen der
einzelnen Felder sind voneinander unabhangig.

> Hinweis: Die Verwendung von Schwingern mit derselben
Frequenz kann zu Storungen fuhren.

Bereich

Die Bereichseinstellung legt den Abstand links und rechts vom
Mittelpunkt fest.

Voreingestellte Bereichsniveaus
Wahlen Sie manuell im Men( eine voreingestellte Bereichsebene
aus.

Auto Range (Automatischer Bereich)
Mit "Range Auto" zeigt das System automatisch den gesamten
Bereich von der Wasseroberflédche bis zum Grund an.

"Auto” ist die bevorzugte Einstellung beim Suchen nach
Fischgrinden.

Wahlen Sie die Option Range (Bereich) und dann die Option Auto
im Menda.

Kontrast

Bestimmt das Helligkeitsverhaltnis zwischen den hellen und
dunklen Bereichen auf dem Bildschirm.

=> Hinweis: Wir empfehlen die Verwendung der Auto-Kontrast-
Option.
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Paletten

Mithilfe dieser Option kénnen Sie die Farbpalette des Bildes
auswahlen.

Fortschrittlich Optionen

Oberflachen-Klarheit

Wellenaktivitat, Nachlaufstromung und Temperaturunterschiede
konnen zu Stérechos auf dem Bildschirm nahe der Oberflache
fUhren. Mit der Einstellung "Oberfldchen-Klarheit" werden
Oberflachen-Stérechos reduziert, indem die Empfindlichkeit des
Empfangers nahe der Oberflache verringert wird.

Linkes/rechtes Bild vertauschen

Falls erforderlich, spiegelt die linke/rechte Seite des Bildes so, dass
sie der Richtung der Schwingerinstallation entspricht.

Vertikale Erweiterung

Diese Option erweitert die Daten, sodass die Tiefenunterschiede
besser auf dem Feld erkennbar sind. Dadurch kénnen Sie
Tiefenunterschiede in relativ flachen Bereichen leichter ausmachen.

Zielsensibilitat

Mithilfe dieser Einstellung wird eingestellt, wie viele und welche
Intensitatspunkte in der Wassersdule angezeigt werden. Regeln Sie
sie herunter, um weniger Umgebungsobjekte zu sehen, und
erhéhen Sie sie, um weitere Informationen anzuzeigen.

Durch die Auto-Option werden die Einstellungen automatisch auf
das optimale Niveau gesetzt. Die automatische Einstellung der
Empfindlichkeit kann Uber "+" und "-" an die Praferenzen des
Benutzers angepasst werden, wobei die eigentliche Funktionalitat
jedoch erhalten bleibt.
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Mehr Optionen

Stop Sonar

Mit dieser Option kénnen Sie das Bild pausieren. Wenn diese Option
aktiviert ist, stoppt der Sonar das Ping-Signal. Verwenden Sie diese
Option jederzeit, um das Sonar zu deaktivieren, ohne das Gerat
auszuschalten.

Live-Historie loschen

Loscht die vorhandenen Live-Historiendaten vom Bildschirm und
zeigt nur noch die aktuellsten Daten an.

Ansicht verriegeln

Ist diese Option aktiviert, wird die Kamera die eingestellte relative
Drehung zum Schiff beibehalten. Wenn Sie die Kamera
beispielsweise zur Steuerbordseite des Schiffes drehen und die
Option aktivieren, wird sich die Kamera bei einer Kursanderung des
Schiffes drehen, um weiterhin die Steuerbordseite zu zeigen.

Tiefenmarkierung

Hervorheben (A) des angegebenen Tiefenbereichs. Die Untergrenze
legt die geringste Tiefe des Bereichs fest, der hervorgehoben
werden soll (B). Die Obergrenze legt die grof3te Tiefe des Bereichs
fest, der hervorgehoben werden soll (C).

Die Farbe der Hervorhebung hdngt von der ausgewéhlten Palette
ab.
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Sonareinstellungen

Im Dialogfeld Sonareinstellungen kénnen Sie Einstellungen am
Sonarsystem vornehmen. Weitere Informationen finden Sie unter
"Sonareinstellungen” auf Seite 222.
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LiveSight

Anforderungen

Es ist ein LiveSight-Schwinger erforderlich, der Gber ein PSI-Modul
(Performance Sonar Interface) an das Gerat angeschlossen wurde.

Uber

Der LiveSight-Schwinger kann im Vorwarts- oder Abwdartsmodus
verwendet werden. Der Modus ist von der Art der Befestigung des
Schwingers abhangig.

Wenn ein LiveSight-Schwinger installiert und konfiguriert ist, wird
der Startseite eine LiveSight-Schaltflache hinzugefiigt.

Mehrere LiveSight-Quellen arbeiten unabhangig voneinander, und
jede Quelle kann einem Bedienfeld auf dem Display zugewiesen
werden.

LiveSight-Quellen kdnnen Uber das Ethernet-Netzwerk gemeinsam
genutzt werden. Informationen Uber das Einrichten Ihres Systems
auf Teilen von Sonardaten finden Sie unter "System-Setup" auf Seite
216.

Einrichtungsassistent

Bei Systemstart oder nach einem Reset wird ein noch nicht
konfigurierter LiveSight-Schwinger vom Display erkannt. Der
Einrichtungsassistent wird dann automatisch gestartet.

Der Assistent kann auch manuell Gber das Dialogfeld Installation

aufgerufen werden. Siehe "Aufrufen des Konfigurationsassistenten" auf Seite
226.

Um das LiveSight-Symbol auf der Startseite anzuzeigen, muss im
Assistenten der Modus (vorwadrts oder nach unten) festgelegt
werden.
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LiveSight-Bedienfelder

LiveSight vorwdrts LiveSight nach unten

A LiveSight vorwarts: Skala fir Entfernungsbereich
LiveSight nach unten: Skala fur Breitenbereich

B LiveSight-Symbol, zeigt die Strahlrichtung an
C Tiefenbereich-Mal3stab

D Bereichsraster: Das Bereichsraster kann im Mend Mehr ein-
und ausgeschaltet werden.

Wenn das System mit einem Kurssensor ausgestattet ist, wird das
Sonarstrahl-Symbol in der Vorwartsansicht relativ zum Boot
positioniert. Das Symbol dreht sich entsprechend der
Drehbewegung des Trollingmotors.

Zoomen von Bildern

Sie kdnnen das Bild mithilfe der displayspezifischen Zoom-Optionen
vergroern und verkleinern.

Wenn der Cursor aktiv ist, wird die Anzeige in dem Bereich
vergroBert, auf den der Cursor zeigt.

Verwenden des Cursors im Bedienfeld
Der Cursor wird standardmaf3ig nicht auf dem Bild angezeigt.

Durch das Positionieren des Cursors auf dem Bedienfeld, wird das
Bild angehalten und das Cursor-Informationsfenster wird aktiviert.
Die Tiefe und Reichweite des Cursors wird an der Cursorposition
angezeigt.
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Stop Sonar

Video
aufnehmen...

Stopp
Videoaufzeichnung...

Auto

Unten

Vorwarts

Stoppen des Sonars

Mit dieser Option kénnen Sie das Bild pausieren. Wenn diese Option
aktiviert ist, stoppt der Sonar das Ping-Signal. Verwenden Sie diese
Option jederzeit, um das Sonar zu deaktivieren, ohne das Gerét
auszuschalten.

Aufzeichnen eines LiveSight-Videos

Sie kdnnen LiveSight-Videos auf eine Speicherkarte aufnehmen.

Alle LiveSight-Aufnahmen werden im Standard-MP4-Format erstellt,
weshalb sie ideal fur die Wiedergabe auf einem Computer oder die
Weitergabe Uber das Internet sind.

= Hinweis: Diese Option ist nur verflgbar, wenn eine
Speicherkarte eingelegt ist.

Aufnahme LiveSight

Auch Sonar loggen

Verbleibende Zeit
15:45:18

Aufzeichnen Abbrechen

Stoppen der Videoaufzeichnung

Bei der Videoaufnahme dndert sich das MenU und zeigt die Option
Stop Videoaufzeichnung an.

Anpassen der Bildeinstellungen

Das Gerat verflgt Uber verschiedene vordefinierte Anpassungsmodi
zur Steuerung der Bildeinstellungen.

Modi andern

Wahlen Sie die Schaltfliche Modus und anschlieBend den Modus
aus, den Sie verwenden mochten.

Wenn der Unten- oder der Vorwarts-Modus ausgewahlt ist, wird das
MenU um Optionen fir den betreffenden Modus erweitert. Alle
Modi verflgen Gber weitere Optionen mit zusatzlichen
Bildeinstellungen.
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Mehr Optionen

Zuriick

Stop Sonar

Ziel-Trails

Pale

1@

Bereichsraster

Keine

Quelle

LiveSight

Video
aufnehmen...

Vorrausreichweite
18 m

Tiefenbereich
18 m

Tiefenbereich
18 m

Empfindlichkeit
50%

Empfindlichkeit
50%

Storunterdriickung
Aus

Storunterdriickung
Aus

Mehr Optionen Mehr Optionen
Unten-Menii Vorwdirts-Menii
Mehr Optionen

Ziel-Trails
Ein Ziel-Trail stellt die Zielbewegung dar, indem ein Nachglthen
angezeigt wird, dessen Intensitat im Laufe der Zeit abnimmt.

Diese Funktion ist nltzlich, um die Bewegung von Zielen relativ zu
lhrem Schiff schnell zu bewerten.

Paletten

Mithilfe dieser Option kénnen Sie die Farbpalette des Bildes
auswahlen.

Bereichsrasterlinien

In das Bild kann das Bereichsraster eingeblendet werden. Die
Rasterlinien sind beim Bestimmen von Entfernungen zu Zielen
hilfreich. Uber die MenGoption haben Sie die Auswahl zwischen
keinem Raster, einem Raster mit geraden Linien und einem Raster
mit bogenformigen Linien.

Quelle

=> Hinweis: Nur verfigbar, wenn mehrere Quellen mit derselben
Funktion verfligbar sind.

Wird verwendet, um die Quelle fir das Bild im aktiven Bedienfeld
anzugeben.
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Sie konnen verschiedene Quellen gleichzeitig mit einer
mehrteiligen Seitenkonfiguration anzeigen. Die Mentoptionen der
einzelnen Felder sind voneinander unabhangig.

> Hinweis: Die Verwendung von Schwingern mit derselben
Frequenz kann zu Storungen fuhren.

LiveSight-Einstellungen

Eine Beschreibung der LiveSight-Einstellungsoptionen finden Sie
unter "System-Setup” auf Seite 216.
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ActiveTarget

Uber ActiveTarget

Diese Funktion ist verfigbar, wenn ein ActiveTarget-Schwinger und
sein Sonarmodul mit dem Ethernet-Netzwerk verbunden sind.

Wenn ein ActiveTarget-Schwinger und sein Sonarmodul mit dem
Ethernet-Netzwerk verbunden sind, steht Ihnen auf der Startseite
die Schaltflache ActiveTarget zur Verfigung.

Der ActiveTarget-Schwinger kann in den Suchmodi Vorwarts
(ActiveTarget Forward), Nach unten (ActiveTarget Down) und
Horizontal (ActiveTarget Scout) verwendet werden. Der Modus ist
von der Art der Befestigung des Schwingers abhéngig.

Mehrere ActiveTarget-Quellen arbeiten unabhangig voneinander,
und jede Quelle kann einem Bedienfeld auf dem Display
zugewiesen werden.

ActiveTarget-Daten kdnnen Uber das Ethernet-Netzwerk geteilt
werden. Informationen Uber das Einrichten lhres Systems auf Teilen
von Sonardaten finden Sie unter "System-Setup" auf Seite 216.

ActiveTarget-Bedienfeld fiir Vorwarts-
Modus

A Skala fur Entfernungsbereich (Entfernung vom Schwinger)
B ActiveTarget-Symbol, zeigt die Strahlrichtung an

C  Struktur (eine Briicke) von unten
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D Fisch
E Skala fur Tiefenbereich (vertikaler Abstand zum Schwinger)

ActiveTarget-Bedienfeld fiir Unten-Modus

Skala fur Entfernungsbereich (Entfernung vom Schwinger)
ActiveTarget-Symbol, zeigt die Strahlrichtung an
Fischschwarm

Unterwasserdickicht mit Fischen darin und rundherum
Fischschwarm

Einzelner groBerer Fisch

OO mMmm O N ® >

Skala fur Tiefenbereich (vertikaler Abstand zum Schwinger)
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ActiveTarget-Bedienfeld fiir Scout-Modus

A ActiveTarget-Symbol, zeigt die Strahlrichtung an
Fisch
C Bereichsrasterlinien, die Bereichsrasterlinien konnen Gber

Mehr aus-/eingeblendet und als gerade oder bogenférmig
festgelegt werden.

D Skala fur Entfernungsbereich (Abstand vom Schwinger nach
links/rechts)

Unterwasserstruktur (Felskante)

Bereichsskala (Abstand vom Schwinger nach vorne)

Zoomen von Bildern

Sie kdnnen das Bild mithilfe der displayspezifischen Zoom-Optionen
vergrofBern und verkleinern.

Wenn der Cursor aktiv ist, wird die Anzeige in dem Bereich
vergrolert, auf den der Cursor zeigt.

Stoppen des Sonars

Mit dieser Option kénnen Sie das Bild pausieren. Wenn diese Option

aktiviert ist, stoppt der Sonar das Ping-Signal. Verwenden Sie diese
Option jederzeit, um das Sonar zu deaktivieren, ohne das Gerét
auszuschalten.
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Video
aufnehmen...

Stopp
Videoaufzeichnung...

Verwenden des Cursors im Bedienfeld
Der Cursor wird standardmaf3ig nicht auf dem Bild angezeigt.

Durch das Positionieren des Cursors auf dem Bedienfeld, wird das
Bild angehalten und das Cursor-Informationsfenster wird aktiviert.
Die Tiefe und Reichweite des Cursors wird an der Cursorposition
angezeigt.

Aufnehmen von ActiveTarget-Videos
Sie kbnnen ActiveTarget-Videos auf eine Speicherkarte aufzeichnen.

Alle ActiveTarget-Aufnahmen werden im Standard-MP4-Format
erstellt und eignen sich daher ideal fir die Wiedergabe auf einem
Computer oder die Weitergabe Uber das Internet.

= Hinweis: Diese Option ist nur verflgbar, wenn eine
Speicherkarte eingelegt ist.

Aufnahme ActiveT:

Auch Sonar loggen

Verbleibende Zeit
15:45:15

Aufzeichnen Abbrechen

Stoppen der Videoaufzeichnung
Bei der Videoaufnahme dndert sich das MenU und zeigt die Option
Stop Videoaufzeichnung an.

Modi und Bildeinstellungen

Das Gerat verflgt Uber verschiedene vordefinierte Anpassungsmodi
zur Steuerung der Bildeinstellungen.
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Zuriick

Auto

Unten
Vorwarts

Scout

Modi @andern

Wahlen Sie die Schaltflache Modus und anschlieBend den Modus
aus, den Sie verwenden mochten.

Je nachdem, ob der Vorwarts-, der Unten- oder der Scout-Modus
ausgewadhlt ist, wird das Mend um Optionen fUr den betreffenden
Modus erweitert. Alle Modi verfligen Uber weitere Optionen mit
zusatzlichen Bildeinstellungen.

Modus
Scout

Vorrausreichweite

18 m

Tiefenbereich

18 m

Tiefenbereich

18 m

Reichweite

18 m

Empfindlichkeit
89%

Empfindiichkeit
89%

Empfindlichkeit
89%

Storunterdriickung

Aus

Storunterdriickt

Aus

Storunterdriickung
Aus

Mehr Optionen

Mehr Optionen

Mehr Optionen

Menii fiir Unten-Modus  Menii fiir Vorwdirts-Modus ~ Menii fiir Scout-Modus

Auto-Modus

Das Gerat ist standardmaRig auf Auto-Modus eingestellt. In diesem
Modus sind die meisten Einstellungen automatisiert.

Tiefenbereich

Die Tiefenbereichseinstellung legt die auf dem Bild angezeigte
Wassertiefe fest.

Vorausbereich

Die Einstellungen fUr den Vorausbereich legen fest, bis zu welcher
Entfernung Objekte auf dem Bild zu sehen sind.

= Hinweis: Diese Option ist nur im Vorwartsmodus verfligbar.
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Bereich

Die Einstellung der Reichweite legt fest, bis zu welcher Reichweite
Objekte auf dem Bild zu sehen sind.

> Hinweis: Diese Option ist nur im Scout-Modus verfligbar.

Empfindlichkeit

Je hoher die Empfindlichkeit, desto mehr Details werden auf dem
Bildschirm angezeigt. Je geringer die Empfindlichkeit, desto weniger
wird angezeigt. Zu viele Details fihren zu Stérungsechos auf dem
Bildschirm. Ist die Empfindlichkeit jedoch zu gering eingestellt,
werden gewUlnschte Ziele ggf. nicht angezeigt.

Automatische Empfindlichkeit

Bei der automatischen Empfindlichkeit werden die Sonar-
Wiedergaben automatisch auf optimale Niveaus eingestellt. Die
automatische Einstellung der Empfindlichkeit kann Gber "+" und
an die Praferenzen des Benutzers angepasst werden, wobei die
eigentliche Funktionalitdt jedoch erhalten bleibt.

-> Hinweis: Die Einstellung Auto Empfindlichkeit ist fur die
meisten Falle geeignet.

Storunterdriickung

Filtert Signalstdrungen heraus und reduziert die Stérungen auf dem
Bildschirm.
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Zuriick

Stop Sonar

Ziel-Trails

Palette
¢

1 e

Bereichsraster
Keine

StabileAnsicht

Quelle

ActiveTarget

Video
aufnehmen...

Mehr Optionen

Ziel-Trails
Ein Ziel-Trail stellt die Zielbewegung dar, indem ein Nachglthen
angezeigt wird, dessen Intensitat im Laufe der Zeit abnimmt.

Diese Funktion ist nitzlich, um die Bewegung von Zielen relativ zu
lhrem Schiff schnell zu bewerten.

Paletten

Mithilfe dieser Option kdnnen Sie die Farbpalette des Bildes
auswahlen.

Bereichsrasterlinien

In das Bild kann das Bereichsraster eingeblendet werden. Die
Rasterlinien sind beim Bestimmen von Entfernungen zu Zielen
hilfreich. Uber die Mentioption haben Sie die Auswahl zwischen
keinem Raster, einem Raster mit geraden Linien und einem Raster
mit bogenférmigen Linien.

Stabilisierte Ansicht

Ist diese Option aktiviert, gleicht der Schwinger die Bewegungen
des Bootes und des Schwingers aus, um das Bild auf dem
Bedienfeld zu stabilisieren.

Quelle

-> Hinweis: Nur verfigbar, wenn mehrere Quellen mit derselben
Funktion verfligbar sind.

Wird verwendet, um die Quelle fir das Bild im aktiven Bedienfeld
anzugeben.

Sie kdnnen verschiedene Quellen gleichzeitig mit einer
mehrteiligen Seitenkonfiguration anzeigen. Die Mentoptionen der
einzelnen Felder sind voneinander unabhangig.

- Hinweis: Die ActiveTarget-Plattform Idsst hdchstens zweli
ActiveTarget-Schwinger in einem Netzwerk zu. Zudem mdissen
sich die Schwinger in unterschiedlich Konfigurationen befinden.
Maégliche Konfigurationen sind die Vorwarts-, die Unten- und
die Scout-Ansicht. Beispielsweise kann eine Quelle auf die
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Unten-Ansicht und die andere auf die Voraus-Ansicht
eingestellt werden.

> Hinweis: Die Verwendung von Schwingern mit derselben
Frequenz kann zu Storungen fuhren.

Weitere Informationen zum Einrichten von Quellen finden Sie unter
"ActiveTarget-Installationseinstellungen” auf Seite 227.

ActiveTarget-Einstellungen

Eine Beschreibung der ActiveTarget-Einstellungsoptionen finden Sie
unter "System-Setup" auf Seite 216.
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Struktur
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Mehr Optionen

StructureMap

Info liber StructureMap

Die StructureMap-Funktion Uberlagert SideScan-Bilder einer
StructureScan-Quelle auf der Karte. So kann die Umgebung unter
Wasser einfacher in Bezug auf Ihre Position visualisiert werden. Auch
die Interpretation von SideScan-Bildern wird vereinfacht.

Das StructureMap-Bild

StructureMap kann als Overlay in Ihrem Kartenfeld angezeigt
werden. Wenn das StructureMap-Overlay ausgewahlt wird, wird das
Kartenmen vergroRert, um die StructureMap-Optionen
anzuzeigen.

Das folgende Beispiel zeigt eine Seite mit zwei Bedienfeldern. Auf
der Karte ist im linken Bedienfeld ein Struktur-Overlay und im
rechten Bedienfeld ein konventionelles SideScan-Bild zu sehen.

StructureMap-Quellen

Es konnen zwei Quellen verwendet werden, um die Strukturdaten
auf den Karten als Overlay einzublenden. Es kann aber immer nur
eine Quelle angezeigt werden:

Live-Daten - Werden verwendet, wenn SideScan-Daten verfligbar
sind.

Gespeicherte Dateien — aufgezeichnete SideScan-Daten, die in
das StructureMap-Format (*.smf) umgewandelt werden.
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Live-Daten

Wenn die Option fur Live-Daten ausgewahlt ist, wird die SideScan-
Bildhistorie als Trail hinter dem Symbol des Schiffs angezeigt. Die
Lange des Trails ist vom verfligbaren Speicher des Gerdts sowie von
den Bereichseinstellungen abhangig. Mit zunehmend belegtem
Speicherplatz werden die dltesten Daten automatisch geldscht,
wenn neue Daten hinzugeflgt werden. Wenn der Suchbereich
vergroflert wird, nimmt die Ping-Geschwindigkeit des
StructureScan-Schwingers ab. Breite und Lange des Bildverlaufs
werden jedoch erhoht.

-> Hinweis: Im Live-Modus werden keine Daten gespeichert. Beim
Ausschalten des Gerédts gehen alle zuletzt aufgezeichneten
Daten verloren.

Gespeicherte Dateien

Der Modus flr gespeicherte Dateien wird verwendet, um
StructureMap-Dateien zu Uberprifen und zu untersuchen und um
das Boot auf bestimmten Points of Interest auf einem zuvor
gescannten Gebiet zu positionieren. Gespeicherte Dateien kdnnen
als Quelle verwendet werden, wenn keine SideScan-Quellen
verflgbar sind.

Wenn dieser Modus ausgewahlt ist, wird die StructureMap-Datei
entsprechend den Positionsinformationen der Datei auf der Karte
Uberlagert.

Bei einem grof3en Kartenmal3stab wird der StructureMap-Bereich so
lange durch einen Rahmen gekennzeichnet, bis der Maf3stab grof3
genug ist, um die Strukturdetails zu sehen.

-> Hinweis: Wenn gespeicherte Dateien als Quelle verwendet
werden, zeigt das Gerat alle auf der Speicherkarte und im
internen Speicher des Systems gefundenen StructureMap-
Dateien an. Falls mehrere StructureMaps desselben Gebietes
vorliegen, kommt es zu einer Uberlappung der Bilder und einer
unUbersichtlichen Kartenansicht. Falls mehrere Speicherdaten
desselben Gebiets erforderlich sind, sollten die Karten auf
unterschiedlichen Speichergerdten gespeichert werden.
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StructureMap-Tlpps

Wenn Sie eine Abbildung von groBeren Strukturen
(beispielsweise eines Wracks) wiinschen, steuern Sie das Schiff
nicht direkt darber. Lenken Sie das Schiff vielmehr links oder
rechts an der Struktur vorbei.

Vermeiden Sie eine Uberlappung von alten, gespeicherten Trails,
wenn Sie einen Bereich in parallelen Abschnitten scannen.

Verwenden von StructureMap mit

geografischen Karten

In StructureMap kdnnen Sie die Kartenfunktionalitdt in vollem
Umfang beibehalten. Dartber hinaus kann StructureMap mit vorab
geladener Kartografie sowie mit hydrografischen Karten eingesetzt
werden, die mit dem System kompatibel sind (beispielsweise von C-
MAP, Navionics und anderen Drittanbietern).

Kopieren Sie bei der Verwendung von StructureMap mit
geografischen Karten die StructureMap-Dateien (smf) in den
internen Speicher des Gerétes. Wir empfehlen, Kopien von
StructureMap-Dateien auf externen Kartografie-Speicherkarten
abzulegen.

Struktur-Optionen
StructureMap-Einstellungen werden Uber das MenU fur

vy Tnparene Strukturoptionen angepasst. Das Mend ist verfligbar, wenn die
Overlay-Option "Struktur" aktiviert ist.

Struktur-
Optionen

Wenn gespeicherte StructureMap-Dateien als Quelle verwendet
werden, sind nicht alle Optionen verfligbar. Nicht verfiigbare
Voraustlck M \occer-saue Optionen werden grau hinterlegt angezeigt.

Kontrast

Bereich
Einstellen des Suchbereiches.

Transparenz

Stellt die Transparenz des Overlays fur die Struktur ein. Mit
minimalen Transparenzeinstellungen sind die Kartendetails fast
komplett vom StructureMap-Overlay verdeckt.
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Paletten

Mithilfe dieser Option kénnen Sie die Farbpalette des Bildes
auswahlen.

Kontrast

Bestimmt das Helligkeitsverhaltnis zwischen den hellen und
dunklen Bereichen auf dem Bildschirm.

Wassersaule
Blendet die Wassersaule im Live-Modus ein bzw. aus.

Ist die Option AUS, sind Kéderfischschwarme auf dem SideScan-Bild
maoglicherweise nicht zu sehen.

Ist die Option EIN, kann die Genauigkeit des SideScan-Bilds auf der
Karte durch die Wassertiefe beeintrachtigt sein.

Frequenz

Dient zur Einrichtung der vom Gerdt verwendeten
Schwingerfrequenz. 800 kHz bietet die beste Auflésung, 455 kHz
bietet eine grolere Tiefen- und Bereichsabdeckung.

Live-Historie loschen
Loscht die vorhandenen Live-Historiendaten vom Bildschirm und
zeigt nur noch die aktuellsten Daten an.

Sonar-Datenspeicher

Zeigt das Dialogfeld Log Sonar (Sonar aufzeichnen) an. Weitere
Informationen finden Sie unter "Aufzeichnen von Protokolldaten” auf Seite
70.

Quelle

Legt die StructureMap-Quelle fest, die auf dem Karten-Overlay
angezeigt wird. Weitere Informationen finden Sie unter "StructureMap-
Quellen" auf Seite 111.
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Instrumente

Informationen zu Instrumentenfeldern

Die Felder bestehen aus mehreren Anzeigen, die auf Dashboards
angeordnet werden kénnen. Die Felder kbnnen analoge, digitale
und Balkendiagrammanzeigen enthalten. Vordefinierte Dashboards
und Vorlagen sind ebenfalls enthalten.

Beispiel:

9:39:41 am

Erstellen eines Dashboards

Verwenden Sie die MenUoption "Neu", um lhr eigenes Dashboard
zu erstellen.

Erstellen Sie ein neues Dashboard,

indem Sie ein Layout auswahlen,
von dem aus begonnen werden
soll.

- g

R (&

Beginnen mit Vorhandenes Nutze eine

einem leeren Layout kopieren integrierte
Vorlage

Mit leerem beginnen
Wahlen Sie diese Option, um Ihr eigenes Dashboard komplett neu
zu erstellen.
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Dashboard

My Dash

Editieren

Entfernen

116

Verwenden Sie die MenUoptionen, um das Dashboard zu benennen
und die Anzeigen auf dem Dashboard zu verwalten.

Vorhandenes Layout kopieren
Wahlen Sie diese Option aus, um ein von lhnen bereits erstelltes
Layout zu kopieren.

Verwenden Sie die MenUoptionen, um das Dashboard zu benennen
und die Anzeigen auf dem Dashboard zu verwalten.

Nutze eine integrierte Vorlage

Wahlen Sie eine vordefinierte Vorlage aus, um ein Dashboard zu
erstellen. Die Vorlagen-Dashboards spiegeln lhre
Schiffskonfiguration wider.

Verwenden Sie die MenUoptionen, um das Dashboard zu benennen
und die Anzeigen auf dem Dashboard zu verwalten.

Dashboard hinzufiigen ©)

Basic Digits2x1 Digits2x2 Digits3x4 Engines

»

Nutze eine
integrierte
Vorlage

Abbrechen

Anpassen eines Dashboards
Verwenden Sie die MenUoption "Editieren”, um Folgendes
auszufthren:
Andern der Daten fiir die einzelnen Anzeigen im Dashboard
Festlegen von Grenzwerten flr analoge Anzeigen
Andern des Dashboard-Layouts

> Hinweis: Sie kdnnen das Layout von vordefinierten Dashboards
oder von Dashboards, die Sie mithilfe integrierter Vorlagen
erstellt haben, nicht andern.

Anzeigen hinzufiigen
Wahlen Sie im Meni eine Anzeige aus, und positionieren Sie sie
anschlielend auf dem Dashboard.
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Name
Layout

®

Anzeige
hinzufiigen

Tastenbedienung

Verwenden Sie Pfeiltasten zum Auswaéahlen des Elements, das Sie
hinzufigen mochten, und driicken Sie die Eingabetaste.

Auswahl von Anzeigedaten

Wahlen Sie die Anzeige auf dem Dashboard und dann das MenU
"Info", um die Daten auszuwahlen, die in der Anzeige dargestellt
werden sollen.

Wahle Daten
1 GPs

Beschriftung » Navigation

Ty 4. Schiff

Keine

Drehgeschwindigkeit

Kurs
Treibstoff-Menge

Treibstoffeffizienz Schiff — GPS

Trimklappen

Auswahl eines Dashboards
Sie kdnnen zwischen den Dashboards wechseln, indem Sie:

- auf dem Bedienfeld nach links oder rechts wischen
- das Dashboard im Meni auswahlen
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AuBBenborder-Autopilot

Sicherer Betrieb mit Autopilot

Warnung: Ein Autopilot ist eine nUtzliche
Navigationshilfe, ersetzt aber NIEMALS einen
menschlichen Navigator.

Warnung: Stellen Sie vor der Nutzung sicher, dass
der Autopilot korrekt installiert, kommissioniert und
kalibriert wurde.

-> Hinweis: Aus Sicherheitsgriinden sollte eine physische
Standby-Taste verfligbar sein.

Verwenden Sie die automatische Steuerung in den folgenden Fallen
nicht:

In stark befahrenen Gebieten oder engen Wasserwegen
Bei schlechten Sichtverhéltnissen oder schwerer See
In Gebieten, wo die Autopilotsteuerung gesetzlich verboten ist

Achten Sie bei der Verwendung des Autopiloten auf Folgendes:

Lassen Sie den Steuerstand nicht unbeaufsichtigt.

Platzieren Sie keine magnetischen Materialien oder Gegenstdnde
in die Ndhe des Kurssensors des Autopilot-Systems.

Prufen Sie Kurs und Position des Bootes in regelmaBigen
Abstanden.

Schalten Sie den Autopiloten immer rechtzeitig auf Standby, und
reduzieren Sie die Geschwindigkeit, um geféhrliche Situationen
zu vermeiden.

Autopilot-Alarme
Aus Sicherheitsgriinden wird empfohlen, bei Betrieb des
Autopiloten alle Autopilot-Alarme abzuschalten.

Weitere Informationen finden Sie unter "Alarme" auf Seite 180.
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Aktiven Autopiloten wdhlen

Wenn sowohl ein Autopilot-Computer als auch ein Trolling-Motor
fur die MFD-Kontrolle konfiguriert sind, kann jeweils nur einer von

2 beiden gleichzeitig aktiv sein.

I Schaltflachen fir beide Autopiloten werden in der Kontrollleiste
angezeigt.

t
a
4
<
[}
@
5
o

Aktivieren Sie einen Autopiloten, indem Sie die entsprechende
Schaltflache in der Kontrollleiste auswdahlen, und wahlen Sie dann
die Schaltflache "Switch" im Autopilot-Bedienfeld.

Steuerung des Auf3enborder-Autopiloten
(NAC-1)

Heading hold

Course

®

Power steer

S

t
o
2
%
S
]
5
5]

OUTBOARD ~»

Kontrollleiste
Autopilot-Bedienfeld, deaktiviert
Autopilot-Bedienfeld, aktiviert
Modus-Anzeige
Modus-Schaltflachen
Umdrehungen-Schaltflaiche
Modusabhédngige Schaltflachen
Standby-Schaltflache

I 606 mMmm O N @ >
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Aktivieren und Deaktivieren des
Autopiloten
Aktivieren des Autopiloten:
Wahlen Sie die gewlinschte Modus-Schaltflache.
Schl\el}“‘er;»‘ » ;;:‘;‘;n |

Standby Kurs halten Standby

® ~ ®

Kurs falten Kurs halten

G

A
=

TROLLING

Ku

@ ®

Power Steer Power Steer

9 S

OUTBOARD ~»
OUTBOARD =
OUTBOARD ==

Standby

Der Autopilot wird im ausgewahlten Modus aktiviert und die
Autopilot-Steuerung zeigt erneut die Optionen fir den aktiven
Modus an.

Deaktivieren des Autopiloten:
Wahlen Sie die Schaltflaiche Standby.

Wenn sich der Autopilot im Standby befindet, muss das Boot
manuell gesteuert werden.

Autopilot-Anzeige

Die Autopilot-Informationsleiste zeigt Autopilot-Informationen an.
Die Leiste wird auf allen Seiten angezeigt, wenn sich der Autopilot
in einem aktiven Modus befindet. Im Dialogfeld Autopilot-
Einstellungen kdnnen Sie auswahlen, dass die Leiste ausgeblendet
werden soll, wenn sich der Autopilot im Standby-Modus befindet.

Autopilot-Modi

Der Autopilot besitzt verschiedene Steuerungsmodi. Die Anzahl der
Modi und Funktionen innerhalb des jeweiligen Modus hangt vom
Autopilot-Computer, vom Bootstyp und von den verfiigbaren
Eingaben ab.
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Steuerkursfixierungs-Modus (A)

In diesem Modus steuert der Autopilot das Schiff auf dem
festgelegten Kurs.

Wenn der Modus aktiviert wird, wahlt der Autopilot den aktuellen
Kompasskurs als festgelegten Kurs aus.

> Hinweis: In diesem Modus fiihrt der Autopilot keinen Ausgleich
infolge des Abdriftens durch Stréomung und/oder Wind (W)
durch.

Andern des festgelegten Kurses
Wahlen Sie eine Backbord- oder Steuerbord-Schaltflache.

Eine unmittelbare Kursdnderung findet statt. Der Kurs wird
beibehalten, bis ein neuer Kurs eingestellt wird.

Kursmodus

Im Kursmodus wird das Schiff entlang einer von der aktuellen
Position aus berechneten Kurslinie in einer vom Nutzer festgelegten
Richtung gesteuert.

Wenn der Modus aktiviert wird, zieht der Autopilot eine unsichtbare
Peillinie basierend auf dem aktuellen Kurs von der Bootsposition.
Der Autopilot verwendet jetzt die Positionsdaten zur Berechnung
der Cross-Track-Entfernung und steuert automatisch den
berechneten Kurs.

-» Hinweis: Wenn das Boot wegen der Stromung und/oder des
Windes von der Kurslinie abkommt, folgt das Boot der Linie mit
einem Luvwinkel.

Power Steer Modus

Um diesen Modus zu aktivieren, wahlen Sie Standby und
anschliefend die Schaltflache fur den Power Steer Modus.

In diesem Modus werden die Backbord- und die Steuerbord-
Schaltflache zum Drehen des Motors/Ruders verwendet.

Drehen Sie den Motor bzw. das Ruder mithilfe der Backbord-
Schaltflache bzw. der Steuerbord-Schaltflache. Der Motor bzw. das
Ruder dreht sich solange die Schaltflache gedrickt wird, und behalt
nach Loslassen der Schaltflaiche den eingestellten Winkel bei.
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Neustart
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Uberspringen

X

Abbrechen

NAV-Mode

Warnung: Der NAV-Modus darf nur in offenen
Gewassern verwendet werden.

Vor dem Wechsel in den NAV-Modus mussen Sie entlang einer
Route oder zu einem Wegpunkt navigieren.

Im NAV-Modus steuert der Autopilot das Schiff automatisch zu einer
Wegpunktposition oder entlang einer vordefinierten Route. Mithilfe
der Positionsinformationen wird der zu steuernde Kurs verdndert,
um das Schiff auf der Kurslinie Richtung Zielwegpunkt zu halten.

-> Hinweis: Ndhere Informationen zur Navigation finden Sie unter
"Navigieren" auf Seite 62.

Optionen im NAV-Modus
Im NAV-Modus stehen im Autopilot-Bedienfeld folgende
Schaltflachen zur Verfigung:

Restart (Neustart)
Startet die Navigation ab der aktuellen Schiffsposition neu.

Skip (Uberspringen)

Uberspringt den aktiven Wegpunkt und steuert zum nachsten
Wegpunkt. Diese Option ist nur bei der Navigation einer Route mit
mehr als einem Wegpunkt zwischen Schiffsposition und Ende der
Route verfugbar.

Abbrechen

Beendet die aktive Navigation, und hebt die Auswahl der aktuellen
Routen- bzw. Wegpunktnavigation auf. Der Autopilot wechselt in
den Steuerkursfixierungs-Modus und steuert das Schiff auf dem
Kurs, der bei Auswahl der Abbrechen-Schaltflache aktiv war.

- Hinweis: Dies unterscheidet sich von der Auswahl des Standby-
Modus, in dem die aktuelle Navigation nicht angehalten wird.
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Wenden im NAV-Modus

Sobald Ihr Schiff einen Wegpunkt erreicht, gibt der Autopilot einen
Warnton aus und zeigt ein Dialogfeld mit den neuen
Kursinformationen an.

Es gibt eine Grenze fir die zuldssige automatische Kursanderung
zum néchsten Wegpunkt einer Route:

Wenn die erforderliche Kursdnderung zum nachsten Wegpunkt
innerhalb der Grenzwerte fiir eine Kursdnderung liegt, andert der
Autopilot den Kurs automatisch.

Wenn die erforderliche Kursdnderung zum nachsten Wegpunkt
den eingestellten Grenzwert Ubersteigt, missen Sie die
anstehende Kursanderung akzeptieren und bestadtigen. Wird die
Wende nicht bestatigt, wird das Schiff den aktuellen
vorgegebenen Kurs fortsetzen.

Der eingestellte Grenzwert flr eine Kursdanderung richtet sich nach
dem Autopilot-Computer. Weitere Informationen finden Sie in der
Dokumentation des Autopilot-Computers.

Turn patterns (Wendemuster)

Zuriick
M U-Turn
O CTumn

@ Spirale

A
o]

} Zickzack
D Quadrat

S STurns

OUTBOARD ==
OUTBOARD ==

R

Das System enthdlt eine Reihe von Wendemustern. Wendemuster
sind verfligbar, wenn sich der Autopilot im Steuerkurs-Haltemodus
befindet.
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Variablen fiir Wenden

Alle Wendemanodver, mit Ausnahme der 180°-Wende, bieten
Einstellungen, die Sie vor oder wahrend einer Wende anpassen
kdnnen.

Starten einer Wende
Wahlen Sie die Backbord- oder Steuerbord-Schaltflache.

AESENCCR AUSSENBORDER

Zuriick Zuriick

U-Turn

t t
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180°-Wende
Andert den aktuell festgelegten Kurs um 180°. Wenn der Autopilot
aktiviert ist, wird er in den automatischen Modus geschaltet.

Die Drehgeschwindigkeit entspricht der Einstellung fur die
Drehgeschwindigkeit.

Kreiswende
Steuert das Schiff in einem Kreis.

Variable fur Wende:

Dreh-Geschwindigkeit. Wenn Sie den Wert erhdhen, dreht sich
das Schiff in einem engeren Radius.

Spirale
Damit dreht sich das Schiff in einer Spirale mit einem kleiner oder
groler werdenden Radius.

Variablen fur Wenden:
Anfangsradius
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Andern/drehen. Wenn dieser Wert auf null eingestellt wird, dreht
sich das Boot im Kreis. Negative Werte geben einen kleiner
werdenden Radius an, positive einen gré3er werdenden Radius.

Zickzack
Steuert das Schiff in einem Zickzackmuster.
Variablen fur Wenden:

Kursanderung
Abstand der Schenkel

Quadrat
Steuert das Schiff in einem Quadratmuster mit Kursdnderungen von
90°.
Variable fur Wende:
Abstand der Schenkel

S-Wende
Damit giert das Schiff um den Hauptkurs (Heading). Wenn der
Autopilot aktiviert ist, wechselt er in den Modus S-Wende.

Variablen fur Wenden:

Kursanderung
Wenderadius

Tiefenkonturverfolgung
Damit folgt der Autopilot einer Tiefenkontur.

-> Hinweis: Das DCT-Wendemuster ist nur verflgbar, wenn das
System Uber einen gultigen Eingang fir die Tiefe verflgt.

Warnung: Verwenden Sie das DCT-Wendemuster
nur, wenn der Meeresboden daflr geeignet ist.
Verwenden Sie die Funktion keinesfalls in felsigen
Gewassern, in denen die Tiefen auf kleiner Flache stark
abweichen.
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= Hinweis: Wenn Tiefendaten verloren gehen, wéhrend DCT
ausgefuhrt wird, wechselt der Autopilot automatisch in den
Auto-Modus.
Es wird empfohlen, die Alarmfunktion AP Depth Data Missing
(AP-Tiefendaten fehlen) zu verwenden, wenn DCT ausgefiihrt
wird. Wenn dieser Alarm aktiviert ist, wird ein Alarm ausgelost,
wenn die Tiefendaten verloren gehen, wéhrend DCT ausgefiihrt
wird.

Auslosung einer DCT-Wende
Steuern Sie das Boot zu der zu verfolgenden Tiefe und entlang
der Tiefenkontur.
Aktivieren Sie den Auto-Modus.Wahlen Sie dann die Verfolgung
der Tiefenkonturen aus und Uberwachen Sie die Tiefenablesung.
Betdtigen Sie die Backbord- oder Steuerbord-Schaltfliche, um die
Tiefenkontur-Steuerung zu starten und dieser abhdngig davon,
ob der Grund nach Steuerbord oder Backbord abféllt, zu folgen.

& =

A

Backbordoption Steuerbordoption
(Tiefe nimmt nach Backbord ab) (Tiefe nimmt nach Steuerbord ab)
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Variablen fiir Wenden
Ref .- Tiefe: Dies ist die Referenztiefe fur die DCT-Funktion. Wenn
die DCT-Steuerung eingeleitet wird, erfasst der Autopilot die
aktuelle Tiefe und verwendet diese als Referenztiefe. Die
Referenztiefe kann bei laufender Funktion gedndert werden.
Tiefenzuwachs: Dieser Parameter legt das Verhaltnis zwischen
Ruderaktivitat und der Abweichung von der ausgewahlten
Tiefenkontur fest. Je hoher der Wert fir die Tiefenzunahme, desto
starker wird das Ruder verwendet. Ist der Wert zu klein, dauert es
sehr lange, bis der Stromungsversatz der vorgegebenen
Tiefenlinie kompensiert wird, und der Autopilot kann das Boot
nicht auf der ausgewahlten Tiefe halten. Ist der Wert zu hoch,
erhoht sich das Risiko, dass das Boot aus dem Kurs
herausgetragen wird, und die Steuerung wird instabil.
CCA: Der CCA ist ein Winkel, der zum gesetzten Kurs hinzugeflgt
bzw. davon abgezogen wird. Mit diesem Parameter kdnnen Sie
das Boot in S-Bewegungen Uber der Referenztiefenkontur
pendeln lassen. Je groRer der CCA-Wert, desto grofer ist die
Pendelbewegung. Wird der CCA-Wert auf null gesetzt, gibt es
keine S-Bewegung.

Autopilot Einstellungen

Das Dialogfeld Autopilot-Einstellungen hangt davon ab, welcher
Autopilot-Computer an das System angeschlossen ist. Wenn mehr
als ein Autopilot angeschlossen ist, wird im Dialogfeld Autopilot-
Einstellungen die Option fir den aktiven Autopiloten angezeigt.

Settings

£ System Karte Kompass

Wahle aktiven Autopilot
@ services

Autopilot data sources

Navigation verbergen AP Anzeige
Karte Voreinstellen...

Autopilot Steuer-Riickmeldung
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Kartenkompass

Mit dieser Funktion kdnnen Sie auf dem Kartenfeld ein Kompass-
Symbol um Ihr Boot anzeigen. Das Kompass-Symbol ist deaktiviert,
wenn der Cursor sich aktiv auf dem Bildschirm befindet.

Wahle aktiven Piloten

Wahlt aus, ob der Autopilot den Trolling-Motor oder die
Aullenborder steuert.

Autopilot-Datenquellen

Stellt fur Ihren AuBenborder-Autopilot automatische und manuelle
Datenquellen zur Auswahl.

Auto-Ausblenden

Legt fest, ob die Autopilot-Infozeile auch angezeigt werden soll,
wenn sich der Autopilot im Standby-Modus befindet.

Einstellungen fiir Inbetriebnahme und
Steuerriickmeldung

Informationen zu den Einstellungen fir Inbetriebnahme und
Steuerrtickmeldung finden Sie unter "Autopilot-Einstellungen” auf Seite
228.
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Autopilot fiir den Trolling-Motor

Sicherer Betrieb mit Autopilot

Warnung: Ein Autopilot ist eine nUtzliche
Navigationshilfe, ersetzt aber NIEMALS einen
menschlichen Navigator.

Warnung: Stellen Sie vor der Nutzung sicher, dass
der Autopilot korrekt installiert, kommissioniert und
kalibriert wurde.

-> Hinweis: Aus Sicherheitsgriinden sollte eine physische
Standby-Taste verfligbar sein.

Verwenden Sie die automatische Steuerung in den folgenden Fallen
nicht:

In stark befahrenen Gebieten oder engen Wasserwegen
Bei schlechten Sichtverhéltnissen oder schwerer See
In Gebieten, wo die Autopilotsteuerung gesetzlich verboten ist

Achten Sie bei der Verwendung des Autopiloten auf Folgendes:

Lassen Sie den Steuerstand nicht unbeaufsichtigt.

Platzieren Sie keine magnetischen Materialien oder Gegenstdnde
in die Ndhe des Kurssensors des Autopilot-Systems.

Prufen Sie Kurs und Position des Bootes in regelmaBigen
Abstanden.

Schalten Sie den Autopiloten immer rechtzeitig auf Standby, und
reduzieren Sie die Geschwindigkeit, um geféhrliche Situationen
zu vermeiden.

Autopilot-Alarme

Aus Sicherheitsgriinden wird empfohlen, bei Betrieb des
Autopiloten alle Autopilot-Alarme abzuschalten.

Weitere Informationen finden Sie unter "Alarme" auf Seite 180.
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Das Autopilot-Bedienfeld fiir den Trolling-
Motor

TROLLING

TROLLING

SchlieBen SchlieBen

Kurs Lock St D
357 °M

1.00 kn

Ankern

Kurs Lock

Wenden

S

Nav

A
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TROLLING $~

Speichern Weg clil F

Kontrollleiste

Autopilot-Bedienfeld, deaktiviert
Autopilot-Bedienfeld, aktiviert

Modus-Anzeige

Liste der verfligbaren Modi

Schaltflaiche Record/Save (Aufzeichnen/Speichern)

Modusabhadngige Informationen

I OO0 mMmm O NwW >

Modusabhangige Schaltflachen

Engage-/Standby-Schaltflache

Wenn das Autopilot-Bedienfeld das aktive Feld ist, wird es durch
eine Umrandung gekennzeichnet.

- Hinweis: Das Autopilot-Bedienfeld kann auch tber das
Dialogfeld Systemkontrolle aktiviert werden.

Aktivieren und Deaktivieren des

Autopiloten
Aktivieren des Autopiloten:
Wahlen Sie die gewlinschte Modus-Schaltflache.
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Speichern Weg Standby Speichern Weg

Der Autopilot wird im ausgewahlten Modus aktiviert und die
Autopilot-Steuerung zeigt erneut die Optionen fUr den aktiven
Modus an.

Deaktivieren des Autopiloten:
Wahlen Sie die Schaltflache Standby.

Wenn sich der Autopilot im Standby befindet, muss das Boot
manuell gesteuert werden.

Autopilot-Anzeige

Die Autopilot-Informationsleiste zeigt Autopilot-Informationen an.
Die Leiste wird auf allen Seiten angezeigt, wenn sich der Autopilot
in einem aktiven Modus befindet. Im Dialogfeld Autopilot-

Einstellungen kdnnen Sie auswahlen, dass die Leiste ausgeblendet
werden soll, wenn sich der Autopilot im Standby-Modus befindet.

Autopilot-Modi

Der Autopilot besitzt verschiedene Steuerungsmodi.

Anker-Modi

In diesen Modi hélt der Trolling-Motor das Schiff an der
ausgewahlten Stelle.

= Hinweis: Im Anker-Modus kann der Kurs des Schiffes durch
Wind oder Strémung beeinflusst werden.

Folgende Anker-Optionen sind verflgbar:
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Cursor
Navigiert zur Cursorposition und hélt das Schiff dann an dieser
Position.

Wegpunkt
Navigiert zum ausgewdhlten Wegpunkt und halt das Schiff dann an
dieser Position.

Standort
Halt das Schiff an der aktuellen Position.

Positionsdnderung im Anker-Modus

Verwenden Sie die Pfeilschaltflachen, um die Schiffsposition im
Anker-Modus zu dndern. Mit jedem Drlcken einer Schaltflaiche wird
die Ankerstelle um 1,5 m (5 Ful3) in die gewlinschte Richtung
versetzt.

Modus "Kurs Lock”

In diesem Modus steuert der Autopilot das Schiff auf dem
festgelegten Kurs.

Wenn der Modus aktiviert wird, wahlt der Autopilot den aktuellen
Kompasskurs als festgelegten Kurs aus.

=> Hinweis: In diesem Modus fiihrt der Autopilot keinen Ausgleich
infolge des Abdriftens durch Stromung und/oder Wind (W)
durch.

Andern des festgelegten Kurses
Wahlen Sie eine Backbord- oder Steuerbord-Schaltflache.

Eine unmittelbare Kursanderung findet statt. Der Kurs wird
beibehalten, bis ein neuer Kurs eingestellt wird.

NAV-Mode

Warnung: Der NAV-Modus darf nur in offenen
Gewadssern verwendet werden.

Vor dem Wechsel in den NAV-Modus mussen Sie entlang einer
Route oder zu einem Wegpunkt navigieren.
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Im NAV-Modus steuert der Autopilot das Schiff automatisch zu einer
Wegpunktposition oder entlang einer vordefinierten Route. Mithilfe
der Positionsinformationen wird der zu steuernde Kurs verandert,
um das Schiff auf der Kurslinie zu halten und den Zielwegpunkt
anzusteuern,

Bei Ankunft am Ziel wechselt der Autopilot in den ausgewahlten
Ankunftsmodus. Es ist wichtig, dass Sie einen Ankunftsmodus
auswdhlen, der Ihren Navigationsanforderungen entspricht, bevor
der NAV-Modus aktiviert wird. Weitere Informationen finden Sie
unter "Ankunftsmodus” auf Seite 136.

Optionen im NAV-Modus
Im NAV-Modus stehen im Autopilot-Bedienfeld folgende
Schaltflachen zur Verfigung:

Restart (Neustart)
Startet die Navigation ab der aktuellen Schiffsposition neu.

Skip (Uberspringen)

Uberspringt den aktiven Wegpunkt und steuert zum nachsten
Wegpunkt. Diese Option ist nur bei der Navigation einer Route mit
mehr als einem Wegpunkt zwischen Schiffsposition und Ende der
Route verflgbar.

Steuerung mit Wendemustern

Das System bietet verschiedene Funktionen fir die automatische
Steuerung von Wendemandvern.

Wenn ein Wendemuster aktiviert wird, erstellt das System
temporare Wegpunkte fir die Wende.

Der letzte Wegpunkt der Wende ist der finale Wendepunkt. Wenn
das Schiff den finalen Wendepunkt erreicht, wechselt es in den
Ankunftsmodus. Weitere Informationen finden Sie unter
"Ankunftsmodus” auf Seite 136.
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Starten einer Wende
Wahlen Sie die Backbord- oder Steuerbord-Schaltflache.

TROLLING™TRoLLING Variablen fiir Wenden
i 2 Alle Wendemuster bieten Einstellungen, die Sie vor oder wahrend
U-Tumn einer Wende anpassen kdnnen.

U-Turn (180°-Wende)
Andert den aktuell festgelegten Kurs um 180°.

Variable fur Wende:
Wenderadius
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Kreiswende
Steuert das Schiff in einem Kreis.

Variable fur Wende:

Wenderadius
Gradzahl fur Wende

Spirale
Damit dreht sich das Schiff in einer Spirale mit einem kleiner oder
groBer werdenden Radius.
Variablen fur Wenden:
Anfangsradius
Radiusanderung pro Loop (Kreis)
Loop(Kreis)-Anzahl

Zickzack-Wende (Zigzag-Turn)
Steuert das Schiff in einem Zickzackmuster.
Variablen fur Wenden:

Kursdanderung je Schenkel

Abstand der Schenkel
Anzahl der Schenkel

Quadrat

Steuert das Schiff in einem Quadratmuster mit Kursdnderungen von
90°.
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Variable fur Wende:

Abstand der Schenkel
Anzahl der Schenkel

S-Wende
Damit giert das Schiff um den Hauptkurs (Heading).

Variablen fur Wenden:

Wenderadius
Kursanderung
Anzahl der Schenkel

Geschwindigkeitsregelung am Trolling-
Motor

Im Modus "Kurs Lock", im NAV- Modus und im Wendemuster kann
mit der Steuerung des Autopilot-Systems die Trolling-
Motorgeschwindigkeit gesteuert werden.

Die eingestellte Zielgeschwindigkeit wird im Autopilot-Bedienfeld
angezeigt.

Zur Steuerung der Zielgeschwindigkeit des Trolling-Motors gibt es
zwei Moglichkeiten:

Umdrehungsrate der Schiffsschraube, als Leistung in Prozent
eingestellt (A)
Geschwindigkeit fir Gleitfahrt (B)

Durch Auswahlen des Geschwindigkeitssymbols wechseln Sie
zwischen Geschwindigkeitsoptionen.

Die Geschwindigkeit wird in voreingestellten Schritten durch
Auswahl der Plus- und Minus-Schaltflachen erhéht/verringert. Die
Geschwindigkeit kann auch manuell eingestellt werden, indem Sie
das Feld Geschwindigkeit (C) auswahlen.

Trails aufzeichnen und speichern

Ein Trail kann als Route der Autopilot-Steuerung gespeichert
werden. Wenn die Trail-Aufzeichnung deaktiviert ist, kann die
Funktion Uber die Autopilot-Steuerung aktiviert werden.
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Aufzeiggnen Weg Speichern Weg

Weitere Informationen finden Sie unter "Wegpunkte, Routen und Trails" auf
Seite 51.

Autopilot-Einstellungen

Die Optionen im Dialogfeld Autopilot-Einstellungen kénnen
variieren.

Settings
a System Karte Kompass
verbergen AP Anzeige

Ankunftsmodus
E"? Navigation

@ Karte

Anker-Punkt Einstellungen..

Kartenkompass

Mit dieser Funktion kdnnen Sie auf dem Kartenfeld ein Kompass-
Symbol um Ihr Boot anzeigen. Das Kompass-Symbol ist deaktiviert,
wenn der Cursor sich aktiv auf dem Bildschirm befindet.

Auto-Ausblenden

Legt fest, ob die Autopilot-Infozeile auch angezeigt werden soll,
wenn sich der Autopilot im Standby-Modus befindet.

Ankunftsmodus

Der Autopilot wechselt vom Navigationsmodus zum ausgewahlten
Ankunftsmodus, wenn das Schiff den Bestimmungsort erreicht.

Standby
Deaktiviert den Autopiloten. Der Trolling-Motor wird Uber die
Fernbedienung oder das FuRpedal gesteuert.
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Heading Lock
Der aktuelle Steuerkurs des Schiffes wird gesperrt und beibehalten.

Anker
Verankert das Schiff am Bestimmungsort.

Menii fiir Ankerpunkte

Der Trolling-Motor kann eine Anzahl von Ankerpunkten speichern,
die mit dem Prafix MTG gekennzeichnet sind. Die Ankerpunkte im
Trolling-Motor werden im Dialogfeld Ankerpunkt angezeigt.

Diese MTG-Ankerpunkte kdnnen im MFD-System als ein Wegpunkt

gespeichert werden. Die Position eines MTG-Ankerpunkts kann neu

definiert werden, damit sie mit einem vorhandenen Wegpunkt oder
der aktuellen Schiffsposition identisch ist.

Anker-Punkte

Name Position

MTGD000 N 50°52.100'

MTGDO001 Anker-Punkt

Name
MTGD002 ITGD

Position
N 50°52.1

MTGDO003
4

MTGDO004

Speichern als Wegpunkt...
MTGDO005

Ersetze mit Wegpunkt...
MTGDO006

Ersetze mit aktuellem Ort...
MTGD007

Zeige

Konfigurieren der Pedaltasten des Ghost-
Trollingmotors

Drei der Aktionstasten (A, B und C) auf dem Pedal des Trolling-
Motors der Ghost-Serie sind konfigurierbar.
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Wahlen Sie zu jeder einzelnen Taste, die Sie konfigurieren mochten,
eine Aktion aus der Dropdown-Liste.

Settings Konfigurieren Sie die programmierbaren Trolling-Motol

Q System Karte Kompass
Wahle aktiven Al
ﬁ Eigenschaften

Services

Auto verbergen o Kurzer Druck

Ankunftsmodus
Constant on

w Navigation Konfigurieren Sit

@ Karte

< Sonar

No function

No function

@ Autopilot

iﬂ Treibstoff

Speichern Abbrechen
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Audio

Info Audiofunktion

Wenn ein kompatibler Audioserver korrekt installiert/angeschlossen
und in lhrem System eingerichtet wurde, kdnnen Sie das
Audiosystem mit der Anlage steuern und anpassen.

Die Audio-Steuerung

Die Steuerschaltflachen, Werkzeuge und Optionen variieren je nach
Audioquelle.

Kontrollleiste

Audio-Bedienfeld, kleine und grof3e Displays
Quelle und Quellinformationen
Steuertasten

ON/OFF- (EIN/AUS) Taste
Die OFF- (AUS) Taste befindet sich in der Quellenliste auf
kleinen Bildschirmen.

m O Nn w >

Einrichten des Audiosystems
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OPTIONEN

gl Zuriick

Audio server

MIXER
Zuriick

Lautstarke
0

Mitte

Abblenden
Mitte

Sub level
(0]

Tiefpassfilter

Bass
0

Hohen
0

QUELLE

< Zuriick
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Audio server (Audioserver)

Wenn mehrere Audioguellen mit dem gleichen Netzwerk
verbunden sind, muss eines der Gerate als Audioserver ausgewahlt
werden. Wenn nur eines der Gerdte vorhanden ist, wird es
automatisch als Audioserver ausgewahlt.

Einrichten der Lautsprecher

=> Hinweis: Die Anzahl der Mischpultoptionen hdngt vom aktiven
Audio-Server ab.

Lautsprecherzonen

Dieses Gerdt kann so eingerichtet werden, dass verschiedene
Audiozonen gesteuert werden kénnen. Die Anzahl der Zonen hangt
vom angeschlossenen Audio-Server ab.

Sie konnen die Balance, die Lautstarke und die maximale Lautstarke

fUr jede einzelne Zone separat einstellen. Hohen- und
Tiefenanpassungen wirken sich auf alle Zonen aus.

Master-Lautstdrkeregelung

StandardmaBig wird die Lautstarke aller Lautsprecherzonen
angepasst, wenn Sie die Master-Lautstarke einstellen.

Sie kdnnen jede Lautsprecherzone einzeln einstellen. Sie kdnnen
auch festlegen, welche Zonen gedndert werden sollen, wenn Sie
die Lautstarke anpassen.

Audioquelle festlegen

Verwenden Sie die Schaltflache Source (Quelle), um die Liste der
Audioquellen anzuzeigen. Die Anzahl der Quellen hangt vom
aktiven Audioserver ab.

Bluetooth-Gerate

Wenn Ihr Audioserver Bluetooth unterstiitzt, wird Bluetooth als
Quelle aufgefihrt.

Sie kbnnen das Symbol fiir Bluetooth in der Audiosteuerung
verwenden, um den Audioserver mit einem Bluetooth-fahigen
Audiogerat, wie einem Smartphone oder einem Tablet, zu koppeln.
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Verwenden des AM/FM-Radios

Auswahl des Empfangsbereichs
Bevor Sie FM, AM oder ein UKW-Radio nutzen kénnen, missen Sie

DRIIONEN den richtigen Empfangsbereich fur Ihren Standort auswahlen.
Zuriick

Radiokanidle
Favoriten Einstellen eines AM-/FM-Radiosenders

Tuner region

Halten Sie die Schaltflachen links oder rechts der Audiosteuerung
Audio server ged ruckt

Um einen Sender als Favoriten zu speichern:
Wahlen Sie die MenUoption Favorite (Favoriten) aus.

Um durch die Favoritenkanéle zu blattern:

Wahlen Sie die Schaltflachen oben oder unten der
Audiosteuerung aus.

Liste bevorzugter Kanile

Die Favoritenliste kann zur Auswahl eines Senders und zum
Loschen der gespeicherten Sender aus der Liste verwendet werden.

OPTIONEN
FM Stationen Favoriten

Zuriick

90.00 MHz

» 98.65 MHz

Anhoren Entfernen

DVD-Wiedergabe

Wenn |hr Audio-Server die DVD-Wiedergabe unterstitzt und als
Audioquelle DVD eingestellt ist, kdnnen Sie die Audio-Steuerung fur
den DVD-Spieler verwenden.
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Videostandard

Wahlen Sie fir den Audio-Server das Videoformat aus, das dem
angeschlossenen Display entspricht.

OPTIONEN
Zuriick

Video standard

Audio server
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Radar

Info liber Radar
Mehrere Radarsensoren werden unterstitzt.

In diesem Kapitel werden die Funktionen und Optionen fir eine
Vielzahl unterstUtzter Radargerdte beschrieben Welche Funktionen
und Optionen verflgbar sind, ist von der/den an lhr System
angeschlossen Radarantenne(en) abhangig.

Unterstiitztes Radar
Das Halo Dome Radar wird unterstitzt.

Das Radarfeld

-\
A 2\

N 59°48.912'
E 24°38.700'
40 m, 221 °M

H

Orientierung
Bereich
Kurs-Linie*
Cursor

Kompass*

m m O N ™ >

Range-Marker*
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G Distanz Ringe*

H  Cursor-Positionsfenster

* Optionale Radarsymbole

Uber das Men( "Radar" kénnen Sie Radarsymbole grundsatzlich auf
EIN oder AUS setzen. Wie einzelne Radarsymbole aktiviert bzw.
deaktiviert werden, wird im Abschnitt Radareinstellungsfeld
beschrieben.

Duales Radar

Sie kbnnen eine beliebige Kombination aus zwei unterstitzten
Radaren anschlieBen und beide Radarbilder gleichzeitig betrachten.

- Hinweis: In den meisten Bereichen treten beim Breitbandradar
Stoérungen auf, wenn ein Puls- oder Halo-Radar und ein
Breitbandradar gleichzeitig auf demselben Boot senden. Wir
empfehlen, jeweils nur auf einem Radar zu senden. Verwenden
Sie zum Beispiel ein Breitbandradar fir die typische Navigation,
und ein Puls- oder Halo-Radar zur Lokalisierung von
Wetterzellen, KUstenlinien in einiger Entfernung und zum
Ausldsen von Radarantwortbaken.

Die Dual-Radar-Ansicht wahlen Sie, indem Sie die Schaltflache der
Radar-Anwendung auf der Startseite gedrickt halten, oder indem
Sie eine Favoritenseite mit zwei Radarbereichen anlegen.

Die Auswahl der Radarquelle

Die Angabe der Radar in der Radardarstellung, indem Sie einen der
verflgbaren Radargeraten in den Radarquellen Quelle aus. Wenn
Sie einen mehrseitigen Radarfeld, das Radar ist individuell fr die
einzelnen Radarfelds. Aktivieren Sie eines der Kartenfelder, und
wahlen Sie anschlieSend einen der verfligbaren Kartentypen in der
MenU-Option Kartenquelle aus. Wiederholen Sie diesen Vorgang fur
das zweite Kartenfeld und wahlen Sie fUr dieses Kartenfeld einen
alternativen Kartentyp aus.

> Hinweis: Die 3-stellige Radarquelle ist die letzten drei Ziffern
des Radarscanners vergebene Seriennummer.
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Radar-Overlay

Sie kbnnen das Radarbild in die Karte einblenden. Sie kénnen das
Radarbild einfacher interpretieren, indem Sie die Radarziele mit den
kartografierten Objekten in Einklang bringen.

=> Hinweis: Im System muss ein Kurssensor vorhanden sein, um
das Radar-Overlay anzuwenden.

Wenn Sie die Option Radar-Overlay ausgewahlt haben, stehen
lhnen auch im MenU des Kartenfeldes die Grundfunktionen zur
Radarbedienung zur Verfligung.

Auswahl der Option Radar Overlay Quelle in den
Kartenbereichen

Zur Auswahl der Radarquelle auf der Radariiberlagerung auf dem
Diagramm angezeigt wird, verwenden Sie das Men( Radar
Optionen und anschlieBend Quelle Kartenfeld MenUoptionen zur
Auswahl der Radarquelle.

Fir kartenkomponenten Seiten mit mehr als ein Kartenprodukt bei
aktiviertem Radar-Overlay ist es moglich, unterschiedliche
Radargeraten Datenquellen fir die einzelnen Kartendarstellungen
vorgenommen werden. Aktivieren Sie eines der Kartenfelder, und
wahlen Sie anschlieSend einen der verfliigbaren Kartentypen in der
Meni-Option Kartenquelle aus. Wiederholen Sie diesen Vorgang fur
das zweite Kartenfeld bei aktiviertem Radar-Overlay, und wéhlen Sie
einen alternativen Radargerat fir dieses Felds angezeigt.

Radarbetriebsmodi

Die Radarbedienungsmodi werden Uber das Radarmeni gesteuert.
Folgende Modi sind verfiigbar:

Ausschalten

Der Radarscanner ist ausgeschaltet. Ausschalten ist nur verflgbar,
wenn sich das Radar im Standby-Modus befindet.

Standby

Der Radarscanner ist eingeschaltet, aber das Radar Ubermittelt keine
Signale.
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-» Hinweis: Darlber hinaus kdnnen Sie den Radar tber das
Dialogfeld Systemsteuerung (System Controls) in den
Standby-Modus versetzen.

Senden

Der Scanner ist eingeschaltet und sendet. Erkannte Ziele werden im
PPI (Position Plan Indicator) des Radars angezeigt.

- Hinweis: DarUber hinaus kdnnen Sie den Radar Uber das
Dialogfeld Systemsteuerung (System Controls) in den
Ubertragungsmodus versetzen.

Radarbereich

Den Radarbereich stellen Sie durch Auswahlen der Zoom-Symbole
im Radarfeld ein.

Dual-Bereich

Wenn ein Radar mit zwei verschiedenen Reichweiten
angeschlossen ist, kann das Radar im Modus Zwei Reichweiten
betrieben werden.

Das Radar wird im Menu Radarquellen als zwei virtuelle Quellen A
und B angezeigt. Bereichs- und Radareinstellungen fir jede virtuelle
Radarquelle sind vollkommen unabhangig, und die Quelle kann fur
eine bestimmte Karte oder eine Radardarstellung auf die gleiche
Weise als Dual-Radar ausgewdhlt werden wie im Abschnitt "Auswdhlen
der Radarquelle” auf Seite 144 beschrieben.

-> Hinweis: Einige Steuerungen zu physischen Eigenschaften des
Radars selbst sind nicht unabhdngig von der Quelle. Dazu
gehoren Schnell-Scan, Antennenhdhe und Peil-Ausrichtung.

MARPA ist vollkommen unabhéngig, und es kénnen fur jede
einzelne Radarquelle bis zu 10 Ziele verfolgt werden.

Zudem kénnen fur jede virtuelle Radarquelle zwei unabhdngige
Guard Zonen definiert werden.
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Anpassen des Radarbildes

) Sie kbnnen das Radarbild ggf. verbessern, indem Sie die
ik Radarempfindlichkeit einstellen und die Signale von zufalligen
Echos von See- und Wetterbedingungen filtern.

Modus
Eigene Einstell...

Sie kénnen die Bildeinstellungen im Radar-MenU anpassen.

Gain

¢ Die MenUoptionen kénnen je nach Funktionsumfang des Radars
Sea clutter

0 variieren.

Rain-Filter

Radarmodi

Bei den Betriebsmodi kénnen voreingestellte
Steuerungseinstellungen fiir unterschiedliche Umgebungen

Zuriick

pre e ausgewdhlt werden. Nicht alle Modi sind fiir alle Radar-Transceiver
o cuctom verflgbar.

0 Harbor

A T Modi im Dual-Bereich

e Weather Wenn ein Radar mit zwei verschiedenen Reichweiten

2 Bird angeschlossen ist, kann das Radar im Modus Zwei Reichweiten

betrieben werden.

Die Modi kénnen fir jeden Bereich unabhéngig voneinander
eingestellt werden. Zum Beispiel kdnnen Sie den Auf See-Modus fir
Bereich A und den Wetter-Modus fir Bereich B einstellen. In
manchen Fallen treten jedoch Interaktionen zwischen Bereichen
auf:

Bei Verwendung des Vogel-Modus fiir beide Bereiche ist die
maximale Reichweite auf 24 sm begrenzt und die
Bereichsauflésung verringert.

Schnell-Scan: Die Drehgeschwindigkeit der Antenne ist auf den
langsameren der beiden ausgewahlten Modi eingestellt. Zum
Beispiel ist der Schnell-Scan bei Verwendung der Modi Hafen
und Wetter deaktiviert, weil der Schnell-Scan im Wetter-Modus
deaktiviert ist.

Die Einstellung der Stérungsunterdriickung kann Einfluss auf die
sichtbaren und entfernten Stérungen beider Bereiche haben.

Direktionale Storungsunterdriickung

Dieser Modus wird automatisch aktiviert, wenn fir GAIN = AUTO
und SEA = HARBOR oder OFFSHORE eingestellt ist. So werden auch
kleinere Schiffe leewdrts von Seegangsstdrungen angezeigt. Der
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GAIN des Radarempféngers wird wahrend der Umdrehung leewarts
dynamisch verstdrkt, um die Zielsensibilitdt in schwerer See zu
erhdhen.

Bei GAIN oder SEA = MANUAL ist die direktionale
Festzielunterdriickung deaktiviert (nicht direktional).

Auf3erdem konnen Sie Uber die Einstellungen CALM, MODERATE
oder ROUGH fur die STC-Kurve im Radaroptionsmeni das Radarbild
entsprechend lhren Anforderungen optimieren.

Gain (Verstarkung)

Die Einstellung "Gain" steuert die Empfindlichkeit des
Radarempfangers.

Bei einem hoheren Gain-Wert reagiert das Radar empfindlicher auf
Radarechos, sodass schwachere Ziele angezeigt werden kdnnen.
Wenn der Gain-Wert zu hoch eingestellt wird, kann das Bild viele
Hintergrund-Storechos aufweisen.

Die Einstellung "Gain” verfligt tber einen manuellen und einen
automatischen Modus. Zum Wechseln zwischen manuellem und
automatischem Modus verwenden Sie den Schieberegler.

Sea Clutter (Wellenreflex)

Mit der Funktion "Wellenreflex" werden die Auswirkungen zufélliger
Echos von Wellen oder rauer See nahe am Schiff gefiltert.

Wenn Sie die Filterung des Wellenreflexes erhéhen, werden die
durch die Wellen verursachten Stérechos auf dem Bildschirm
reduziert.

Zusatzlich zum manuellen Modus, in dem Sie Einstellungen
anpassen kénnen, enthdlt das System vordefinierte Einstellungen
fur die Wellenreflexion im Hafen und auf See. Sie konnen die
Wellenreflexions-Modi Uber das Men( auswahlen. Der
Wellenreflexwert kann nur im manuellen Modus angepasst werden.

Seegangsfilterautomatik-Offset (Auto Sea Offset)

Um eine Feineinstellung des Seegangsfilters im Auto-Modus (Auto
verwendet bidirektionale adaptive Stérungsunterdrickung) zu
ermdglichen, kann ein Offset fur die Auto-Einstellung gesetzt
werden.

Radar | ELITE FS Bedienungsanleitung



Rain-Filter

Der Rain-Filter wird verwendet, um die Auswirkungen von Regen,
Schnee und anderen Wetterbedingungen auf dem Radarbild zu
minimieren.

Der Wert sollte nicht zu stark erhéht werden, weil anderenfalls echte
Ziele "herausgefiltert" werden kdnnten.

Verwenden des Cursors in einem Radarfeld
Der Cursor wird standardmaBig im Radarfeld nicht angezeigt.

Wenn Sie den Cursor in einem Radarfeld bewegen, wird das Fenster
mit der Cursor-Position gedffnet.

Zur Cursorposition wechseln

Sie wechseln zu einer ausgewdhlten Position im Bild, indem Sie die
Cursor im Feld positionieren und dann die MenUoption GoTo
Cursor (Zu Cursor wechseln) auswahlen.

Die Cursor-Hilfsfunktion

Die Cursor-Hilfsfunktion ermdglicht die Feinabstimmung und die
genaue Platzierung des Cursors, ohne dass dabei Details von lhrem
Finger verdeckt werden.

Aktivieren Sie den Cursor im Feld, halten Sie dann den Finger auf
den Bildschirm gedrtckt, um vom Cursor-Symbol zu einem
Auswahlkreis zu wechseln, der Uber Ihrem Finger angezeigt wird.
Ziehen Sie den Auswahlkreis — ohne den Finger vom Bildschirm zu
nehmen - auf die gewiinschte Position.

Wenn Sie den Finger vom Bildschirm nehmen, wird zur normalen
Cursor-Bedienung zurtickgekehrt.
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Zuriick

Storunterdriickung

Schwellwert
30%

Ziel-
VergréBerung

Storunterdriickung

Schnell-Scan
Aus

ZielvergroBerung

Aus

Erweiterte Radar-Optionen

Die Menuoptionen kdnnen je nach Funktionsumfang des Radars
variieren.

Storunterdriickung

Legt die Starke des Gerduschfilters des Radars fest. Bei groRReren
Bereichen mit der Einstellung "Low" oder "High" ist die
Zielsensibilitat starker, fihrt aber zu einem gewissen Grad an
Verlusten bei der Zieltrennung.

= Hinweis: Damit das Radar maximale Reichweite erzielt, sollten
Sie nur in einer Reichweite senden und die
Stoérungsunterdrickung auf Hoch und den Schwellenwert auf
die niedrigste verfUgbare Einstellung setzen. Die
Standardeinstellung fiir weniger Stérungen auf dem Bildschirm
ist 30 %. In Bereichen mit extrem starken Stérungen kann die
Einstellung AUS ein optimiertes Radarbild bieten.

Radar-Schwelle

Die Schwelle legt die erforderliche Mindestsignalstarke fir
Radarsignale fest. Schwachere Radarsignale werden herausgefiltert
und nicht dargestellt.

Standardwert: 30 %.

ZielvergroBBerung
Durch die Zielerweiterung l3sst sich die Lange der Ziele im
Radarbereich erhdhen, wodurch sie leichter zu erkennen sind.

Unterdriicken von Radarstérungen

Stérungen kénnen durch Radarsignale von anderen Radargeraten
entstehen, die im gleichen Frequenzbereich arbeiten.

Eine hohe Einstellung unterdrickt die Stérungen von anderen
Radargeraten.

Um schwache Ziele nicht zu Gbersehen, sollte die
Stérunterdrickung auf einen niedrigen Wert eingestellt werden,
wenn keine Stérungen vorliegen.
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Zieltrennung

Steuert die Zielunterscheidung des Radars (Trennung zwischen
Objekten ist deutlicher).

Schnell-Scan
Legt die Drehgeschwindigkeit der Radarantenne fest. Diese Option
ermdglicht schnellere Zielaktualisierungen.

=> Hinweis: Je nach Radareinstellungen, Modus und
ausgewdhltem Bereich wird die maximale Drehzahl
maoglicherweise nicht erreicht. Das Radar dreht sich nur so
schnell wie es die aktuellen Einstellungen gestatten.

Seegangsfilter

Stellen Sie den Wert fUr den Seegangsfilter Steuerung nach
aktuellen Seebedingungen beruhen die besten "Sea Clutter"
Ruckweisegrund wird zugestimmt.

Ziel-Vergrof3erung

Durch die ZielvergréBerung lasst sich die Impulslange erhdhen oder
die Radarbandbreite verringern, damit die Ziele im Radarbereich
groler angezeigt werden und die Radarempfindlichkeit erhéht wird.

Optionen der Radaranzeige
Die Optionen im Men( "Ansicht" variieren je nach Radarantenne.

VelocityTrack

Ansicht
- Darstlung - Hinweis: Wenn VelocityTrack aktiviert ist, kann die
e Drehgeschwindigkeit der Antenne reduziert werden.

Aus

= Hinweis: Beim Betrieb des Radars im Zweibereichsmodus mit
einem der Bereiche auf 36 sm oder mehr, ist die Erhohung des
VelocityTrack-Farbrauschens Uber Land zu sehen.

Farb-Palette

Orientierung
Steuerkurs oben

Doppler-Farbung ist eine Navigationshilfe zur Unterscheidung von

Mitte. sich bewegenden Zielen, die sich Ihrem Schiff nahern oder sich von
ihm entfernen. Das Radar gibt an, ob sich ein Ziel nahert oder
entfernt, wenn diese beide Bedingungen erfiillt sind:
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Die relative Geschwindigkeit des Ziels ist grof3er als der
Schwellenwert der VelocityTrack-Geschwindigkeit.
Das Ziel ist nicht geostationar (z. B. Land oder Markierungsboje).

Folgende Optionen sind verfligbar:
Aus - Schaltet Doppler-Farbung aus
Normal - Sich nédhernde und entfernende Ziele sind farblich
gekennzeichnet.
Sich ndhernde Ziele — Nur sich nahernde Ziele sind farblich
gekennzeichnet

Die Farbe von sich ndhernden und entfernenden Ziele hangt von
der verwendeten Palette ab:

Radar-Bildpaletten

Sich entfernende Ziele sind blau auf allen Radarbildpaletten
dargestellt.

Farben von sich ndhernden Zielen auf den Radarbildpaletten:
- Schwarz/Rot-Palette — Gelb

- Weil/Rot-Palette — Gelb

- Schwarz/Grin-Palette - Rot

- Schwarz/Gelb-Palette - Rot

Radar-Overlay-Paletten bei Karten

Sich entfernende Ziele sind dunkelgrau.
Sich ndhernde Ziele sind gelb.

VelocityTrack-Einstellungen

Verwenden Sie dieses Dialogfeld, um
Geschwindigkeitsschwellenwerte von Zielen festzulegen, die farbig
dargestellt werden sollen.

Der Geschwindigkeitsschwellenwert kann definiert werden, damit
er nur fUr die Radarquelle des ausgewdhlten Radarfeldes oder fur
alle Radarquellen angewendet wird, die an das System
angeschlossen sind. Diese Einstellung gilt nur fur die Radargeréte,
die zum Zeitpunkt der Einstellung eingeschaltet und verbunden
sind. Wenn die Option Radarquellen ausgewahlt ist, verwenden neu
angeschlossene Radargerdte die angegebenen Werte automatisch.

VelocityTrack-Beispiele

Sich ndhernde und divergierende Ziele kdnnen als neutral (nicht
farbig) in einigen Fallen angegeben werden. Der Navigator sollte
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diese Situationen erkennen, um die VelocityTrack-Funktion als
Hilfsmittel zur Vermeidung von Kollisionen sicher einzusetzen.

Beispiele fUr das Verhalten von VelocityTrack in 2
Navigationsszenarien werden unten dargestellt. Die Abbildungen
zeigen Ziel (A), das den Weg des eigenen Schiffes (B) kreuzt.

A
<+ <

0° 0°

C D

Die Beispiele zeigen die Bewegung des Ziels (1-5) Gber 5
Radarmessungen mit dem Radar im Modus "Relative Bewegung".
In Beispiel € betragt COG des eigenen Schiffs 0°, und
Geschwindigkeit 0 Knoten.

In Beispiel D betragt COG des eigenes Schiffes 0° und
Geschwindigkeit 10 Knoten.

In beiden Beispielen betragt die Ziel-COG betragt 270° und die
Geschwindigkeit 20 Knoten.

Die Farben in den Beispielen entsprechen den Farben fir schwarz/
griine und schwarz/gelbe Radarpaletten:

Rot (C1/C2 und D1/D2) gibt an, dass das Ziel sich dem eigenen
Schiff ndhert. Seine relative Geschwindigkeit an dieser Stelle ist
groRer als der Geschwindigkeitsgrenzwert von VelocityTrack.
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Nicht eingefarbt (C3 und D3/D4), gibt an, dass es voribergehend
neutral ist, weil die relative Geschwindigkeit an dieser Stelle
niedriger ist als der Geschwindigkeitsgrenzwert von
VelocityTrack.

Blau (C4/C5 und D5) bedeutet, dass sich das Ziel vom eigenen
Schiff wegbewegt und seine relative Geschwindigkeit an diesem
Punkt groi3er ist als der Geschwindigkeitsgrenzwert von
VelocityTrack.

Radarsymbole
Radarsymbole kdnnen Gber das Radareinstellungsfeld vollstandig
aktiviert bzw. deaktiviert werden. Siehe Abbildung mit optionalen
Radarelementen.

Ziel-Trails

Sie kénnen einstellen, wie lang die fir jedes Ziel im Radarfeld
dargestellten Trails sein sollen. Sie kénnen die Ziel-Trails auch
ausstellen.

> Hinweis: "Echte Bewegung" wird bei der Verwendung von Ziel-
Trails empfohlen.

Entfernen von Ziel-Trails aus dem Feld

Wenn Ziel-Trails im Bedienfeld angezeigt werden, wird das Radar-
Meni um eine Option erweitert, mit der Sie die Ziel-Trails
vorlibergehend aus dem Radarfeld entfernen kénnen. Die Ziel-Trails
werden nach einiger Zeit wieder eingeblendet, bis Sie sie
deaktivieren, wie oben erldutert.

Radarpalette

Sie konnen verschiedene Farben (Paletten) verwenden, um Details
in Ihrem Radarfeld abzubilden.

Radarausrichtung

Die Radarausrichtung wird in der oberen linken Ecke des
Radarfeldes als HU (Steuerkurs oben), NO (Nord oben) oder CU (Kurs
oben) angezeigt.

Fahrtrichtung oben

Im Modus Fahrtrichtung oben ist die Kurslinie auf dem Radarbild auf
die 0°-Angabe auf der Peilskala sowie die Oberseite des Bildschirms
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ausgerichtet. Das Radarbild wird relativ zum eigenen Schiff
angezeigt. Wenn das Schiff wendet, dreht sich auch das Radarbild.

> Hinweis: Die Option Fahrtrichtung oben ist nur im Modus
Relative Bewegung verfiigbar. s ist der einzige verfligbare
Ausrichtungsmodus, wenn das Radar nicht mit einer Kursquelle
verbunden ist.

Nord oben

Im Modus Nord oben steht die 0°-Anzeige auf dem Radarbild fur
Norden. Die Kurslinie auf dem Radarbild ist nach dem vom Kompass
ermittelten Eigenkurs des Schiffes ausgerichtet. Wenn das Schiff
wendet, passt sich die Kurslinie dem geanderten Schiffskurs an,
wahrend das Radarbild seine Position unverandert beibehalt.

Die Ausrichtung Nord oben ist nur verfiigbar, wenn eine Kursquelle
mit dem Radar verbunden ist. Wenn die Kursdaten verloren gehen,
schaltet das System automatisch zur Ausrichtung Fahrtrichtung
oben um.

Kurs oben

Im Modus Kurs oben zeigt die Oberseite der Peilungsskala den
tatsachlichen, von Norden aus gemessenen Kurs des Schiffes an
und zwar zu dem Zeitpunkt, an dem die Option Kurs oben aktiviert
war. Wenn das Schiff wendet, behalt die Peilungsskala eine feste
Position bei, wahrend sich die Kurslinie mit der Pendelbewegung
und der Kursanderung des Schiffes dreht.

Die Ausrichtung Kurs oben kann durch die erneute Auswahl des
Modus Kurs oben zurlickgesetzt werden.

Radar-Laufmodus

Die Radarbewegung wird in der linken oberen Ecke des Radarfelds
als TM (True Motion) oder RM (Relative Motion) angezeigt.

Relative Bewegung

In diesem Modus behlt Ihr Schiff eine feste Position auf dem Radar-
PPI bei, und alle anderen Objekte bewegen sich relativ zu lhrer
Position.

Sie kénnen festlegen, wo sich die feste Position befinden soll (siehe
dazu den Abschnitt "Verschieben der PPI-Mitte" auf Seite 156).
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True-Motion

In diesem Modus bewegen sich bei Fahrt Ihr Boot und andere sich
bewegende Zielzeichen auf dem Radar-PPI (tatsachliche Bewegung)
mit. Alle statischen Objekte behalten eine feste Position bei. Wenn
das Schiffssymbol 75 % des Bildschirm-Radius (A) erreicht, wird das
Radarbild mit dem Schiffssymbol neu positioniert (B) — und zwar um
180° in die entgegengesetzte Richtung des aktuellen Kurses.

" >

B

-

Wenn True Motion ausgewdhlt ist, kann die Resetoption fir diesen
Modus Uber das Men( aktiviert werden. Dadurch kénnen Sie das
Radarbild manuell zurlicksetzen und das Boot-Symbol wieder auf
die Ausgangsposition platzieren.

Hinweis: True Motion steht nur zur Verfigung, wenn Nord oben
oder Steuerkurs oben als Ausrichtungsmodus fir das Radarbild
ausgewahlt ist. Um im MFD zu True Motion zu wechseln, wahlen Sie
im MenU Mehr die Option Position und anschlieBend die Option
True Motion aus.

Verschieben der PPI-Mitte

_ Sie kbnnen die Ausgangsposition der Antenne auf dem PPI des
s Radars an eine andere Stelle verschieben. Dafiir stehen die in den

Pl Hitte nachsten Abschnitten beschriebenen Optionen zur Verfigung.

Vorausblick

Offset...

True Motion

PPI-Mitte: Mitte PPI-Mitte: Vorausblick PPI-Mitte: Abweichung
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-» Hinweis: Die Peilskala richtet sich nach dem gemeinsamen
Referenzpunkt (CCRP), wahrend der Offset der Einstellung der
Radarantennenposition auf dem PPI dient. Das maximale Off-
Centering belauft sich auf 75 % des Radius des aktuellen
Bereichs. Dies kann dazu fiihren, dass sich der CCRP aul3erhalb
der Peilskala befindet. In solchen Fallen werden die Messungen
auch weiterhin mithilfe des CCRP durchgefihrt und die
Peilskala entsprechend komprimiert.

Mitte

Durch die Mitte-Option wird die Antennenposition auf die Mitte des
PPI zurlickgesetzt.

Vorausblick

Die Vorausblick-Option dient dazu, den bestmdaglichen Blick nach
vorn zu erméglichen. Bei der Auswahl dieser Option wird die PPI-
Mitte bei 70 % des Radius des PPI platziert, und zwar in einem
Winkel von 180° zur Oberseite des Displays.

- Hinweis: Die Vorausblick-Option steht nur bei der
Radarausrichtung Steuerkurs oben zur Verfigung.

Abweichung

Mit dieser Option kénnen Sie den Cursor zur Auswahl der PPI-Mitte
verwenden.

Bewegen Sie den Cursor zur gewinschten Offset-Position, und
bestatigen Sie Ihre Auswahl.
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EBL/VRM
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Eingabe Offset..

Datenbox

EBL/VRM 2

Einstellen..

Eingabe Offset..

EBL-/VRM-Marker

Mit der elektronischen Peillinie (EBL) und dem variablen Messring
(VRM) kbnnen Sie schnell zu allen Schiffen und Landmassen im
Radarfeld die Distanzen und Peilungen messen. Es kdnnen zwei
verschiedene EBL/VRMs auf dem Radarbild platziert werden.

EBL/VRMs werden standardmaBig ausgehend von der Mitte des
Schiffes positioniert. Allerdings ist es mdglich, den Referenzpunkt an
jede andere Position im Radarbild zu versetzen.

Wenn Sie den Cursor positioniert haben, kénnen Sie EBL/VRM ein-
und ausschalten, indem Sie die entsprechenden Marker in der
Datenleiste auswahlen oder die Marker Gber das Meni deaktivieren.

Definieren eines EBL-/VRM-Markers

1. Stellen Sie sicher, dass der Cursor nicht aktiv ist.

2. Rufen Sie das Menu auf, wahlen Sie EBL/VRM und dann EBL/
VRM 1 oder EBL/VRM 2 aus.
- Der EBL/VRM-Marker wird jetzt auf dem Radarbild positioniert.

3. Wabhlen Sie im MenU die Einstellungsoption aus, wenn Sie den
Marker neu positionieren missen. Ziehen Sie dann den Marker
auf die neue Position auf dem Radarbild.

4. Wahlen Sie die Option Speichern (Save) aus, um Ihre
Einstellungen zu sichern.

Platzieren von EBL/VRM-Markern mithilfe des Cursors

1. Positionieren Sie den Cursor im Radarbild.
2. Aktivieren Sie das Men(.
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3. Wahlen Sie einen der EBL/VRM-Marker aus.

- Die EBL-Linie und der VRM-Kreis werden entsprechend der
Cursor-Position positioniert.

Versetzen einer EBLVRM-Markierung

1. Stellen Sie sicher, dass der Cursor nicht aktiv ist.

2. Rufen Sie das MenU auf, wahlen Sie EBL/VRM und anschlieend
die zu versetzende Markierung aus.

3. Wahlen Sie die Offset-Option aus.

4. Positionieren Sie den Cursor im Radarfeld, um die Offset-
Position festzulegen.

5. Waéhlen Sie die Option Speichern (Save) aus, um lhre
Einstellungen zu sichern.

Sie kdnnen Uber das MenU die EBL-/VRM-Mitte auf die
Schiffsposition zurlcksetzen.

Definieren einer Guard Zone um das Schiff

Eine Guard Zone ist ein Bereich (entweder kreisférmig oder in Form
eines Kreisschnitts), den Sie im Radarbild definieren. Wenn der
Alarm aktiviert ist, informiert er sie, wenn ein Radarziel in den
Bereich eintritt oder ihn verlasst.

Definieren einer Schutzzone

1. Stellen Sie sicher, dass der Cursor nicht aktiv ist.

2. Aktivieren Sie das MenU, wahlen Sie Schutzzonen und
anschlieend eine der Zonen aus.

3. Wahlen Sie die gewinschte Zonenform aus.

- Die Einstellungsoptionen hdngen von der Form der
Schutzzone ab.

4. Wahlen Sie Einstellen aus, um die Einstellungen fUr die
Schutzzone festzulegen. Die Werte kdnnen Uber das MenU oder
durch Ziehen im Radarfeld festgelegt werden.

- A: Peilung, bezogen auf den Kurs des Schiffes
- B:Tiefe

- C: Bereich, relativ zur Schiffsmitte

- D:Breite

5. Wahlen Sie die Option Speichern (Save) aus, um Ihre
Einstellungen zu sichern.
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Form: Sektor Form: Kreis

Alarm-Einstellungen

Es wird ein Alarm ausgeldst, wenn ein Radarziel in die Guard Zone
eindringt. Sie kdnnen festlegen, ob der Alarm ausgeldst werden soll,
wenn das Ziel in die Zone eintritt oder sie verlasst.

Empfindlichkeit

Die Empfindlichkeit der Guard Zone kann so eingestellt werden,
dass Alarme fiir kleine Ziele vermieden werden.

MARPA-Ziele

Wenn das System Uber einen Kurssensor verfugt, kann die MARPA-
Funktion (Mini Automatic Radar Plotting Aid - Mini Automatische
Radarzeichnungshilfe) verwendet werden, um bis zu zehn
Radarziele nachzuverfolgen.

Sie kdnnen Alarme einstellen, die Sie informieren, wenn ein Ziel zu
nahe kommt. Weitere Informationen finden Sie unter
"Radareinstellungen” auf Seite 162.

MARPA-Tracking ist ein wichtiges Hilfsmittel, um Kollisionen zu
vermeiden.

= Hinweis: Fir MARPA sind Kursdaten fiir das Radar und das
Gerét erforderlich.

MARPA-Zielsymbole
Das System verwendet die nachfolgend aufgefiihrten Zielsymbole.

™ 71/ MARPA-Ziel wird empfangen. In der Regel sind 10
L 1| vollstdndige Rotationen des Scanners erforderlich.
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Uberwachung von MARPA-Ziel (nicht in Bewegung oder
vor Anker).

Uberwachung von MARPA-Ziel mit Verlangerungslinie in
sicherer Entfernung

Gefahrliches MARPA-Ziel.
Ein Ziel wird als geféhrlich eingestuft, wenn es in die im
Radarfeld definierte Guard Zone eindringt.

Wenn Uber einen bestimmten Zeitraum keine Signale
empfangen werden, wird ein Ziel als verloren eingestuft.
Das Zielsymbol zeigt die letzte gultige Position des Ziels,
bevor keine Daten mehr empfangen wurden.

Ausgewdhltes MARPA-Ziel. Es wird durch Platzieren des
Cursors auf dem Zielsymbol aktiviert.

Das Ziel wird wieder als standardméfiges Zielsymbol
angezeigt, wenn der Cursor entfernt wird.

O P>y o

T~
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Verfolgen von MARPA-Zielen

1. Positionieren Sie den Cursor auf dem Ziel im Radarbild.

2. Wahlen Sie im Men die Option Ubernehme Ziele aus.

Sl 3. Wiederholen Sie den Vorgang, wenn Sie weitere Ziele verfolgen
mochten.

Ubernehme Ziel...

Nachdem Sie Ihre Ziele festgelegt haben, kénnen bis zu zehn
Antennen-Drehungen erforderlich sein, um ein Ziel zu erfassen und
zu verfolgen.

Abbrechen der Verfolgung von MARPA-Zielen

Wenn Ziele verfolgt werden, werden im Radarment Optionen zum
Abbrechen einzelner Ziele oder zum Beenden der Tracking-
Funktion angezeigt.

Losche Ziel

Einsetzen Brechen Sie die Verfolgung einzelner Ziele ab, indem Sie das Ziel
EBL/VRM2 . . . - N .
und dann die MenUoption Ldsche Ziel auswahlen.

Standby

Anzeigen von MARPA-Zielinformationen

Sie kénnen sich genaue Informationen zu MARPA-Zielen anzeigen
lassen. Wahlen Sie das gewiinschte Ziel aus und dann das Pop-up-
Fenster fUr das Ziel. Alternativ wahlen Sie im MenU die Option Ziel-
Details aus.
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MARPA Ziel-Details

ID: 6
Status: Beendet
Distanz (ft): -
Peilung (°M): 105

SOG (mph): 0.0

Relative speed (mph): 999

COG (°M): 187

Relative course (°M):

CPA (mi): 62.1

TCPA (hrs): -199860:53:20

MARPA Alarmeinstellungen
Sie kdnnen die folgenden MARPA-Alarme definieren:

MARPA-Ziel verloren

Legt fest, ob ein Alarm ausgeldst wird, wenn ein MARPA-Ziel
verloren geht.

MARPA nicht verfiigbar

Legt fest, ob ein Alarm ausgel®st wird, wenn Sie nicht tber die
zur Ausflihrung von MARPA erforderlichen Eingaben verfigen
(gultige GPS-Position und an den Radarserver angeschlossenen
Kurssensor).

Sie kdnnen auch eine Schutzzone um Ihr Schiff definieren. Wenn ein
Ziel in diese Zone gelangt, kann ein Alarm ausgeldst werden.
Weitere Informationen finden Sie bei den Marpa-Einstellungen
unter "Radareinstellungen” auf Seite 162.

Radareinstellungen

In diesem Abschnitt werden nur die Benutzereinstellungen
aufgefihrt. Informationen zu den Installationseinstellungen finden
Sie unter "System-Setup" auf Seite 216.
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Settings
@ Karte Nord-Anzeige

< Sonar Distanz Ringe

@ Radar

ﬁﬂ Treibstoff

Range-Marker
Kompass
Kurs-Linie
@ Alarme Peilungen

MARPA
""" Einheiten

Installation...
() Drahtlos

i!i Netzwerk

Radarsymbole

Sie kdnnen auswahlen, welche optionalen Radarelementen, der
aktiviert bzw. deaktiviert werden zusammengefasst als aus dem
Mend. Siehe Radarfeld-Abbildung.

Peilungen

Hiermit wahlen Sie aus, ob die Peilung mit Bezug auf Geografisch-/
Magnetisch-Nord (°T/°M) oder relativ zu Ihrem Schiff (°R) gemessen
werden soll.

-> Hinweis: Die Peilung auf Geografisch-Nord kann nur
ausgewdhlt werden, wenn ein Kompass zur Verfligung steht.

Daten-Fenster

Schaltet die Radardatenleiste ein/aus. Siehe Radarfeld-Abbildung.
Standardmafig werden Ziele in den Daten so angezeigt, dass die
gefahrlichsten Ziele oben stehen. Sie kdnnen festlegen, dass
Radarziele oben und vor den AlS-Zielen angezeigt werden, auch
wenn die AlS-Ziele als gefahrlicher eingeschatzt werden.

MARPA-Einstellungen

Aufzeichnungsdauer
Mithilfe von Trails kdnnen die vorherigen Positionen eines
verfolgten Zieles angezeigt werden.

Die Aufzeichnungsdauer legt fest, welcher zeitliche Abschnitt des
Trails dargestellt wird.
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Sicherheitskreis

Ein Sicherheitskreis kann um Ihr Schiff gesetzt werden, um einen
Gefahrenbereich zu markieren. Der Radius des Kreises entspricht
dem nachsten Punkt der Anndherung, wie im Dialogfenster
Gefahrliches Fahrzeug festgelegt. Siehe "Definition geféhrlicher Schiffe” auf
Seite 171.

164 | Radar | ELITE FS Bedienungsanleitung



vl

AlS

Informationen zum AIS

Wenn ein kompatibles AlS (Automatic Identification System) an das
System angeschlossen wird, kdnnen alle AlS-Ziele angezeigt und
verfolgt werden. Sie kdnnen aullerdem Meldungen und Positionen
von Schiffen sehen, die innerhalb der Reichweite DSC-
Ubertragungen vornehmen.

AlS-Ziele kénnen als Uberlagerung auf Karten- und Radarbildern
angezeigt werden.

Das AlS ist ein wichtiges Werkzeug fiir eine sichere Reise und zur
Kollisionsvermeidung. Sie kdnnen Alarme definieren, die Sie
informieren, wenn ein AlS-Ziel zu nahe kommt oder das Ziel
verloren geht.

\\ \:_’ Y </ B
oL LT aa
g é A [
AlS-Schiffe in einem Kartenfeld AlS-Schiffe in einem Radarfeld

Ein AlIS-Ziel auswahlen

Wenn Sie ein AIS-Symbol auswahlen, andert sich das Symbol in das
ausgewahlte Zielsymbol. Es kann immer nur ein Ziel auf einmal
ausgewahlt werden.

-» Hinweis: Popupinformationen mussen aktiviert sein, damit der
Name des Schiffs angezeigt wird. Weitere Informationen finden
Sie unter "Karten Einstellungen” auf Seite 47.

Suche nach AIS-Schiffen

Mit der Option Find (Suchen) im MenU kénnen Sie nach AlS-Zielen
suchen. Wenn der Cursor aktiv ist, sucht das System nach Schiffen in
der Nahe der Cursorposition. Ist der Cursor nicht aktiv, sucht das
System nach Schiffen in der Néhe Ihres Schiffes.
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Anzeigen von Zielinformationen

Das Dialogfeld Vessels (Schiffe)
Im Dialogfeld Vessels (Schiffe) wird eine Liste aller Ziele angezeigt.

Standardmaig listet das Dialogfeld Ziele nach Entfernung zum
eigenen Schiff geordnet auf. Sie kénnen die Sortierreihenfolge
andern und nur einen ausgewdhlten Zieltyp anzeigen.

Im Dialogfeld Vessels (Schiffe) werden auch empfangene AlS-
Nachrichten aufgelistet.

Status - Alle . Meldungen

CPA
TCPA
i 440ft MARPA
PAST  safe
. o 404 ft MARPA
== e o 0:00:09 danger
SCHIFFE B ~nn 204 mi 14.7 mi AIS
Sllazll 2°M  1:14:41 safe
8.61mi 1.31mi AIS
177 °M 0:34:41 safe
40 mi  AIS
34:03

Name

MARPA 1 (25kW-142)

564897000
CMA CGM UTRILLO

Sortieren
Name

AIS-Schiffsdaten

Detaillierte Informationen zu einem AlS-Ziel finden Sie im Dialogfeld
AlS-Schiffsdaten.

Um das Dialogfeld anzuzeigen:

- Wahlen Sie das AlS-Popup-Fenster
- Wahlen Sie im Men die Info-Option aus

AIS Schiffsdaten
SIM VESSEL A (MMSI: 366771124)

chen: 234 atus: Sicher

MIAME
04/10/2
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Rufen eines AIS Schiffes

Wenn das -System Uber ein UKW-Funkgerat mit DSC (Digital Select
Calling) fur Rufe per NMEA 2000 verfiigt, kdnnen Sie einen DSC-
Funkruf zu anderen Booten vom Gerét aus vornehmen.

Die Rufoption ist im Dialogfeld AlS-Schiffsdaten sowie im Dialogfeld
Schiffsstatus verfigbar. Weitere Informationen finden Sie unter
"Anzeigen von Zielinformationen" auf Seite 166.

AIS SART

Wenn eine AIS SART (Search and Rescue Beacon/Such- und
Rettungsfunkbake) aktiviert ist, beginnt das Gerat mit der
Ubertragung ihrer Positions- und Identifizierungsdaten. Diese Daten
werden von lhrem AlS-Gerat empfangen.

Ist Ihr AIS-Empfanger nicht mit AIS SART kompatibel, so interpretiert
er die empfangenen AlS SART-Daten als ein Signal von einem
standardmaBigen AlS-Sender. Auf der Karte wird ein Symbol
platziert, bei diesem Symbol handelt es sich jedoch um ein AIS-
Schiffssymbol.
Ist Ihr AIS-Empfanger mit AIS SART kompatibel, passiert nach dem
Empfang der AIS SART-Daten Folgendes:

Auf der Karte wird ein AIS SART-Symbol an der Position platziert,

die vom AIS SART empfangen wurde.
Es wird eine Alarmmeldung angezeigt.

Wenn Sie den Alarmton aktiviert haben, erfolgt nach der
Alarmmeldung ein akustischer Alarm.

= Hinweis: Das Symbol leuchtet griin, wenn es sich bei den
empfangenen AlS SART-Daten um eine Testmeldung und nicht
um eine aktive Meldung handelt.

AIS SART-Alarmmeldung

Wenn von einer AIS SART Daten empfangen werden, wird eine
Alarmmeldung angezeigt. Diese Meldung beinhaltet die einmalige
MMSI-Nummer des AIS SART sowie die jeweilige Position, Distanz
und Peilung ausgehend von Ihrem Schiff.
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Mann uber Bord

AIS SART aktiviert
MMSI: 512030087
Lange (Grad): S 36°31.799'

Breite (Grad): E 174°29.089'
Peilung (°M): 286
Distanz (mi): 23.9

Ignorieren Speichern Wpt Aktiviere MOB

Sie haben folgende Optionen:

Ignorieren des Alarmes

- Das akustische Alarmsignal wird ausgeschaltet, und die
Meldung wird geschlossen. Der Alarm wird nicht erneut
angezeigt.

- Hinweis: Wenn Sie den Alarm ignorieren, bleibt das AIS SART-
Symbol weiterhin auf lhrer Karte sichtbar und die AIS SART
bleibt in der Schiffsliste erhalten.

Speichern des Wegpunktes

- Der Wegpunkt wird in Ihrer Wegpunktliste gespeichert. Der
Name eines solchen Wegpunkts wird mit dem Prafix MOB AlS
SART versehen, gefolgt von der eindeutigen MMSI-Nummer
des SART. Beispiel: MOB AIS SART — 12345678.

Aktivieren der MOB-Funktion

- Das Display schaltet auf ein vergroRertes Kartenfeld um, bei
dem sich die AIS SART-Position in der Mitte befindet.

- Das System erstellt eine aktive Route zur AIS SART-Position.

= Hinweis: Ist die MOB-Funktion bereits aktiviert, wird sie
beendet und durch die neue Route zur AIS SART-Position
ersetzt.

> Hinweis: Wird vom AIS keine Meldung vom AIS SART mehr
empfangen, wird der AIS SART nach Eingang des letzten Signals
noch fiir die Dauer von 10 Minuten in der Schiffsliste angezeigt.

Schiffsalarme

Sie kdnnen mehrere Alarme definieren, um benachrichtigt zu
werden, wenn ein Ziel vordefinierte Bereichsgrenzen unterschreitet
oder ein zuvor ermitteltes Ziel verloren geht.
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Active History | Settings

¥ Weather OFF
“ Vessels

Dangerous vessel

AIS vessel lost

Vessel message

MARPA target lost

MARPA unavailable
¥ Autopilot

¥ Engines

AlS-Zielsymbole

Sicheres AlS-Ziel mit ausgeschalteter
4 Kursverldngerungslinie. Fette Linien weisen auf
geféhrliche AlS-Ziele hin.

Sich bewegendes und sicheres AlS-Ziel mit
Kursverlangerungslinie

Gefahrliches AlS-Ziel, dargestellt mit fett formatierter
Linie

Ein Ziel wird aufgrund der Bereichseinstellungen fir
CPA und TCPA als gefahrlich eingestuft. Siehe
"Definition gefahrlicher Schiffe".

Verlorenes AlS-Ziel.

Wenn Uber einen bestimmten Zeitraum keine Signale
& empfangen werden, wird ein Ziel als verloren
eingestuft.

Das Zielsymbol zeigt die letzte gultige Position des
Ziels, bevor keine Daten mehr empfangen wurden.

Ausgewahltes AlS-Ziel, aktiviert durch Auswahlen eines
Zielsymbols.

Das Ziel wird wieder als das voreingestellte Zielsymbol
angezeigt, wenn der Cursor entfernt wird.

(X | AISSART (AIS Such- und Rettungsfunkbake).

A

'_
L
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@ AtoN (Navigationshilfen)

Schiffseinstellungen

Settings

B MMSL...
Autopilot Icon Filters...

Kurs-Verlangerung

B Treibstoff
Geférliches Fahrzeug...
] » Alarme

Einheiten

() Drahtlos

ﬁ Netzwerk
g Schiffe

s Simulator

MMSI

Wird zur Eingabe lhrer MMSI-Nummer (Maritime Mobile Service
Identity) in das System verwendet. Sie mUssen diese Nummer
eingegeben haben, um adressierte Meldungen von AlS- oder DSC-
Schiffen zu erhalten. Dartber hinaus muss Ihre MMSI-Nummer
eingegeben werden, um zu vermeiden, dass Ihr eigenes Schiff als
AlS-Ziel auf der Karte angezeigt wird.

Symbolfilter

StandardmaBig werden alle Ziele im Bedienfeld angezeigt, wenn ein
AlS-Gerdt mit dem System verbunden ist.

Sie kbnnen festlegen, dass keine Ziele angezeigt werden oder dass
die Symbole aufgrund von Sicherheitseinstellungen, Distanz und
Schiffsgeschwindigkeit gefiltert werden.

Icon Filters
AUS  Alle ausblenden
AUS  Sichere ausblenden
Ausblenden entfernte

AUS  Ausblenden langsamer als

Speichern Abbrechen
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Kurs-Verldngerung

Sie kdnnen die Lange der COG-Verlangerungslinien (Kurs Gber
Grund) fur AlS-Schiffe einstellen. Die Lange der Verldngerungslinien
wird entweder als feste Distanz oder zur Anzeige der Entfernung
verwendet, die ein Schiff in einem ausgewdhlten Zeitraum
zurlcklegt.

Weitere Informationen zu Verlangerungslinien fir Ihr Schiff finden
Sie im Abschnitt "Verldngerungslinien" auf Seite 48-

Definition gefahrlicher Schiffe

Mithilfe der CPA- (Nachster Punkt der Anndherung) und TCPA- (Zeit
bis zum nachsten Punkt der Anndherung) Werte kénnen Sie
festlegen, wann ein Ziel als gefahrlich eingestuft werden soll. Wenn
ein Ziel den Abstand fir den CPA oder die festgelegte Zeitgrenze
fur den TCPA Uberschreitet, erscheint das Symbol fur gefdhrliche
Ziele.

Geférliches Fahrzeug ®

wenn die groBte
gende Distanz
unterschreitet.
GroBte Annaherung CPA
(m)

Zeit zur groBten
Anngherung (Min:Sek)

Speichern Abbrechen
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SiriusXM-Wetterfunktionen

Anforderungen

An Ihr System muss ein Navico WM-4 Satelliten-
Wetterempfangermodul angeschlossen sein.

Ein Paket/Abonnement fir den SiriusXM-Wetterdienst. Weitere
Informationen finden Sie auf der Website www siriusxm.com/
sxmmarine.

Informationen zu SiriusXM-Wetter
=> Hinweis: SiriusXM-Wetter ist nur in Nordamerika verfiigbar.

Wenn ein unterstUtztes Navico Satelliten-Wetterempfangermodul
mit entsprechendem Abonnement in Ihr System integriert ist, sind
SiriusXM-Seewetterinformationen verflgbar.

Welche Optionen verfligbar sind, ist davon abhéngig, welches
Satelliten-Wetterempfangermodul mit welchem Abonnement an
Ihr System angeschlossen ist.

Der SiriusXM-Wetterdienst deckt verschiedene nordamerikanische
Binnengewdsser und Kiistengebiete ab. Weitere Informationen
finden Sie unter www.siriusxm.com/sxmmarine.

Sirius-Statusfeld

Wenn das Wettermodul an das System angeschlossen ist, haben Sie
Zugriff auf das Sirius-Statusfeld.
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() Drahtlos Diagnose

Sirius-Status
f; Netzwerk

Sirius status

Wetter Abo ist aktiv. Weather should work properly.

Audio subscription is active. Audio should work properly.

Signalstake: 3/3
Weather status: Aktiv
Audio status: Aktiv
ESN: QVRX04MZ
Antenne: Verbunden
Service level: Offshore

Diagnose

Im Statusfeld wird die Signalstarke als 1/3 (schwach), 2/3 (gut) oder
3/3 (bevorzugt) angezeigt. Es werden auch der Antennenstatus, das
Service-Level und die elektronische Seriennummer fUr das
Wettermodul angezeigt.

Sirius-Wetterzentrale

Die Sirius-Wetterfunktion kann als Overlay in Ihrem Kartenfeld
eingeblendet werden.

Wenn die Overlay-Option "Wetter" ausgewahlt ist, sind im
Kartenmend zusatzliche Wetter-Optionen verflgbar.

A Farbschattierung Niederschlag
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Oberflachen-Beobachtungen
Sturmsymbol

Vorhersage durch Windfahnen

m O N @

Farbschattierung fur Temperatur der Wasseroberflache
(SST)

F  SST-Farbleiste

Anzeigen von Wetterdetails

Wenn das Popup-Fenster aktiviert ist, kdnnen Sie ein Wettersymbol
N 24°03.491' auswdhlen, um die Identitdt der Beobachtung anzuzeigen. Wenn
W 81°30.898' Sie das Popup-Fenster auswahlen, werden weitere Informationen
zur Beobachtung angezeigt.

115.5NM, 224 °M
Moderate rain

Convective storm MLBIO
" Observation time: 18.22

Cloud top height: 6000 meters

The storm is moving at 8 kn WSW.

Sie kbnnen Wetterdaten auch Uber das Meni anzeigen, wenn das
Wettersymbol ausgewahlt wurde und die Mentoption "Info -
Wetter Objekt" ausgewdhlt ist.

Karten Information

« Storm attribute
MLBIO
6000 m
8 kn
MLBPO
4500 m
9 kn
MLBIO
6000 m
8 kn
MLBPO
4500 m
9 kn

Info
Wetter Objekt

0-200 (Basisdaten der nautischen Karte.Tief@

Ortliches Wetter

Das Dialogfeld Local Weather (Lokales Wetter) zeigt das aktuelle
Wetter und die Wettervorhersage fur lhren aktuellen Standort.
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Local weather

Now 3hrs 6hrs Thur Fri Sat Sun Mon Tues

N 80°13.419' Miami/Ft. Lauderdale (Hollywood/M... Florida

hlag: 20% UV: Niedrig W', o
Local weather =) - 2 ¢ 27°C 0
= Partly Cloudy Night

Fischkarten-Overlay

Wenn der Navico WM-4-Empfanger mit Ihrem System verbunden ist
und ein entsprechender SiriusXM-Seewetterdienst abonniert wurde,
sind Fischkarten-Overlays verfligbar.

Mit dem Fischkarten-Overlay kénnen Sie erkennen, in welchen
Bereichen die Wahrscheinlichkeit am hochsten ist, die von lhnen
gewdinschten Fische anzutreffen. Weitere Informationen finden Sie
auf www.siriusxm.com/sxmmarine.

Wenn Fischkarten als Karten-Overlay ausgewahlt sind, wird das
Kartenmend um die Optionen flr Fischkarten erweitert. Weitere
Informationen finden Sie auf www.siriusxm.com/sxmmarine.

Wetteroptionen
_ Anzeigeoptionen
e Niederschlag
SR Farbschattierungen werden verwendet, um Art und Intensitdt von
T Niederschlagen anzuzeigen. Die dunkelste Farbe steht fiir die

starkste Intensitat.

: Regen Von Hellgrin (leichter Regen) Uber Gelb, Orange
bis Dunkelrot (starker Regen)
Schnee Blau
Gemischt Pink
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Temperatur der Wasseroberfldche (SST)
Sie kénnen sich die SST als Farbverlauf oder Text anzeigen lassen.

Wenn die Farbcodierung ausgewdhlt wurde, wird die SST-Farbleiste
auf der linken Seite des Displays angezeigt.

Sie legen fest, wie die Farbcodierung zur SST-Erkennung verwendet
werden soll. Weitere Informationen finden Sie unter "Anpassen der
Farbcodierungen” auf Seite 178.

Anzeige der Wellenvorhersage

Es werden Farben verwendet, um die vorhergesagte Wellenhohe
anzuzeigen. Dunkelrot steht fUr die hochsten Wellen und blau fir
die flachsten Wellen.

Sie kdnnen festlegen, wie die Wellenhdhe anhand der Farbcodes

identifiziert wird. Weitere Informationen finden Sie unter "Anpassen der
Farbcodierungen” auf Seite 178.

Windpfeile zur Vorhersage
Auf dem Wetterbildschirm kénnen Windpfeile zur Vorhersage
angezeigt oder ausgeblendet werden.

Windfahnen

Die Drehung der Windfahnen zeigt die relative Windrichtung an,
wobei das hintere Ende der Windfahne in die Richtung weist, aus
der der Wind kommt. In der folgenden Abbildung blést der Wind
aus Nordwesten.

Die Windgeschwindigkeit wird durch eine Kombination von grof3en
und geringen Windstarken am Ende der Windfahne angezeigt.

Null Knoten/Unbestimmte Wind-Richtung

Kurze Fahne = 5 Knoten

Pfeil-Fahne = 50 Knoten

©
/\O Lange Fahne = 10 Knoten
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Wird eine Kombination von 5- und 10-Knoten-Windstérken an einer
Windfahne angezeigt, werden diese addiert, um die
Gesamtwindgeschwindigkeit zu erhalten. Im nachstehenden
Beispiel werden mit 3 x gro8e Windstarke + 1 x geringe Windstarke
= 35 Knoten angezeigt, und 60 Knoten werden mit 1 x Pfeil-
Windstarke + 1 x groRe Windstarke angezeigt.

™, ™

Windgeschwindigkeit: 35 Knoten Windgeschwindigkeit: 60 Knoten

Wetter-Symbole
Es stehen verschiedene Wettersymbole zur Anzeige aktueller oder
vorhergesagter Wetterbedingungen zur Verfigung.

Sie kdnnen ein Symbol auswahlen, um detaillierte
Wetterinformationen aufzurufen.

Oberflachen Beobachtung

666 Verfolgen von Tropenstirmen; vergangen (grau) —
aktuell (rot) — zukinftig (gelb)

665 Verfolgen von Hurrikans (Kategorie 1-5); vergangen
(grau) — aktuell (rot) — zukunftig (gelb)

Verfolgen von Tropenwetterlagen/
|. |. [L Tiefdruckgebieten; vergangen (grau) — aktuell (rot) —
zukUnftig (gelb)

(10 4 Sturm-Eigenschaften
o Blitze

A Lage von Wetterwarngebieten und Warnsignal

I Standort des Seewetterbereichs

Seegebiete

Abhangig von Ihrem Abonnement beinhalten die SiriusXM-Services
den Zugang zu den Wetterberichten fir die US-amerikanischen und
kanadische Seegebiete, mit Ausnahme der Hochseegebiete.
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Einstellen

178

Zuriick

Warm SST

27°C

Sie kbnnen ein Seegebiet auswahlen und die entsprechende
Vorhersage anzeigen. Zudem kdnnen Sie ein Seegebiet als aktuelles
Interessengebiet markieren, um dann Uber alle Wetterwarnhinweise
fUr dieses Gebiet benachrichtigt zu werden.

@

Tropische Meldungen

Sie kdnnen tropische Meldungen lesen, einschlieflich
Informationen zu den tropischen Wetterbedingungen. Diese
Meldungen sind fiir den gesamten Atlantik und fir den Ostpazifik
verflgbar.

Anpassen der Farbcodierungen

Sie kénnen die Farbcodierung fiir den Temperaturbereich der
Wasseroberfliche (SST) und die Wellenh&he festlegen.

Die Temperatur Gber den warmen und unter den kiihlen Werten
wird mit zunehmend dunkleren Rot- bzw. Blautdnen angezeigt.

Wellen Gber dem Hochstwert werden in zunehmend dunkleren
Rottonen angezeigt. Wellen unter dem Mindestwert haben keine
Farbcodierung.

Animieren der Wettergrafiken

Die Wetterinformationen, die Sie eingeschaltet haben, werden
aufgezeichnet. Diese Informationen kénnen verwendet werden, um
vergangene oder zukinftige Wetterbedingungen zu animieren. Der
Umfang der verfigbaren Informationen im System ist abhangig
vom Umfang der Wetteraktivitaten. Je komplexer die
Wetterbedingungen, desto weniger Zeit steht fur die Animation zur
Verfligung.
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Sie kdnnen die Vergangenheit oder Zukunft abhdngig von der
eingeschalteten Wetteranzeige animieren:

Mit der Niederschlagseinblendung kénnen Sie Animationen fur
vergangene Wetterbedingungen durchfiihren, die in
unmittelbarer Zukunft jedoch nur prognostizieren.

Mit der Wellenhohenfarbeinblendung kénnen Sie auch
Animationen fir die Zukunft durchfihren (Wettervorhersagen).

Ist diese Option aktiviert, wird die Zeit fur die aktuelle grafische
Animation im Bedienfeld angezeigt.

Transparenz
Passt die Transparenz des Overlays an.

Wetteralarme

Sie kdnnen Alarme fur Gewitter oder Stlrme in einer bestimmten
Entfernung zu threm Schiff einrichten.

Sie kbnnen auch einen Alarm fur Schlechtwettervorhersagen fir
lhre gewahlte Marine-Zone einrichten.

Der National Weather Service legt Wetterwarngebiete fest. Wenn Sie
den Alarm fUr Wetterwarngebiete aktivieren, wird er ausgelost,
wenn sich Ihr Schiff in einem Wetterwarngebiet befindet bzw. in ein
Wetterwarngebiet hineinféhrt.

Settings
@ Karte

Sonar

Aktiv  Historie
Treibstoff!

6\‘ Alarme

Fehlende Daten
4 Wetter
Blitze AUS 5 (NM)

e weather

Sturm 5 (NM)

Watch-Box
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Alarme

Uber das Alarmsystem

Das System priift wahrend des Betriebs permanent, ob geféhrliche
Situationen oder Systemfehler auftreten.

Meldungstypen

Die Meldungen werden nach der Auswirkung der gemeldeten
Situation auf |hr Schiff klassifiziert. Folgende Farbcodes werden
verwendet:

Farbe Wichtigkeit

Rot Kritischer Alarm

Orange Wichtiger Alarm

Gelb Standardalarm

Blau Warnung

Grdn Leichte Warnung
Alarmanzeige

Eine Alarmsituation wird angezeigt durch:

eine Popup-Meldung eines Alarmes
ein blinkendes Alarmsymbol

Wenn Sie den Alarmton aktiviert haben, erfolgt nach der
Alarmmeldung ein akustischer Alarm.

.0 (m)

SchlieBen

Ein Einzelalarm wird mit dem Namen des Alarms im Titel sowie mit
Details zum Alarm angezeigt.

Wenn mehrere Alarme gleichzeitig aktiv sind, kann das Alarm-Pop-
up-Fenster 3 Alarme anzeigen. Die Alarme werden in der
Reihenfolge ihres Auftretens aufgefihrt, wobei der zuletzt aktivierte
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Alarm ganz oben steht. Die verbleibenden Alarme sind im
Alarmdialog aufgefhrt.

Bestdtigen von Meldungen

Die Optionen des Alarmdialogfelds fur das Bestatigen einer
Meldung variieren je nach Alarm:

SchlieBen

Setzt den Alarmstatus auf Bestatigt. Der Alarmton verstummt
und das Dialogfeld Alarm wird geschlossen.

Allerdings bleibt der Alarm in der Alarmliste aktiv, bis die
Alarmursache beseitigt wurde.

Ausschalten

Deaktiviert die aktuelle Alarmeinstellung. Der Alarm wird nicht
mehr angezeigt, bis Sie ihn im Dialogfeld Alarm Settings
(Alarmeinstellungen) wieder aufrufen.

Es gibt keine ZeitUberschreitung fir eine Meldung oder den
Alarmton. Beide bleiben aktiv, bis sie bestatigt sind oder die Ursache
der Meldung beseitigt ist.

Alarm Einstellungen

Sie kbnnen die Alarmsirene im Dialogfeld Alarm Settings
(Alarmeinstellungen) aktivieren oder deaktivieren.

In diesem Dialogfeld kénnen Sie auch auf das Dialogfeld Settings

(Einstellungen) zugreifen, in dem Sie alle Systemalarme aktivieren
oder deaktivieren.

Settings
@ Autopilot Einstellungen...
» iﬂ Treibstoff Alarmton einschalten

6\ Alarme

Alarmdialogfelder

Die Alarmdialogfelder werden im Dialogfeld Alarmeinstellungen
oder durch Auswahl der Schaltfliche Alarm in der Symbolleiste
aktiviert.
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Historie | Einstellungen

No GPS fix EIN
Flachwasser EIN 5.0 (m)

Tiefes Wasser 30.0 (m)
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Internetverbindung

Internetnutzung

Einige Funktionen dieses Gerdtes bendtigen eine
Internetverbindung, um Downloads und Uploads durchzufihren.

Bei Internetnutzung Uber die Internetverbindung eines
verbundenen Mobiltelefons oder Uber eine Pay-per-MB-
Internetverbindung kénnen betrdchtliche Datenmengen anfallen.
Maoglicherweise erhebt Ihr Dienstanbieter Gebuhren fir die von
lhnen Gbermittelten Datenmengen. Wenden Sie sich im Zweifelsfall
an Ihren Dienstanbieter, um sich Gber Kosten und Einschrankungen
zu informieren.

Ethernet-Verbindung

Die Anlage stellt automatisch eine Verbindung zum Internet her,
wenn sie mit einem Ethernet-Netzwerk mit Internetzugang
verbunden ist.

WLAN-Verbindung

Verwenden Sie die WLAN-Funktion, um:

Verbindung des Gerats mit dem Internet. Weitere Informationen
finden Sie unter "Wireless-Einstellungen" auf Seite 183.

Verbinden Sie das Gerat mit drahtlosen Gerdten wie
Smartphones und Tablets. Die Smartphones und Tablets kdnnen
anschlieBend als Fernanzeige und Fernbedienung fiir die Anlage
verwendet werden. Weitere Informationen finden Sie unter
"Fernbedienung des MFD" auf Seite 187.

Wireless-Einstellungen

Hier finden Sie Optionen fiir die Konfiguration und
Systemeinrichtung der Wireless-Funktion.
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Settings ®

. . 7
& Sonar Mit dem Internet verbinden... Bereits verbunden

@ Autopilot

Treibstoff

SchlieBen Sie Ihr Telefon/Tablet an...
Bluetooth
Bluetoth Optionen

Alarme Integriertes WLAN

-I.. Einheiten WLAN Netzwerke Verbunden -

Integrierter Hotspot EIN

() Drahtlos
Einstellungen Hotspots

i!i Netzwerk Erinnerte Hotspots

g Schiffe Fernsteuerberechtigungen

Fortschrittlich
€ Simulator

Verbinden mit dem Internet
Wird far die Verbindung zu einem Hotspot mit Internetzugang
verwendet.

Wenn eine Verbindung hergestellt wurde, dndert sich der Text so,
dass Bereits verbunden (Already connected) angezeigt wird.

Ihr Telefon/Tablet verbinden

Zum Verbinden eines Telefons oder eines Tablets mit dem MFD.
Weitere Informationen finden Sie unter "Fernbedienung des MFD" auf Seite
187.

Bluetooth
Aktiviert die integrierte Bluetooth-Funktion.

Bluetooth-Optionen

Offnet das Bluetooth-Dialogfeld. In diesem Dialogfeld finden Sie
eine Liste der Bluetoothfdhigen Geréte.

-> Hinweis: Nach dem Koppeln des Gerdtes mussen Sie die
Verbindung herstellen.

Treffen Sie eine Auswahl in der Liste der gekoppelten Geradte, um
ein Dialogfenster mit Detailinformationen zu dem betreffenden
Bluetooth-Gerét zu &ffnen. Sie kdnnen das Dialogfeld verwenden,
um:

Geratedetails anzuzeigen
Das Gerat zu verbinden, die Verbindung zu trennen oder das
Gerat aus der Gerateliste zu entfernen
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Bluetooth Gerate-Details

Connection profile
Auto

Vergesse Trennen Abbrechen

Integriertes WiFi
Wahlen Sie diese Option, um das interne WLAN zu aktivieren oder
zu deaktivieren.

Durch das Deaktivieren des internen WLANSs wird der
Stromverbrauch des Gerates verringert.

WLAN-Netzwerke

Zeigt den WLAN-Netzwerkverbindungsstatus an. Wenn das MFD
mit dem Internet verbunden ist (WLAN-Hotspot), wird der Hotspot-
Name (SSID) angezeigt.

Integrierter Hotspot

Diese Funktion wird beim Verbinden mit einem anderen Gerat
eingeschaltet.

Hotspot-Einstellungen

Wahlen Sie diese Option, um den Hotspot-Netzwerknamen (SSID)
und -schlUssel des MFD anzuzeigen. Dies ist nur verfigbar, wenn
der integrierte MFD-Hotspot eingeschaltet ist.

Gespeicherte Hotspots

Zeigt Hotspots an, mit denen das Gerat in der Vergangenheit
verbunden war.

Fernbedienungsberechtigungen

Listet die Verbindungsinformationen der Fernbedienung auf.
Wahlen Sie diese Option, um eine Fernbedienungsberechtigung fir
die Fernsteuerung des Geréates zu erteilen (einmalig oder immer)
oder zurlickzuziehen.
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Fortschrittlich

In der Software stehen Tools zur Fehlersuche und Einrichtung des
WLAN-Netzwerks zur Verfigung.

DHCP-Priifung

Das Wireless-Modul enthalt einen DHCP-Server, der allen MFDs und
Geraten im Netzwerk eine IP-Adresse zuweist. Bei der Integration
mit anderen Geraten wie einem 3G-Modem oder Satellitentelefon
kénnen auch andere Geréte im Netzwerk als DHCP-Server
fungieren. Um die Suche nach allen DHCP-Servern in einem
Netzwerk zu erleichtern, kann dhcp_probe tber das Gerat
ausgefthrt werden. Es kann immer nur ein DHCP-Gerédt in einem
Netzwerk betrieben werden. Wird ein zweites Gerat gefunden,
schalten Sie nach Méglichkeit seine DHCP-Funktion ab. Weitere
Informationen finden Sie in den Anweisungen des jeweiligen
Gerats.

-> Hinweis: Bei Iperf und DHCP Probe handelt es sich um
Diagnosetools fir Nutzer, die mit der Netzwerkterminologie
und -konfiguration vertraut sind. Navico ist nicht der Entwickler
dieser Tools und kann keinen Support in Verbindung mit deren
Nutzung anbieten.

Iperf

Iperfist ein hdufig verwendetes Tool fUr die Netzwerkleistung. Es
dient dazu, die Leistung des kabellosen Netzwerks auf dem Boot zu
testen, um Schwachpunkte oder Problembereiche zu identifizieren.
Die Anwendung muss auf einem Tablet-Gerat installiert und auf
diesem ausgefihrt werden.

Das Gerat muss Iperf-Server ausfihren, bevor der Test vom Tablet
gestartet wird. Bei Verlassen der Seite wird Iperf automatisch
beendet.
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Fernbedienung des MFD

Fernbedienungsoptionen
Die folgenden Optionen stehen zur Fernsteuerung des MFD-Gerats
zur Verfigunag:

ein Smartphone oder Tablet, das mit demselben WLAN-Hotspot
verbunden ist wie das/die MFD(s)

ein Smartphone oder Tablet, das mit einem MFD verbunden ist,
das als WLAN-Access Point fungiert

> Hinweis: Aus Sicherheitsgrinden kénnen einige Funktionen
nicht Uber eine Fernbedienung gesteuert werden.

Smartphones und Tablets

Die Link-App
Die Link-App muss verwendet werden, um ein Telefon oder Tablet
mit dem MFD zu verbinden.

Wenn die Verbindung hergestellt ist, kann die Link-App auf dem
Telefon oder Tablet zu folgenden Zwecken verwendet werden:

Ferndberwachung und Fernsteuerung des Systems

Sicherung und Wiederherstellung von Einstellungen

Sicherung und Wiederherstellung von Wegpunkten, Routen und
Trails

Die Link-App kann vom jeweiligen App-Store des Telefons/Tablets
heruntergeladen werden.

Verbindung liber einen Hotspot herstellen

Wenn Sie ein Telefon/Tablet und das/die MFD(s) mit demselben
Hotspot verbinden, kdnnen Sie das Telefon/Tablet verwenden, um
alle MFDs im selben Netzwerk zu steuern.
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Link w1l = 14:00 < -

{ Settings Wi-Fi

Wi-Fi (@

v NavicoGuests 8= @

CHOOSE A NETWORK...

NavicoPrivate a =

Settings

iﬂ Test{beiiali Verbinde dich mit einem anderen Elite-Ti2

Mit dem Internet verbinden... Bereits verbunden
6\ Alarme

SchlieBen Sie Ihr Telefon/Tablet an...
'i"" Einheiten
Bluetooth

Dl iites Bluetoth Optionen

(@)

i!i Netzwerk Integriertes WLAN EIN

g Schiffe WLAN Netzwerke Verbunden - NavicoGuests
2

Simulator Integrierter Hotspot EIN

Mit einem MFD verbinden, der als Zugriffspunkt
fungiert

Wenn Sie keinen Zugang zu einem WLAN-Netzwerk haben, kdnnen
Sie Ihr Telefon/Tablet direkt mit dem MFD verbinden.

Settings ®
@ Alarme Verbinde dich mit einem anderen Elite-Ti2
'i'- Einheiten Mit dem Internet verbinden... Bereits verbunden
(<) Drahtlos
SchlieBen Sie Ihr Telefon/Tablet an

Netzwerk Name (SSID)

Passwort

Laden Sie die Link-App fiir iOS und
Android herunter, um Gerate auf
Threm Boot fernzusteuern.

& AppStore | | P> Google Play

SchlieBen
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Der MFD-Netzwerkname (SSID) wird als verfligbares Netzwerk im
Telefon/Tablet angezeigt.

Verwenden der Link-App

Starten Sie die Link-App, um MFD(s) fir die Fernbedienung
anzuzeigen. Die Liste enthalt sowohl verbundene als auch nicht
verbundene MFDs.

Wahlen Sie das zu steuernde MFD aus. Wenn das MFD nicht
angeschlossen ist, befolgen Sie die Anweisungen auf dem MFD und
auf dem Tablet/Telefon, um eine Verbindung herzustellen.

il N Telenor & 14:03 < -

{ Devices HDS-12 Carbo

Remote Control

Verwalten von WLAN-verbundenen Fernbedienungen

Sie kbnnen die Zugriffsebene dndern und die WLAN-verbundenen
Fernsteuerungen entfernen.

Settings

() Drahtios Erinnerte Hotspots

ﬁ Tam— Fernsteuerberechtigungen

Remote Controllers ®

Name Immer zulassen Optionen

ONERILIS 25003 - Verbxincen —

Immer zulassen

Trennen

Fernbedienung des MFD | ELITE FS Bedienungsanleitung | 189



Verwenden des Telefons mit dem
MFD

Informationen iiber Telefonintegration

Die folgenden Funktionen sind verflgbar, wenn Sie ein Telefon mit
der Anlage verbinden:

Lesen und Senden von Textnachrichten.
Anrufer-ID fur eingehende Anrufe anzeigen.

= Hinweis: Es ist moglich, ein Smartphone zur Fernsteuerung des
MFD zu verwenden. Siehe "Fernbedienung des MFD" auf Seite 187.

iPhone-Beschréankungen:

Nur eingehende Anrufe und Nachrichten, die empfangen
werden, wahrend das Telefon mit dem MFD verbunden ist, sind
verflgbar.

Nachrichten kénnen nicht vom MFD gesendet werden. iPhones
unterstltzen die Nachrichtenversendung von verbundenen
Bluetooth-Geraten nicht.

Verbinden und Koppeln eines Telefons

= Hinweis: Bluetooth muss auf Ihrem Telefon aktiviert sein, bevor
Sie eine Verbindung mit dem MFD herstellen kénnen.

=> Hinweis: Wenn Sie ein Telefon koppeln mochten, wahrend ein
anderes Telefon mit dem MFD verbunden ist, siehe "Bluetooth-
Gerdte verwalten" auf Seite 194.

- Hinweis: Sie mussen die Verbindung immer vom MFD zu
einem Telefon herstellen, nicht umgekehrt.

Verwenden Sie das Telefonsymbol, um das Telefon mit dem MFD zu
verbinden. Wenn das Symbol ausgewahlt wird, geschieht
Folgendes:

Bluetooth ist im MFD eingeschaltet.

Das Dialogfeld Bluetooth-Gerate wird gedffnet, in dem alle
Bluetooth-fahigen Gerdte in Reichweite aufgelistet werden.
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Settings
() Drahtlos Bluetooth

ﬁ Netzwe

Bluetooth Geréte

Galaxy A5 (2016)

OnePlus 6

So koppeln Sie ein Telefon, das im Dialogfeld Geréte als andere
Geréte aufgefuhrt ist:

Wahlen Sie das Telefon aus, das Sie koppeln méchten, und
befolgen Sie die Anweisungen auf dem Telefon und auf dem
MFD.

Wenn das Telefon gekoppelt ist, wird es in Abschnitt Paired Device
(gekoppeltes Gerat) im Dialogfeld verschoben.

So schliel3en Sie ein gekoppeltes Telefon an:

Wahlen Sie das Telefon aus, das Sie verbinden mochten.
Wenn das Telefon und das Gerat verbunden sind, wird auf der
Startseite ein Telefonsymbol angezeigt.

Eingehende Nachrichten und Telefonbenachrichtigungen werden
jetzt auf dem MFD angezeigt.

Telefonbenachrichtigungen

Verwenden Sie nach der Kopplung und Verbindung des Telefons
und des Gerdtes das Telefonsymbol, um die Nachrichtenliste und
den Anrufverlauf anzuzeigen.
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Meldungen  Anrufe

+4747 24 Sep 2018 20:42:06

(23

good
Linda 24 Sep 2018 20:40:53
Ok, good stuff. Cold here brrrr almost winter.

+4747 24 Sep 2018 20:37:18

Filter Neue
Aus Nachricht...

Einstellungen

StandardmaBig werden in der Nachrichtenliste alle Nachrichten
angezeigt. Die Liste kann gefiltert werden, um nur gesendete oder
empfangene Nachrichten anzuzeigen.

Erstellen einer Textnachricht

=» Hinweis: FUr iPhones ist diese Option nicht verfigbar.

So erstellen Sie eine neue Textnachricht:

- Wahlen Sie im Dialogfeld Message (Nachrichten) die Option New
Message (Neue Nachricht) aus.

So beantworten Sie eine Textnachricht oder einen Telefonanruf:

- Wahlen Sie die Nachricht oder den Anruf, auf den Sie antworten
mochten.

Neue Nachricht

Leere Nachricht

Can't talk now, I'm fishing
Neue » Hooked up, call me later.
Nachricht...
I'm out on the boat.

I'm out on the boat, call you back later.

On the water right now.

Auf einen eingehenden Anruf reagieren
Ein Anruf muss vom Telefon angenommen oder abgelehnt werden.

Verwenden des Telefons mit dem MFD | ELITE FS
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Sie kdnnen einen eingehenden Anruf mit einer SMS beantworten
(nicht fur iPhones verflgbar).

Nachrichteneinstellungen

Sie kdnnen Nachrichtenvorlagen festlegen und bestimmen, wie die
Warnmeldung im Dialogfeld Settings (Einstellungen) angezeigt
werden soll.

Einstellungen

Nachrichtenvorlage bearbeiten ...
Einstellungen » Alarmtup

Pop-U

Audioalarm
Anrufe und Nachrichten

Telefonische Fehlerbehebung

Ein iPhone kann nicht verbunden werden

Wenn ein MFP zum ersten Mal versucht, eine Verbindung mit einem
iPhone herzustellen, konnten folgende Fehler angezeigt werden:

Verbindung schldgt fehl und es erscheint eine Meldung, dass das
Telefon nicht zur Verbindung verfligbar ist.
Das Telefon zeigt nicht den richtigen Namen fur das MFD an.

Wenn dies geschieht, versuchen Sie Folgendes:

Starten Sie den MFP und das Telefon neu.

Vergewissern Sie sich, dass das Telefon nicht mit anderen
Bluetooth-Gerdten verbunden ist.

Stellen Sie das iPhone manuell so ein, dass Benachrichtigungen
vom MFD zugelassen werden:

il N Telenor & 16:45 % . will N Telenor & 16:46 % -
< Settings Bluetooth ¢ Bluetooth  HDS-12 Carbon
Bluetooth (J

Forget This Device
Now discoverable as * xuouoox iPhone”.

MY DEVICES »

Bose Mini SoundLink  Not Connected (1) Show Notifications ()
HDS-12 Carbon .
Sync Contacts c
Misc
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Fehlende Benachrichtigungen

StandardmaBig ist das Verbindungsprofil fiir das Telefon auf Auto
eingestellt.

Das Verbindungsprofil sollte auf Alternativ eingestellt sein, sofern
eine der folgenden Situationen eintritt:

Das Telefon ist verbunden und der Alarmtyp wird auf Popup
oder Benachrichtigung gestellt, aber der Alarm ertont nicht oder
sehr verzogert.

Das Telefon ist verbunden und der Ton auf dem Telefon
funktioniert nicht, wenn Sie sprechen.

Bluetooth Gerate-Details

Typ:
Telefon

Connection profile
Auto

Vergesse Trennen Abbrechen

Weitere Informationen zum Anzeigen der Geratedetails im
Abschnitt "Bluetooth-Gerdite verwalten" auf Seite 194.

Informationen zum Andern der Alarmeinstellung fir die
Telefonbenachrichtigungen finden Sie unter "Nachrichteneinstellungen”
auf Seite 193.

Textmeldungen, die auf dem iPhone, aber nicht auf
dem MFD erscheinen

Uberpriifen Sie, ob die Text-App auf dem iPhone nicht gedffnet
oder aktiv ist.

Bluetooth-Gerate verwalten

Bluetooth-fahige Gerdte in Reichweite werden im Dialogfeld
Bluetooth-Gerdte angezeigt. Weitere Informationen finden Sie unter
"Bluetooth-Optionen" auf Seite 184.

Verwenden des Telefons mit dem MFD | ELITE FS
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Wartung

Vorbeugende Wartung

Das Gerdt enthalt keine Komponenten, die eine Wartung vor Ort
erfordern. Daher muss der Bediener nur ein sehr geringes Mal3 an
praventiver Wartung durchfihren.

Priifen der Anschliisse

Dricken Sie die Stecker in die Anschliisse. Wenn die Anschlisse mit
einer Verriegelung ausgestattet sind,, Uberprifen Sie die Position
der Verriegelung.

Reinigen des Displays
So reinigen Sie den Bildschirm:

Verwenden Sie ein Mikrofasertuch oder ein weiches
Baumwolltuch, um den Bildschirm zu saubern. Verwenden Sie
reichlich Wasser, um Salzriickstande aufzuldsen und zu
entfernen. Kristallisiertes Salz, Sand, Schmutz etc. kdnnen Kratzer
auf der Schutzbeschichtung verursachen, wenn Sie ein feuchtes
Tuch benutzen. Verwenden Sie ein leichtes Trinkwasserspray und
wischen Sie das Gerdt mit einem Mikrofasertuch oder einem
weichen Baumwolltuch trocken. Uben Sie keinen Druck mit dem
Tuch aus.

So reinigen Sie das Gehduse:
Verwenden Sie warmes Wasser mit einem Hauch von flissigem
Geschirrspilmittel oder Reinigungsmittel.

Vermeiden Sie scheuernde Reinigungsmittel bzw. Produkte mit
Losungsmitteln (Azeton, Terpentin usw.), Sdure, Ammoniak oder
Alkohol, da dies zu Schaden am Display und Kunststoffgehause
fUhren kann.

Unterlassen Sie Folgendes:
Verwenden Sie keine DUsen- oder Hochdruckwasche.
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Touchscreen-Kalibrierung

-» Hinweis: Prifen Sie vor der Kalibrierung, dass der Bildschirm
sauber und trocken ist. Berhren Sie den Bildschirm nur dann,
wenn Sie dazu aufgefordert werden.

In einigen Féllen kann es notwendig sein, den Touchscreen neu zu
kalibrieren. So kalibrieren Sie den Touchscreen neu:

1. Schalten Sie das Geréat aus.

2. Dricken Sie die Wegpunkt-Taste, halten Sie die Taste gedrUckt,
und schalten Sie das Gerat ein.

3. Halten Sie die Wegpunkttaste wahrend des Einschaltvorgangs
gedrlickt, bis der Kalibrierungsbildschirm geschlossen wird.

Aufzeichnen von NMEA-Daten

Alle Gber die NMEA-TCP-Verbindung gesendeten
Ausgabedatensatze werden in einer internen Datei aufgezeichnet.
Sie kbnnen diese Datei zu Service- und Fehlersuchzwecken
exportieren und Uberprifen.

Die maximale Dateigrof3e ist vordefiniert. Wenn Sie dem System
eine Reihe weiterer Dateien hinzugefiigt haben
(Datenaufzeichnungen, Musik, Bilder, PDF-Dateien), verringert dies
u. U. die zuldssige MaximalgroRe der Speicher-Datei.

Das System protokolliert im Rahmen der Dateigré3enbeschrankung

so viele Daten wie moglich und beginnt dann, die dltesten Daten zu
Uberschreiben.

Exportieren der NMEA-Protokoll-Datei

Die NMEA-Protokoll-Datei kann Uber das Dialogfeld Storage
(Speicher) exportiert werden.

Bei Auswahl der Protokoll-Datenbank werden Sie aufgefordert,
einen Zielordner und Dateinamen auszuwahlen. Nach dem dies
akzeptiert wurde, wird die Speicher-Datei in den ausgewahlten
Speicherort geschrieben.

Software-Updates

Denken Sie vor dem Start eines Updates auf dem Gerat daran,
maoglicherweise wertvolle Nutzerdaten zu sichern. Weitere
Informationen finden Sie unter "Sichern Ihrer Systemdaten” auf Seite 200.
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Installierte Software und Software-Updates

Das Dialogfeld About (Info) zeigt die Softwareversion an, die derzeit
auf dem Gerat installiert ist (A).

Wenn das Gerdt mit dem Internet verbunden ist, zeigt das
Dialogfeld auch verfiigbare Softwareupdates (B) an.

A B

@ Services Software update available
59.1.86

Serial number
Navigation 170100101
Barcode
1701001

Chart
Sonar

Fuel

Sc

Alarms 172040

CZone version

Units

Aktualisieren der Software, wenn eine
Internetverbindung vorhanden ist

Wenn das Gerat mit dem Internet verbunden ist, sucht das System
automatisch nach Software-Updates fur das Gerat und die
angeschlossenen Gerate.

> Hinweis: Manche Dateien fir Software-Updates sind
maoglicherweise groler als der verfligbare Speicherplatz des
Gerédtes. Wenn dies der Fall ist, werden Sie aufgefordert, ein
Speichermedium einzulegen.

=> Hinweis: Fligen Sie keine Softwareupdatedateien zu einem
Kartenmodul hinzu.

-» Hinweis: Schalten Sie die Anlage oder das Remote-Gerdt
keinesfalls aus, bevor das Update abgeschlossen ist oder Sie
aufgefordert werden, das Gerdt neu zu starten.

Sie werden benachrichtigt, wenn neue Softwareupdates verflgbar
sind. Sie kdnnen die Updates auch manuell Gber das Dialogfeld
Updates starten.

Wartung | ELITE FS Bedienungsanleitung | 197



System Uberblick
HDS-16 Carbon

Seriennummer

Copyright...

Barcode
1701001 Unterstiitzung.

Erstelle Report

Download

Aktualisieren der Software von einem Speichergerat

Sie kdnnen das Softwareupdate von www.lowrance.com
herunterladen.

Ubertragen Sie die Update-Datei/en auf ein kompatibles
Speichergeréat, und setzen Sie dann dieses in die Anlage ein.

-> Hinweis: Fligen Sie keine Softwareupdatedateien zu einem
Kartenmodul hinzu.

Nur zum Aktualisieren dieser Anlage:

- Starten Sie die Anlage neu, um das Update vom Speichergerat
aus zu starten.

So aktualisieren Sie diese Anlage oder ein daran angeschlossenes

Gerat:

- Wahlen Sie im Dialogfeld die Update-Datei aus.

- Hinweis: Schalten Sie die Anlage bzw. das mit ihr verbundene

Gerat keinesfalls aus, bevor die Aktualisierung abgeschlossen ist
oder Sie aufgefordert werden, die Anlage neu zu starten.
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& H
Wegpunkte Sonar Logs bertragunge
4 < Meine Dateien

B Gribs
# W Logs
# W Wallpaper
4 transfer

HDS_Live-bsp4-61.develop.109-Standard-1.upd

Operator manual.pdf

<& Einstellungen Database

Servicebericht

Das System verfligt Uber einen integrierten Serviceassistenten, der
einen Bericht Uber das Gerét erstellt. Der Servicebericht wird zur
Unterstltzung bei technischen Support-Anfragen verwendet.

Er kann zudem Informationen zu Geraten enthalten, die mit
dem/den Netzwerk(en) verbunden sind.

Der Bericht umfasst die Softwareversion, Seriennummer und
Informationen aus der Datei mit den Systemeinstellungen.

Wenn Sie zuerst den technischen Support anrufen, kdnnen Sie eine
Vorfallnummer zur Unterstitzung bei der Nachverfolgung
eingeben. Sie kdnnen Screenshots und Protokolldateien zum
Bericht hinzuftgen.

> Hinweis: Die GroRe der Anhdnge ist auf 20 MB begrenzt.

Der Bericht kann auf einem Speichermedium gespeichert und per
E-Mail an den Support gesendet werden.

Sie kénnen ihn auch direkt hochladen, wenn Sie Gber eine
Internetverbindung verfligen.

Loader
7.4 2.0

pots I
Unterstiitzung...
Erstelle Report

Nach Updates suchen
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Sichern lhrer Systemdaten

Es wird empfohlen, diese Nutzerdaten und die Datenbank Ihrer
Systemeinstellungen regelmaBig im Rahmen Ihrer
Datensicherungsroutine zu kopieren.

Wegpunkte

ed tl

Wegpunkte bertragunge

' =¥ Meine Dateien Deatils - Wegpunkte, Routen Trails und Trips ®

& Einstellungen Database Wegpunkte 3

Geléschte Wegpunkte 1

Routen 0

Geldschte Routen 0

Trails 19

Trips 0]
Bendtigter Speicherplatz 697.4 kB
Freier Speicherplatz 165.2 GB
Export

Region...

<® Thermal log

Exportiere... Losche alles  Losche alles

Die Option Wegpunkte im Dialogfeld Speicher erméglicht die
Verwaltung der Benutzerdaten.

Exportformat
Die folgenden Formate stehen flr den Export zur Verfigung:

Benutzerdatendatei Version 6

Dient zum Exportieren von Wegpunkten, Routen und farbigen
Strecken/Trails.

Benutzerdatendatei Version 5

Dient zum Exportieren von Wegpunkten und Routen mit
standardisiertem UUID (Universally Unique Identifier). Dieser
Prozess ist sehr zuverldssig und benutzerfreundlich. Die Daten
enthalten unter anderem Datum und Uhrzeit der Erstellung einer
Route.

Benutzerdatendatei Version 4

Es empfiehlt sich, zur Ubertragung von Daten von einem System
zum anderen diese Datei zu verwenden, da sie samtliche
Zusatzinformationen enthalt, die von den Systemen zu
Elementen gespeichert werden.

Benutzerdatendatei Version 3 (mit Tiefe)
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Diese Datei sollte beim Ubertragen von Benutzerdaten von
einem System auf ein Vorgdngerprodukt verwendet werden
Benutzerdatendatei Version 2 (ohne Tiefe)

Diese Datei kann beim Ubertragen von Benutzerdaten von
einem System auf ein Vorgdngerprodukt verwendet werden
GPX (GPS Exchange, keine Tiefe)

Dieses Format wird hdufig im Internet verwendet und kann auf
die meisten GPS-Systeme Ubertragen werden. Verwenden Sie
dieses Format, um Daten auf das Gerat eines anderen Herstellers
zu Ubertragen.

Alle Wegpunkte exportieren

Die Exportoption dient zum Exportieren aller Wegpunkte, Routen,
Trails und Trips.

= Hinweis: Mithilfe der Funktion fUr Speicherexport kdnnen Sie
Daten auf eine Speicherkarte exportieren. Legen Sie die Karte
anschlieBend in ein anderes Gerat ein, und wahlen Sie die Datei
auf der Speicherkarte aus, um die Datei zu importieren.

- Hinweis: Zum Exportieren/Importieren von Daten sollten keine
Navigationskarten verwendet werden.

Exportregion

Mithilfe der Option Export Region kénnen Sie den Bereich
auswahlen, aus dem Sie Daten exportieren mochten.

1. Wahlen Sie die Option Export Region aus.

2. Ziehen Sie den Rahmen um die gewlnschte Region.

3. Wabhlen Sie im MenU die Option Exportieren aus.
4. Wahlen Sie das entsprechende Dateiformat aus.
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5. Wabhlen Sie die Option Exportieren zum Exportieren auf die
Speicherkarte aus.

> Hinweis: Mithilfe der Funktion zum Speicherexport von
Regionen koénnen Sie die Informationen auf eine Speicherkarte
exportieren. Legen Sie die Karte anschlieSend in ein anderes
Gerat ein, und wahlen Sie die Datei auf der Speicherkarte aus,
um die Datei zu importieren.

- Hinweis: Zum Exportieren/Importieren von Daten sollten keine
Navigationskarten-Karten verwendet werden.

Nutzerdaten dauerhaft entfernen

Gelbéschte Nutzerdaten werden im Geratespeicher aufbewahrt, bis
die Daten dauerhaft entfernt werden. Wenn Sie zahlreiche
geldschte Wegpunkte haben, kdnnen Sie die Leistung lhres Gerats
verbessern, indem Sie diese permanent entfernen.

> Hinweis: Wenn Nutzerdaten geldscht und/oder dauerhaft aus
dem Speicher entfernt werden, kénnen sie nicht
wiederhergestellt werden.

Exportieren der Einstellungsdatenbank

Verwenden Sie die Option Datenbankeinstellungen im Dialogfeld
Speicher, um Ihre Benutzereinstellungen zu exportieren.

\~ 3

-

&
=

Wegpunl Sonar.Logs
| Einstellungen exportieren
Bestimme Zielordner...

£ Einstellungen Dats S
: eine Dateien

¥ < Meine Dateien

Systemeinstellungen importieren

Warnung: Durch das Importieren der
Systemeinstellungen werden alle vorhandenen
Systemeinstellungen Uberschrieben.
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Sonar Logs Ubertragu

Details Settings.set

Einstellungen

B
Settings.set

Einstellungen File-Version

Importieren Kopieren ~ Umbenennen Ldschen

1 Schliel3en Sie ein Speichergerdt an das Gerdt an.

2 Durchsuchen Sie den Speicher und wéhlen Sie die
gewdlnschte Sicherungsdatei aus, um den Import zu
starten.
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Simulator

Uber

Mit der Simulationsfunktion kdnnen Sie sehen, wie das Gerat ohne
Verbindung zu Sensoren oder anderen Gerdten arbeitet.

Settings

Aktiviere Retail Modus
Drahtlos

Simulieren

Netzwerk
Dateien...

Schiffe Fortschrittlich...

Simulator

Vorfithrmodus

In diesem Modus wird eine Vorfihrdemonstration fur die
ausgewdhlte Region angezeigt.

Wenn Sie das Gerat im Vorfuhrmodus bedienen, wird die
Demonstration unterbrochen.

Nach einer gewissen Zeit wird der VorfUhrmodus wieder
aufgenommen.

= Hinweis: Der VorfUhrmodus wurde fir den Handel/zur
Vorfuhrung im Verkauf entwickelt.

Quelldateien fiir den Simulator

Sie kbnnen auswahlen, welche Dateien fiir den Simulator
verwendet werden. Dies kdnnen entweder bereits aufgezeichnete
Dateien in lhrem Gerat, Ihre eigenen aufgezeichneten
Protokolldateien oder Protokolldateien auf einem
Massenspeichergerat sein, das mit dem Geréat verbunden ist.

Quellen-Dateien

Sonar

AIS

Voreinstellungen wieder herstellen

Speichern Abbrechen
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Weitere Simulationseinstellungen

Die erweiterten Simulationseinstellungen ermoglichen die
manuelle Simulatorsteuerung.

Weitere Simulator Einstellungen

Geschw. (kn)

12

Kurs (°M)
351

Startposition

Speichern Abbrechen

GPS-Quelle
Wahlt die Datei fur die simulierten GPS-Daten aus.

Geschwindigkeit und Kurs

Dient der manuellen Eingabe von Werten, wenn die GPS-Quelle auf
"Simulierter Kurs" eingestellt ist. Anderenfalls werden GPS-Daten,
einschliellich Geschwindigkeits- und Kursdaten, aus der
ausgewahlten Quelldatei bezogen.

Startposition setzen

Verschiebt die simulierte Schiffsposition zur aktuellen
Cursorposition.

-> Hinweis: Diese Option ist nur verflgbar, wenn fir die GPS-
Quelle der simulierter Kurs eingestellt ist.
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Integration von
Drittanbietergeraten

An die Anlage kdnnen mehrere Gerdte von Drittanbietern
angeschlossen werden. Die Anwendungen werden auf separaten
Bedienfeldern angezeigt oder in andere Felder integriert.

Ein Gerat, das mit dem NMEA 2000-Netzwerk verbunden ist, sollte
automatisch vom System erkannt werden. Ist dies nicht der Fall,
aktivieren Sie die Funktion Uber die Option Erweitert im Dialogfeld
Systemeinstellungen.

Die Bedienung des Drittanbietergerates erfolgt wie bei den anderen
Bedienfeldern Uber die MenUs und Dialogfelder.

Dieses Handbuch enthélt keine spezielle Anleitung fur Gerate von
Drittanbietern. Weitere Informationen zu den Funktionen und
Merkmalen finden Sie in der Dokumentation, die dem Gerat des

Drittanbieters beiliegt.

SmartCraft VesselView-Integration

Wenn ein kompatibles Mercury Marine VesselView-Produkt oder
eine kompatible VesselView-Verbindung im NMEA 2000-Netzwerk
vorhanden ist, kdnnen die Motoren von dem Gerat Uberwacht und
gesteuert werden.

Wenn die Funktion auch im Dialogfeld Erweiterte Einstellungen
unter Funktionen aktiviert ist:

Es wird ein Mercury-Symbol zur Startseite hinzugefliigt — wahlen

Sie dieses aus, um das Motor-Instrumentenfeld anzuzeigen.

Es wird ein Dialogfeld Mercury Settings (Mercury-Einstellungen)

hinzugeflgt — verwenden Sie dieses Dialogfeld, um die

Motoreinstellungen zu dndern.

Der Kontrollleiste werden die Mercury- und Schiffs-

Steuerelemente hinzugefugt:

- Bei Auswahl des Mercury-Elementes werden Motor- und
Schiffsdaten angezeigt.

- Bei Auswahl der Schiffs-Steuerelementes wird die
Motorsteuerung gedffnet.

Bei Aktivierung der Funktionen fragt der Display den Nutzer ggf.
nach einigen grundlegenden Informationen zur Konfiguration.

Integration von Drittanbietergerdten | ELITE FS
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Weitere Informationen sind im Handbuch VesselView zu finden oder
beim Motorhandler erhaltlich.

Suzuki-Motor-Integration

Wenn ein Suzuki C-10 Display im NMEA 2000-Netzwerk verfligbar
ist, kdnnen die Motoren von dem Gerat Uberwacht werden.

Wenn die Funktion auch im Dialogfeld Erweiterte Einstellungen
unter Funktionen aktiviert ist:

Es wird ein Suzuki-Symbol zur Startseite hinzugefiigt — wahlen
Sie dieses aus, um das Motor-Instrumentenfeld anzuzeigen.

Weitere Informationen sind im Motorhandbuch zu finden oder
beim Motorhandler erhaltlich.

Yamaha-Motor-Integration

Wenn ein kompatibles Yamaha-Gateway mit dem NMEA 2000-
Netzwerk verbunden ist, kdnnen die Motoren von dem Gerat
Uberwacht werden.

Wenn die Funktion auch im Dialogfeld Erweiterte Einstellungen
unter Funktionen aktiviert ist:

Es wird ein Yamaha-Symbol zur Startseite hinzugefugt — wahlen
Sie dieses aus, um das Motor-Instrumentenfeld anzuzeigen.
Wenn das Yamaha-System Troll-Steuerung unterstitzt, erscheint
eine Troll-Schaltflache auf der Kontrollleiste. Wahlen Sie diese
Schaltflache, um die Troll-Steuerung zu aktivieren/deaktivieren
und um die Nachziehgeschwindigkeit zu regeln.

Weitere Informationen sind im Motorhandbuch zu finden oder
beim Motorhandler erhaltlich.

Evinrude

Wenn im NMEA 2000-Netzwerk eine Evinrude-Motorsteuereinheit
vorhanden ist, kdnnen die Evinrude-Motoren von diesem Geréat
Uberwacht und gesteuert werden. Wenn die Funktion verfligbar ist,
wird der Startseite ein Evinrude-Symbol hinzugefugt.

Es werden maximal zwei Steuereinheiten und vier Motoren
unterstutzt.

Weitere Informationen sind im Motorhandbuch zu finden oder
beim Motorhdndler erhaltlich.
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Power-Pole-Anker

POWER-POLE™ Power-Pole-Anker, die Uber die auf lhrem Schiff installierte C-
Monster-Steuerung gesteuert werden kdnnen, kénnen auch vom
Gerat aus gesteuert werden. Zur Steuerung der Power-Pole-Anker
verbinden Sie diese mit dem Gerat mithilfe der Bluetooth-
Technologie beider Produkte.

Power-Pole-Steuerung

Wenn Bluetooth aktiviert ist, wird die Power-Pole-Schaltflache in der
Kontrollleiste verfigbar. Klicken Sie darauf, um das Power-Pole-
Bedienfeld anzuzeigen.

Informationen zum Koppeln von Bluetooth-Geradten finden Sie unter
"Bluetooth-Optionen" auf Seite 184.

Wenn Sie zwei Power-Poles koppeln, lesen Sie auch "Koppeln von dualen
Power Poles" auf Seite 209.

Wenn der Power-Pole-Controller gedffnet ist, stellt das System die
Verbindung zu verbundenen Power-Poles her. Sobald die
Verbindung bestétigt wurde, sind die Schaltflachen fur die
Steuerung verflgbar.

Q
S
a
.
o
=
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a

Die Power-Pole-Steuerung zeigt Schaltflachen fur jeden Power-Pole
an, der mit dem Gerat gekoppelt wird.

Driicken Sie die AUTO-Tasten einmal, um die Power-Poles
automatisch ganz anzuheben oder ganz abzusenken. Mithilfe der
manuellen Auf- und Abwaértstasten kénnen Sie sie so hoch anheben
oder niedrig absenken wie Sie winschen.
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Einfacher Controller fiir Power-Pole Dualer Controller fiir Power-Poles

Mit einem dualen Controller kénnen Sie die Power-Poles einzeln
anheben und absenken. Alternativ kénnen Sie auch die Sync-
Schaltflaiche auswahlen, um die Steuerung beider Power-Poles Uber
eine Betdtigung der Auto-Tasten oder der manuellen Auf- und
Abwartstasten zu erméglichen.

Bleibt verbunden

Wahlen Sie die Schaltflache Einstellungen im Power-Pole-Bedienfeld
zum Offnen des Dialogfeldes Power-Pole-Einstellungen aus, in dem
Sie auswahlen kénnen, ob die Verbindung zu allen gekoppelten
Power-Pole-Ankern bestehen bleiben soll.

-> Hinweis: Die Option Stay Connected (Verbunden bleiben)
erhoht die Verbindungsgeschwindigkeit fur die Bedienung, die
Anker kdnnen in diesem Fall jedoch nicht von anderen Geréten
aus bedient werden. Schalten Sie diese Option aus, um eine
Verbindung mit anderen Gerdten zu ermoglichen.

Koppeln von dualen Power Poles

Wenn duale Power Poles auf dem Boot installiert sind, wird in der
Power-Pole-Steuerung der zuerst gekoppelte Power Pole
automatisch als Backbord und der danach gekoppelte Power Pole
als Steuerbord festgelegt.

Um diese Festlegung umzukehren, missen Sie zundchst die beiden
Power Poles entkoppeln. Schalten Sie danach im Dialogfeld
Wireless-Einstellungen Bluetooth aus und wieder ein, um den
Bluetooth-Speicher zurlickzusetzen. Sobald Bluetooth wieder
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CHARGE

Notstromiibertragung

Notstrombertragung
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eingeschaltet ist, fiihren Sie die Kopplung der Power Poles in der
richtigen Reihenfolge durch.

Power-Pole-Lademodul

Die Power-Pole-Batterieverwaltung zeigt Informationen zum
Batteriestatus an.

Informationen zu Installation, Verkabelung und Einrichtung finden
Sie in der Dokumentation zu Power-Pole, die mit dem Lademodull
geliefert wird.

Motorbatterie(n)
Batterieanschlisse
Power-Pole-Lademodul

Zusatzbatterie(n)

m O Nn @ >

Anschluss des Lademoduls an Wechselstromquelle

Batteriesymbole

Farbe ‘ Zeigt an

Grin Guter Ladezustand

Gelb Schwacher Ladezustand

Rot Ausfall/kritischer Ladezustand

Anschliisse fiir Batterie und Wechselstromquelle

Farbe ‘ Zeigt an

Blau Stromfluss
Grau Kein Stromfluss
Notstromiibertragung

Wenn die Motorbatterie fast leer ist, wéhlen Sie diese Option, um
Energie von der Zusatzbatterie auf die Motorbatterie zu Gbertragen.
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Warnung: Bei Verwendung einer Batterie mit sehr
niedrigem Ladestand kann diese beschadigt werden.

Integration von BEP CZone

Das Gerat lasst sich inein BEP CZone-System integrieren. Das Gerat
dient zur Steuerung und Uberwachung einer verteilten
Stromversorgung auf lhrem Schiff.

Das CZone-Symbol wird in der Symbolleiste auf der Startseite
angezeigt, wenn ein CZone-System im Netzwerk verfligbar ist.

Informationen zur Verwendung der CZone-Funktion finden Sie im
separaten Handbuch, das im Lieferumfang lhres CZone-Systems
enthalten ist.

CZone-Anzeige

Nach der Konfiguration und Installation von CZone wird eine
weitere CZone-Anzeige zu den Instrumenten-Feldern hinzugefigt.

Sie wechseln zwischen den Instrumenten eines Felds, indem Sie auf
dem Feld nach rechts/links wischen oder das Instrument aus dem
MenU auswahlen.

Bearbeiten einer CZone-Anzeige

Sie kdnnen ein CZone-Instrument anpassen, indem Sie die Daten
fur die einzelnen Messinstrumente verandern. Welche
Bearbeitungsoptionen verfigbar sind, hdngt davon ab, welches
Messinstrument Sie verwenden und welche Datenguellen an |hr
System angeschlossen sind.

Weitere Informationen finden Sie unter "Instrumente" auf Seite 115.

Digital Switching mit CZone

Ein CZone-Gerdt mit Digital Switching kann in das NMEA 2000-
Netzwerk integriert und so konfiguriert werden, dass die Steuerung
Uber die MFD-Kontrollleiste erfolgt.

Die Digital Switching-Leiste wird automatisch in der Kontrollleiste
angezeigt, wenn das CZone-Gerat mit Digital Switching auf
Einfigen in die Kontrollleiste konfiguriert ist. Weitere Informationen
zum Konfigurieren des Geréts und Einfigen in die Kontrollleiste
finden Sie in der Dokumentation zum CZone-Gerat mit Digital
Switching.
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CZONE

Close

Dialogfeld DIGITAL SWITCHING Konfiguration

CZone-Gerate mit Digital Switching lassen sich tber das Dialogfeld
DIGITAL SWITCHING Konfiguration deaktivieren.

Settings

Q System Satelliten...
Standardeinstellungen wiederherstellen...

ﬁ Eigenschaften

Fortschrittlich...

Weitere Einstellungen

Digital Switching

DIGITAL SWITCHING Konfiguration

Contact 6 Plus

Heben Sie die Auswahl der Gerate auf, die aus der Kontrollleiste
entfernt werden sollen.

Wahlen Sie Keins aus, um alle CZone-Gerate aus der Kontrollleiste
zu entfernen.

Es kdnnen mehrere Switching-Gerdte mit dem Netzwerk verbunden
sein. Wenn lhre Auswahl vorsieht, dass mehr als die maximal
zulassige Anzahl an Gerédten gleichzeitig angezeigt wird, informiert
Sie eine Meldung, dass die Hochstzahl erreicht wurde.

Kontrollleiste fiir Digital Switching mit CZone
Bei korrekter Konfiguration und Einrichtung lassen sich CZone-
Gerate mit Digital Switching Uber die Kontrollleiste bedienen.

Schaltfldichen der Kontrollleiste
Die Schaltfldche zeigt den Schalterstatus an.

_ Aus (schwarz)
Der Schalter ist auf AUS geschaltet.

Ein (blau)
Der Schalter ist auf EIN geschaltet.

-0 Interior Lights
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Fehler (rot)
RN Fs liegt ein Fehler am Schalter oder ein
Kommunikationsfehler vor.

Kommunikationsfehler

Tritt zwischen dem MFD und dem CZone Digital Switching Geraten
ein Kommunikationsfehler auf, wird in der Kontrollleiste eine
Fehlermeldung angezeigt.
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WEGPUNKTE
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SCHIFFE
INFO

B

TELEFON

Die Symbolleiste

Dieser Abschnitt enthalt Erlduterungen zu Symbolleisten-Tools.

Die Symbolleiste wird auf der Startseite angezeigt. Driicken Sie die
Seiten-/Startseitentaste, um die Startseite anzuzeigen. Anhand eines
Bildlaufs der Symbolleiste kdnnen Sie die Optionen in der
Symbolleiste anzeigen.

Wegpunkte

Enthalt Dialogfelder fir Wegpunkte, Routen und Trails fr die
Verwaltung dieser benutzerdefinierten Elemente.

Alarme

Dialogfelder fur Verlaufs- und aktive Alarme. Dazu gehort auch das
Dialogfeld Alarm Settings (Alarmeinstellungen), in dem die
Optionen fur alle verfligbaren Systemalarme aufgefuhrt sind.

Schiffe
Die Statusliste zeigt den Status und die verfligbaren Informationen
fur die folgenden Schiffstypen an:

AlS
DSC

Die Registerkarte Meldungen zeigt empfangene Meldungen von
anderen Schiffen an. Wahlen Sie in der Liste eine Meldung aus, um
Details anzuzeigen.

Weitere Informationen finden Sie in "AlS" auf Seite 165.

Info

Enthélt Gezeiteninformationen fiir verfligbare Gezeitenstationen,
Reise- und Motorinformationen in Dialogfenstern zu Touren und ein
Dialogfenster mit Informationen zum Stand von Sonne und Mond
am ausgewdhlten Datum an der ausgewahlten Position.

Lagerung

Zugriff auf das Dateiverwaltungssystem. Zum Durchsuchen und
Verwalten des Inhalts des internen Geratespeichers und der an das
Geradt angeschlossen Speichergerate.
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Telefon

Zum AnschlieRen eines Telefons an das MFD. Siehe "Verwenden des
Telefons mit dem MFD" auf Seite 190.

Store

Stellt eine Verbindung zum Navico Internet-Geschaft her. Im Shop
konnen Sie nach Belieben suchen, kaufen, Funktionen erwerben,
Schlissel entsperren, kompatible Karten fir Ihr System
herunterladen und vieles mehr.

= Hinweis: Das Gerat muss mit dem Internet verbunden sein, um
diese Funktion verwenden zu kdnnen. Weitere Informationen
finden Sie unter "Internetverbindung" auf Seite 183.
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System-Setup

Erstmaliges Einschalten

Wenn die Anlage zum ersten Mal eingeschaltet wird oder auf die
Werkseinstellungen zurlickgesetzt wurde, zeigt sie eine Reihe von
Dialogfenstern an. Grundlegende Einstellungen nehmen Sie
aufgrund der Eingabeaufforderungen dieser Dialoge vor.

Sie kdnnen weitere Einrichtungen und spatere Anderungen von
Einstellungen mit den Dialogen Systemeinstellungen vornehmen.

Ablauf zum System-Setup

1 Allgemeine Einstellungen - siche "Systemeinstellungen” auf
Seite 216.
Nehmen Sie nach Wunsch allgemeine Einstellungen vor.

2 Erweiterte Einstellungen - siche "Fortschrittlich” auf Seite
219.
Aktivieren bzw. deaktivieren Sie Funktionen.
Uberpriifen Sie die Optionen in Weitere Einstellungen,
und nehmen Sie ggf. Anderungen vor.

3 Quellenauswahl - siehe "Netzwerk Einstellungen” auf Seite 243.
Stellen Sie sicher, dass Sie die korrekten externen
Datenquellen ausgewahlt haben.

4  Einrichten der Funktionen
Konfigurieren Sie bestimmte Funktionen, wie weiter
unten in diesem Kapitel beschrieben.

Systemeinstellungen

Das grundlegende Einrichten des Systems wird im Dialogfeld
Einstellungen vorgenommen.

Im Folgenden finden Sie eine Beschreibung der Optionen dieses
Dialogfelds. Manche Einstellungen werden mithilfe des beim
erstmaligen Einschalten angezeigten Einrichtungsassistenten
vorgenommen. Andere Einstellungen beim erstmaligen Einrichten
sollten in Abhangigkeit davon vorgenommen werden, wo und wie
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das Boot hauptsachlich genutzt werden wird. Bei Bedarf kénnen alle
Einstellungen spéater gedndert werden.

Settings ®

* L+ System Sprache Deutsch

Boots-Einstellungen...
‘ﬁ Eigenschaften

& services Tastenténe Aus

i}? Navigation Zeit...
Schnellzugriffstasten...
@ Karte

TextgroBe Normal

Datum...

.
& Sonar

Koord. System Grad/Minuten

B Treibstoff Magnetabweichung Manuell:  19°

@ Alarme Satelliten...

Standardeinstellungen wiederherstellen...
‘" Einheiten

Sprache
Legt die auf diesem Gerat verwendete Sprache fest.

Boots-Einstellungen
Zur Angabe der dul3eren Merkmale des Schiffs.

TextgroBle
Zur Einstellung der TextgroBe in MenUs und Dialogen.

Tastenton

Steuert die Lautstérke des Signaltons, der bei einer physischen
Interaktion mit der Anlage auftritt.

Zeit
Konfigurieren Sie die Zeiteinstellungen sowie die Uhrzeit und
Datumsformate so, dass sie zur Schiffsposition passen.

Schnellzugriffstasten

Wahlen Sie eine Option aus der Dropdown-Liste aus, um
anzugeben, was beim Driicken der Taste geschieht. Sie kdnnen
diese Einstellung spater andern.
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Datum

Dieses System verwendet das WGS-Datumsformat, welches
standardmaBig fur Kartografie und Satellitennavigation
(einschlielich GPS) verwendet wird.

Sie kdnnen das Datumsformat dndern, damit es mit anderen
Systemen Ubereinstimmt.

Koordinaten-System

Wird zum Festlegen des auf Ihrem System verwendeten
geografischen Koordinaten-Systems verwendet.

Magnetische Abweichung

Legt fest, wie eine magnetische Abweichung vom System
gehandhabt wird.

Auto: Empfangt Variationsdaten von einer Netzwerkquelle

Manuell: Dient zur manuellen Eingabe eines Wertes fur die
magnetische Abweichung

Satelliten

Die Option Satelliten zeigt fir verfligbare Satelliten eine grafische
Ansicht und numerische Werte an.

> Hinweis: Der Inhalt im Dialogfeld Satelliten hangt von der
angeschlossenen Antenne ab.

Satelliten - Auto (GS25 Simrad [100044#])
Status
Fix:
EPE:
HDOP:
SNR best 4:
SNR avg all:

Position
N 58°50.897'

EREb2447245

Zeit
11:54:41 am

27/10/2020

Konfigurieren ~ GPS Quelle

In diesem Dialogfeld kdnnen Sie den aktiven GPS-Sensor auswahlen
und konfigurieren.
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Voreinstellungen wieder herstellen

Setzt die ausgewdhlten Einstellungen auf die werkseitigen
Standardwerte zurlck.

= Hinweis: Wenn Wegpunkte und Routen bzw. Trails ausgewahlt
sind, werden alle diese Elemente dauerhaft geldscht.

Standardeinstellungen wiederherstellen

Lokale Einstellungen
Systemeinstellungen
Alarm-Historie
Wegpunkte und Routen
Trails

Gerateregistrierung

OK Abbrechen

Fortschrittlich

Zur Konfiguration weiterer Einstellungen und dafr, wie Ihr System
verschiedene Informationen der Benutzeroberflache anzeigt.

Weitere Einstellungen

Wegpunkte

User interface

il Internet

Aktivieren oder Deaktivieren der Funktionen
Verwenden Sie diese Option, um Funktionen zu aktivieren oder

deaktivieren, die nicht automatisch vom System aktiviert bzw.
deaktiviert werden.

- Hinweis: Manche Funktionen kénnen (ber die Option Funktion
im Dialogfeld Einstellungen aktiviert/deaktiviert bzw. entsperrt
werden. Weitere Informationen finden Sie unter "Funktionsoption”
auf Seite 220.
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Weitere Einstellungen

Wegpunkte
¥ User interface
+ Eigenschaften
Sonar Kontrolliert Sonar-Funktionen. Bitte einschalten fiir Simulation.
StructureScan Kontrolliert, ob StructureScan Eigenschaften angezeigt werden.

VesselView S Kontrolliert, ob VesselView Eigenschaften angezeigt werden.

% Kontrolliert, ob SonicHub/FUSION-Link Eigenschaften angezeigt

Audio server

werden.

IS vaShutdonn BE?Ummt ob dVE'l Audio-Server ausgeschaltet wird, wenn das MFD
runtergefahren wird

Bestimmt ob die Autopilot-Bedienung eingeblendet wird. Nur fiir

Autopilot kompatible Autopiloten

Autopilot Anzeige AUS  Kontrolliert, ob die Autopilot-Funktionen verfligbar sind

Registrierung
Leitet Sie durch die Registrierung des Gerétes.

Uber
Zeigt Informationen zum Urheberrecht, die Software-Version und
technische Informationen fir dieses Gerat an.

Die Option Support greift auf den Serviceassistenten zu, siehe
"Servicebericht" auf Seite 199.

Funktionsoption

Mit der Funktionsoption im Einstellungs-Dialogfenster kbnnen Sie
Funktionen aktivieren/deaktivieren bzw. entsperren.

Funktionen und Anwendungen verwalten

Sie kdnnen die Funktionen und Anwendungen verwalten und
installieren/deinstallieren. Wenn eine Funktion/Anwendung
deinstalliert wird, wird das Symbol von der Startseite entfernt. Die
Funktion/Anwendung kann erneut installiert werden.

Eigenschaften freischalten

Einige zusatzliche Funktionen kénnen separat erhaltlich sein. Diese
Funktionen werden durch Eingabe eines Freigabecodes
freigeschaltet.

Wahlen Sie die Funktion aus, die sie freischalten méchten. Befolgen
Sie die Anweisungen fUr den Erwerb, und geben Sie den Code fur
das Freischalten ein.
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Nachdem ein Code zum Freischalten von Eigenschaften in das
Gerédt eingegeben wurde, ist die Eigenschaft bereit.

- Hinweis: Die Option Feature unlock (Funktionen freischalten)
ist nur verfigbar, wenn |hr Gerat gesperrte Funktionen
unterstutzt.

Services

Wird fUr den Zugriff auf Websites verwendet, die Featureservices
bereitstellen.

Alarme

Settings

@ Autopilot Einstellungen...

* iﬂ Treibstoff Alarmton einschalten

‘\‘ Alarme

Einstellungen
Liste aller im System verfligbaren Alarmoptionen mit den aktuellen
Einstellungen.

Mithilfe dieser Liste konnen Sie die Alarmgrenzen aktivieren,
deaktivieren und andern.

Alarmton abschalten

Die Option Sirene aktiviert (Siren Enabled) muss eingeschaltet sein,
damit das Gerdt den Summer ausldst, wenn ein Alarmzustand
eintritt.

Die Einstellung bestimmt auch den Betrieb des externen
Alarmausgangs.
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Sonareinstellungen

Settings

a System Internes Sonar

Netzwerk Sonar

ﬁ Eigenschaften

Netzwerk Echosounder Modus

Services Log Sonar...

Navigation Sonar-Log ansehen...

Katte Structure Tiefen Ausgleich...
Installation...
Sonar
Sonar-Standardeinstellungen wiederherstellen...
Treibstoff Benutze Tiefe- & Temp Daten aus dem ... Abgeschaltet v

Alarme LiveSight Installation...

ActiveTarget Installation...

" Einheiten

Internes Sonar

Wird verwendet, um das interne Sonar fur die Auswahlim
Sonarbedienfeld verflighar zu machen.

Wenn die Option deaktiviert ist, wird das interne Sonar fUr kein
Gerdt als Sonarquelle im Netzwerk aufgefihrt.

Deaktivieren Sie diese Option fUr Gerate, die nicht an einen
Schwinger angeschlossen sind.

Netzwerksonar

Wahlen Sie diese Option, um Sonardaten von diesem Gerat mit
anderen Einheiten anzuzeigen oder zu teilen, die mit dem Ethernet-
Netzwerk verbunden sind.

Netzwerk-Sonar-Modus
Die Einstellung Netzwerk-Sonar-Modus legt fest, ob nur eine oder
mehrere Sonar-Quellen gleichzeitig ausgewahlt werden kénnen.

= Hinweis: Bei einer Anderung des Modus miissen alle
verbundenen Quellen neu gestartet werden.

Struktur-Tiefenoffset

Eine Erkldrung dieser Einstellung finden Sie unter Tiefenoffset" auf
Seite 223.
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Verwenden von Netzwerktiefe und temporiren Daten

Wahlt aus, von welcher Netzwerkquelle die Tiefen- und
Temperaturdaten in das NMEA 2000-Netzwerk tbertragen werden.

Installation
Sonar Installation

Quellen Name

Tiefen-Offset (m)

Wassertemperatur...

Schwinger-Type

U it

Speichern Abbrechen

Quelle

Wahlen Sie diese Option, um eine Liste der verfligbaren Quellen fur
die Einrichtung anzuzeigen. Die Einstellungen, die Sie im restlichen
Dialogfeld vornehmen, gelten fur die ausgewahlte Quelle.

Quellenname

Wahlen Sie diese Option, um einen aussagekraftigen Namen fir den
ausgewadhlten Schwinger festzulegen.

Tiefenoffset

Alle Schwinger messen die Wassertiefe vom Schwinger zum Grund.
Dies bedeutet, dass die Messwerte der Wassertiefe weder die
Distanz vom Schwinger zum niedrigsten Punkt des Bootes im
Wasser noch die Entfernung vom Schwinger zur Wasseroberfléche
bertcksichtigen.
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Um den Abstand vom tiefsten Punkt des Schiffes bis zum Grund
anzuzeigen, stellen Sie den Abweichungsparameter auf
denselben Wert des vertikalen Abstands zwischen dem
Schwinger und dem tiefsten Punkt des Schiffs ein, A (negativer
Wert).

Um den Abstand von der Wasseroberflache bis zum Grund
anzuzeigen, stellen Sie den Abweichungsparameter auf
denselben Wert des vertikalen Abstands zwischen dem
Schwinger und der Wasseroberflache ein, B (positiver Wert).

Fir die Tiefe unter dem Schwinger wird der Offset auf 0 gesetzt.

Kalibrierung der Wassertemperatur

Kalibrierung der Temperatur wird verwendet, um den Wert der
Wassertemperatur vom Sonarschwinger aus anzupassen. Dies kann
erforderlich sein, um die gemessene Temperatur aufgrund von
ortlich begrenzten Einflissen zu korrigieren.

Kalibrierungsbereich: -9,9° — +9,9°. Der Standardwert betragt 0°.

> Hinweis: Die Kalibrierung der Wassertemperatur wird nur
angezeigt, wenn der Schwinger Temperaturmessungen
unterstutzt.

Schwingertyp

- Hinweis: Der Schwingertyp wird automatisch flr Schwinger
eingestellt, die die Schwinger-ID (XID) unterstitzen und nicht
vom Benutzer auswahlbar sind.
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Der Schwingertyp wird verwendet, um das Schwingermodell des
Gerdtes auszuwdhlen, das mit dem Sonarmodul verbunden ist. Der
ausgewdhlte Schwinger legt fest, welche Frequenzen der Nutzer im
Sonarbetrieb auswahlen kann. Bei einigen Schwingern mit
integrierten Temperatursensoren ist die Temperaturmessung ggf.
nicht korrekt oder nicht verflgbar, wenn ein falscher Schwinger
ausgewadhlt ist. Die Temperatursensoren des Schwingers sind eine
von zwei Impedanzen: - 5k oder 10k. Werden beide Optionen fur
das gleiche Schwingermodell angegeben, schauen Sie bitte in den
Unterlagen des Gerates nach, um die richtige Impedanz zu
ermitteln.

Sonarstandardeinstellungen wiederherstellen
Setzen Sie die Sonareinstellungen auf Werkseinstellungen zurdick.

LiveSight-Installationseinstellungen

Settings
Sonar Installation...

Sonar-Standardeinstellungen wiederherstellen...

B Treibstoff — :
LiveSight Installation...

LiveSight Installation
Quelle
LiveSight

l:\veSight Modusauswahl

Tiefen-Offset (ft)

Kalibrierung der Wassertemperatur (°F)

Winkelversatz (Grad)

Speichern Abbrechen

Quelle

Wahlen Sie diese Option, um eine Liste der verfligbaren Quellen fur
die Einrichtung anzuzeigen. Die Einstellungen, die Sie im restlichen
Dialogfeld vornehmen, gelten fur die ausgewahlte Quelle.

LiveSight-Auswahl

Mit dieser Option kénnen Sie festlegen, ob der LiveSight-Schwinger
nach unten oder nach vorne gerichtet werden soll.
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Tiefenoffset
Erlduterungen zu dieser Einstellung finden Sie unter "Tiefenoffset" auf
Seite 223.

Kalibrierung der Wassertemperatur

Kalibrierung der Temperatur wird verwendet, um den Wert der
Wassertemperatur vom Sonarschwinger aus anzupassen. Dies kann
erforderlich sein, um die gemessene Temperatur aufgrund von
ortlich begrenzten Einflissen zu korrigieren.

Kalibrierungsbereich: -9,9° — +9,9°. Der Standardwert betragt 0°.

Winkelversatz (Grad)
> Hinweis: Diese Option ist nur im Vorwdrtsmodus verfugbar.

Die Halterungen ermdglichen die Montage des Schwingers nur in
einem bestimmten Winkel zum Trollingmotorarm. Der glinstigste
Befestigungswinkel flr den Schwinger wird erzielt, wenn der
Trollingmotorarm senkrecht zur Wasserlinie steht.

Steht der Trollingmotorarm nicht senkrecht zur Wasserlinie, kann
der Winkel des Schwingers mithilfe des Winkelversatzes angepasst
werden.

Bei abweichendem Montagewinkel des Schwingers wird das Bild
maoglicherweise falsch dargestellt.

Aufrufen des Konfigurationsassistenten

Mithilfe dieser Option kann der Konfigurationsassistent fur die
Einrichtung manuell gestartet werden.
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ActiveTarget-Installationseinstellungen

Settings

LiveSight Installation...
Sonar

ActiveTarget Installation...
iﬂ Treibstoff
ActiveTarget Installation

Quelle

Actinga rget Modusauswahl

Tiefen-Offset (m)
Auswahl des Wassertyps
Kalibrierung der Wassertemperatur (°C)

Winkelversatz (Grad)

Neustart des Konfigurationsassistenten

Speichern Abbrechen

Quelle

Wahlen Sie diese Option, um eine Liste der verfligbaren Quellen fur
die Einrichtung anzuzeigen. Die Einstellungen, die Sie im restlichen
Dialogfeld vornehmen, gelten fur die ausgewahlte Quelle.

> Hinweis: Die ActiveTarget-Plattform Idsst hdchstens zwei
ActiveTarget-Schwinger in einem Netzwerk zu. Zudem mussen
sich die Schwinger in unterschiedlich Konfigurationen befinden.
Maogliche Konfigurationen sind die Vorwarts-, die Unten- und
die Scout-Ansicht. Beispielsweise kann eine Quelle auf die
Unten-Ansicht und die andere auf die Voraus-Ansicht
eingestellt werden.

ActiveTarget-Auswahl

Mit dieser Option kdnnen Sie festlegen, ob der ActiveTarget-

Schwinger im Vorwarts-, Unten- oder Scout-Modus verwendet
werden soll.

Tiefenoffset

Erlduterungen zu dieser Einstellung finden Sie unter "Tiefenoffset" auf
Seite 223.
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Kalibrierung der Wassertemperatur

Kalibrierung der Temperatur wird verwendet, um den Wert der
Wassertemperatur vom Sonarschwinger aus anzupassen. Dies kann
erforderlich sein, um die gemessene Temperatur aufgrund von
ortlich begrenzten Einflissen zu korrigieren.

Kalibrierungsbereich: -9,9° — +9,9°. Der Standardwert betragt 0°.

Winkelversatz (Grad)
> Hinweis: Diese Option ist nur im Vorwdrtsmodus verfugbar.

Die Halterungen ermdglichen die Montage des Schwingers nur in
einem bestimmten Winkel zum Trollingmotorarm. Der guinstigste
Befestigungswinkel fir den Schwinger wird erzielt, wenn der
Trollingmotorarm senkrecht zur Wasserlinie steht.

Steht der Trollingmotorarm nicht senkrecht zur Wasserlinie, kann
der Winkel des Schwingers mithilfe des Winkelversatzes angepasst
werden.

Bei abweichendem Montagewinkel des Schwingers wird das Bild
maoglicherweise falsch dargestellt.

Aufrufen des Konfigurationsassistenten
Mithilfe dieser Option kann der Konfigurationsassistent fur die
Einrichtung manuell gestartet werden.

Autopilot-Einstellungen

Fir den Trolling-Motor-Autopilot ist keine spezielle Einrichtung

erforderlich. Informationen zu den Nutzer-Einstellungen fir den
Trollingmotor und zum Konfigurieren der Pedale fir den Ghost-
Trollingmotor finden Sie unter "Autopilot-Einstellungen” auf Seite 136.

Die Einrichtung des NAC-1-Autopilot-Computers
(AuBenbordmotor-Autopilot) ist gemald der Beschreibung in den
folgenden Abschnitten durchzufihren.

= Hinweis: Das Wort Ruder wird manchmal in Menis und
Dialogen verwendet. In diesem Kontext fungiert der
Aulenbordmotor als Ruder.
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Autopilot-Datenquellen

Stellt fur Ihren AuBenborder-Autopilot automatische und manuelle
Datenquellen zur Auswahl.

Voreinstellung

Zur Kalibrierung der Bootssteuerung (Kabelsteuerung oder
hydraulische Steuerung) mit dem NAC-1.

> Hinweis: Die Autopilot-Voreinstellung muss vor der ersten
Verwendung sowie nach der Wiederherstellung der
Standardeinstellungen des Autopiloten vorgenommen werden.

Ruderkalibrierung bei Kabelsteuerung

1. Wahlen Sie Commissioning (Voreinstellen) aus.
2. Waéhlen Sie Ruderriickgeber kalibrieren.

3. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm.
9

Hinweis: Uberprifen Sie die korrekte Einstellung des Motors
visuell, um die mittige Einstellung sicherzustellen. Im Dialogfeld
"Ruderrtickgeber kalibrieren" wird moglicherweise angezeigt,
dass der Motor mittig ist (Wert "00"), obwohl dies nicht der Fall
ist. Wenn Sie sich visuell davon iiberzeugt haben, dass der
Motor mittig ist, driicken Sie OK. Die Einstellung fur die
Kalibrierung fur Motor mitschiffs wird entsprechend festgelegt
(Wert "00").

4. Wahlen Sie Rudder test (Rudertest) aus.

5. Gehen Sie folgendermal3en vor, wenn die Kalibrierung den
Ruder-Test nicht besteht:
- Bestatigen Sie, dass sich der Motor bewegt.
- Bestatigen Sie, dass sich die Ruderriickgeber-Daten

entsprechend dndemn.
- Uberprifen Sie das NAC-1-Antriebskabel.
- Bestatigen Sie, dass der Motor manuell problemlos in jede
Richtung bewegt werden kann.

- Uberpriifen Sie, ob andere mechanische Probleme vorliegen.
- Uberpriifen Sie die Kabelverbindungen.
- Wiederholen Sie die Schritte fUr die Ruderkalibrierung.

System-Setup | ELITE FS Bedienungsanleitung | 229



230

Kalibrierung hydraulischer Systeme
Die VRF-Kalibrierung (Virtual Rudder Feedback) wird fir Schiffe mit
hydraulischer Steuerung verwendet.

1. Wahlen Sie Commissioning (Voreinstellen) aus.

2. Wabhlen Sie VRF calibration (VRF Kalibrierung) aus.
3. Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm.
9

Hinweis: Vergewissern Sie sich, dass die Motorbewegung
erkennbar ist und sich der Motor in die richtige Richtung dreht,
wenn der Autopilot bei der Kalibrierung versucht, den Motor zu
drehen. Wahlen Sie erst dann im Dialogfeld fir die VRF-
Kalibrierung die Option Ja aus. Wenn im Dialogfeld die Option
Nein ausgewahlt wird, kehrt der NAC-1 die Richtung um und
erhoht die Leistung, wenn der Motor das ndchste Mal bei der
Kalibrierung gedreht wird.

- Hinweis: Mglicherweise mussen Sie die Option Nein
mehrmals auswahlen, um sicherzustellen, dass die Pumpe
genug Leistung fur eine Drehung des Motors bei hohen
Bootsgeschwindigkeiten liefert.

Steuerriickmeldung

Diese Option wird zum Erhéhen bzw. Verringern der
Steuerempfindlichkeit verwendet. Eine niedrige Empfindlichkeit
reduziert die Ruderaktivitdat und ermdglicht eine "lockerere"
Steuerung. Eine hohe Reaktionsempfindlichkeit steigert die
Ruderaktivitat und sorgt fir eine "strammere" Steuerung. Eine zu
hohe Empfindlichkeit fihrt dazu, dass das Boot sich in
Schlangenlinien bewegt.

Fehlersuche

Nachfolgend die mdglichen Symptome oder * Meldungen die das
MFD anzeigt. Wenn das Problem auch nach Ausfihren der
empfohlenen Vorgehensweise bestehen bleibt, wenden Sie sich an
den Kundendienst.

Kein aktives AP-Bediengerat

Maoglicher Grund: Der NAC-1-Computer hat den Kontakt mit dem
aktiven Bediengerét verloren.

Empfohlene MaRnahme:; Uberpriifen Sie die Kabelverbindungen
zwischen NAC-1 und MFD zum CAN-Bus-Netzwerk.
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Kein Autopilot-Computer

Mégliche Ursache: Das MFD, hat die Verbindung mit dem NAC-1-
Computer verloren.

Empfohlene Ma3nahme:

Stellen Sie sicher, dass der NAC-1-Computer mit Strom versorgt
wird.

Prufen Sie die Anschlisse zwischen NAC-1 und CAN-Bus-
Netzwerk.

AP-Positionsdaten fehlen*
Mdgliche Ursache: Fehlende oder ungdiltige Positionsdaten.

Empfohlene MaRnahme:

Uberprfen Sie die Kabelverbindung zwischen GPS und CAN-
Netzwerk.

Uberpriifen Sie die Position der GPS-Antenne.

Uberprfen Sie, ob die korrekte Position als Quelle ausgewahlt ist.
(FUhren Sie die Neuauswahl der Quellen durch.)

AP-Geschwindigkeitsdaten fehlen (SOG)*

Maogliche Ursache: Fehlende oder ungdiltige
Geschwindigkeitsdaten.

Empfohlene Ma3nahme:

Uberpriifen Sie die Kabelverbindung zwischen GPS und CAN-
Netzwerk.

Uberpriifen Sie die Position der GPS-Antenne.

Uberprifen Sie, ob die korrekte Position als Quelle ausgewahlt ist.
(FUhren Sie die Neuauswahl der Quellen durch.)

AP-Tiefendaten fehlen*
Mdgliche Ursache: Fehlende oder ungultige Tiefendaten.

Empfohlene Mal3nahme:

Uberpriifen Sie den Tiefenschwinger.

Uberpriifen Sie die Verbindung zwischen Schwingerkabel und
MFD oder CAN-Netzwerk.

Prifen Sie, ob die korrekte Tiefenquelle ausgewahlt ist. (Fhren
Sie die Neuauswahl der Quellen durch.)

AP-Richtungsdaten fehlen*
Maogliche Ursache: Fehlende oder ungultige Kursdaten.

Empfohlene MaRnahme:
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Uberpriifen Sie die Kabelverbindung zwischen Kompass und
CAN-Netzwerk.

Prufen Sie, ob die korrekte Kursquelle ausgewahlt ist. (Fhren Sie
die Neuauswahl der Quellen durch.)

AP-Nav-Daten fehlen*
Mogliche Ursache: Fehlende oder ungliltige NAV-Daten.

Empfohlene Ma3nahme:

Uberprifen Sie, ob auf dem MFD-Bildschirm giiltige Daten

angezeigt werden.

Uberpriifen Sie die Einstellung fiir die Auswah! der Quelle.
AP-Ruderdaten fehlen (nur Helm-1/Kabelsteuerung)*
Mdgliche Ursache:

Kein Ruderriickgebersignal aufgrund einer beschadigten
Leitung/Verbindung.
Verstelltes Potentiometer an Helm-1.

Empfohlene Ma3nahme:

Uberpriifen Sie das Kabel und den Steckverbinder.
Uberpriifen Sie die Ausrichtung anhand der
Installationsanweisungen.
AP-Kursabweichung*
Mégliche Ursache:

Der Kurs des Bootes liegt aulSerhalb des festgelegten
Kursabweichungsgrenzwertes von 20°. (Wird automatisch
zurlickgesetzt, sobald der Kurs wieder innerhalb des Grenzwertes
liegt)

Die Schiffsgeschwindigkeit ist zu niedrig.

Die Reaktionszeiteinstellung ist zu niedrig.

Empfohlene Mal3nahme:

Uberpriifen Sie die Einstellung fir die Steuerriickmeldung bzw.
erhohen Sie diese Einstellung.

Erhdhen Sie wenn maéglich die Bootsgeschwindigkeit, oder
steuern Sie manuell.

AP Kupplungsiiberlastung (Nur Helm-1/Kabelsteuerung)*

Maogliche Ursache: Die Kupplung in Helm-1 verbraucht zu viel
Strom.

Empfohlene Ma3nahme:
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Trennen Sie Helm-1 und stellen Sie sicher, dass die Warnung
nicht mehr angezeigt wird.

Uberpriifen Sie, ob der Widerstand der Kupplungsspule 16 Ohm
entspricht (Pin 1 und 2 im Stecker).

Keine Ruderriickmeldung (nur Helm-1/Kabelsteuerung)*
Maogliche Ursache: Keine Riickmeldung auf Ruderbefehle.

Empfohlene Ma3nahme:

Uberpriifen Sie die Kabelverbindungen zwischen NAC-1 und
Helm-1.

Uberpriifen Sie in Helm-1 das Potentiometer fiir die
Ruderriickmeldung.

Uberpriifen Sie den Helm-1-Antriebsmotor.

Antrieb lberlastet*

Mdgliche Ursache: Die Antriebseinheit hat sich aufgrund einer
Uberlastung oder einer defekten Sicherung abgeschaltet.

Empfohlene Mal3nahme:

Uberpriifen Sie die Antriebseinheit und die Installation der
Antriebseinheit.

Suchen Sie nach mechanischen Behinderungen.
Uberpriifen Sie die manuelle Steuerung.

High drive temp. (Hohe Antriebstemperatur)*

Maogliche Ursache: Der Ausgangsstromkreis des NAC-1-Antriebs ist
Uberhitzt durch Gbermaliige Belastung.

Empfohlene Ma3nahme:

Schalten Sie den Autopiloten in den Standby-Modus.
Uberpriifen Sie die Antriebseinheit (siche "Antrieb Giberlastet").
Drive inhibit (Antrieb blockiert)*

Mdgliche Ursache: Ein gerateinterner NAC-1-Fehler fihrt dazu, dass
der Ausgangsstromkreis des Antriebs herunterféhrt.

Empfohlene MaBnahme: Wenden Sie sich an den Kundendienst.

Low CAN Bus voltage (Geringe CAN-Bus-Spannung)
Maogliche Ursache: Die CAN-Bus-Spannung liegt unter 9 V.

Empfohlene MaRnahme:

Uberpriifen Sie die Verkabelung.
Uberpriifen Sie den Zustand der Batterie.
Uberprifen Sie die Ladespannung.
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Radarinstallation

Das Radarsystem erfordert spezielle Einstellungen der
Radarsensoren, um eine Reihe von Variablen in verschiedenen
Installationen anzupassen.

> Hinweis: Welche Installationseinstellungen verfligbar sind, ist
von Typ und Modell des Radars abhangig.

Radar Installation

Radar status...

Anpassung der Antennenhdhe...

Justierung des Reichweiten-Offset...
Justierung der Peil-Ausrichtung...
Nebenkeulenunterdriickung...
Tuning...

Justierung der lokalen Stérungsunterdriickung...

Radarquelle
In einem System mit mehr als einem Radarsensor wird in diesem
Meni das Gerat fur die Konfiguration ausgewahlt.

- Hinweis: Radargerate, die den Dualbereichsmodus
unterstdtzen, sind doppelt in der Liste enthalten, mit dem
Suffix A bzw. B.

Radarstatus

Zeigt Scannerinformationen und Scannerfunktionen an, die
hauptsachlich fur Informationen und Hilfe bei der Fehlersuche
verwendet werden.

Radar Status
«+ Scanner Info
Typ
Softw rsion
Betriebsstunden

Seriennummer

b Scanner features
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Antennenhohe anpassen

Stellen Sie die Hohe des Radarscanners relativ zur Wasseroberflache
ein. Das Radar berechnet anhand dieses Wertes die richtigen STC-
Einstellungen.

Auswahl der Antennenhohe
Wahlen Sie die richtige Antennenhdhe aus.

Adjust Range Offset (Reichweiten-Offset anpassen)

Der Sweep (Radar-Sende-/Empfangslinie) sollte bei Ihrem Schiff
beginnen (bei einem Radarbereich von null). Um dies zu erreichen,
muss unter Umstanden der Reichweiten-Offset des Radars
angepasst werden. Ist die Einstellung nicht korrekt, kann dies zur
Anzeige eines groRen dunklen Kreises in der Mitte der Umdrehung
fuhren. In diesem Fall werden gerade Objekte, wie zum Beispiel
gerade KUstenbefestigungen oder Piere, unter Umstdnden so
angezeigt, als wirden sie Kurven oder Einbuchtungen aufweisen.
Objekte in der Nahe lhres Schiffes kénnen verzogen oder aufgeblaht
erscheinen.

Stellen Sie den Reichweiten-Offset wie untenstehend beschrieben
ein, wenn das Schiff ungefdhr 45 bis 90 Meter von einem geraden
Anlegesteg oder einer dhnlichen Kustenbefestigung, die ein
gerades Echo auf dem Display erzeugt, entfernt ist.

1 Positionieren Sie das Schiff zum Steg.

2 Passen Sie den Reichweiten-Offset so an, dass das Echo des
Stegs auf dem Display als gerade Linie angezeigt wird.
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Justierung der Peil-Ausrichtung

Diese Option dient dazu, die Kursmarkierung auf dem Bildschirm auf
der Mittellinie des Schiffes auszurichten. Dadurch werden mdgliche
geringfiigige Abweichungen des Scanners wahrend der Installation
kompensiert.

Wenn Ausrichtungsabweichungen nicht korrigiert werden, kann
dies die Zielverfolgung beeintrachtigen und zu geféhrlichen
Fehlinterpretationen von potenziellen Navigationsrisiken flhren.

Derartige Abweichungen fallen bei Verwendung von MARPA oder
eines Karten-Overlays auf.

1 Richten Sie das Schiff auf ein stationares, isoliertes Objekt
oder auf ein weit entferntes AlS-Ziel aus, bei dem das AlS-
Symbol mit dem Radarecho tbereinstimmt.

2 Stellen Sie die Grob- und die Fein-Justierung der Peil-
Ausrichtung so ein, dass die Kurs-Linie das Ende des
ausgewahlten Objekts bertihrt oder das Radarziel mit dem
AlS-Ziel Ubereinstimmt.

Nebenkeulenunterdriickung

Mitunter kdnnen falsche Zielechos neben starken Zielechos wie
grofRen Schiffen oder in Containerhéfen auftreten. Dies liegt daran,
dass nicht die gesamte gesendete Radarenergie von der
Radarantenne zu einem einzigen Strahl geblndelt werden kann,
sondern eine geringe Energiemenge in andere Richtungen
ausgesendet wird. Diese Energie wird als Nebenkeulenenergie
bezeichnet. Sie tritt bei allen Radarsystemen auf. Die von
Nebenkeulen empfangenen Signale werden haufig als Bogen
angezeigt.

-> Hinweis: Diese Einstellung sollte nur von erfahrenen
Radarbenutzern durchgefiihrt werden. Eine falsche Anpassung
dieser Einstellung kann in Nahbereichen und Hafengebieten zu
Zielverlusten fihren.

Wenn das Radar in der Nahe von metallischen Objekten montiert
wird, erhoht sich die Nebenkeulenenergie aufgrund der
beeintrachtigten Strahlenbindelung. Der verstarkte Empfang von
Nebenkeulenenergie kann durch die Verwendung der
Nebenkeulenunterdriickung vermieden werden.
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StandardmaBig ist diese Einstellung auf Automatikbetrieb gesetzt
und muss in der Regel nicht angepasst werden. Falls um das Radar
jedoch erhebliche metallbedingte Stérungen auftreten, muss die
Nebenkeulenunterdriickung maglicherweise verstarkt werden.

Gehen Sie zum Anpassen des Wertes fir die
Nebenkeulenunterdrickung wie folgt vor:

1. Stellen Sie den Radarbereich auf 0,5 bis 1 sm und die
Nebenkeulenunterdriickung auf Automatikbetrieb ein

2. Bringen Sie das Boot an eine Stelle, an der der Empfang von
Nebenkeulen sichtbar sein sollte. In der Regel ist dies in der
Nahe eines groRen Schiffes, in einem Containerhafen oder unter
einer Metallbricke der Fall.

3. Durchfahren Sie den Bereich, bis der starkste
Nebenkeulenempfang sichtbar ist.

4. Stellen Sie die AUTO-Nebenkeulenunterdriickung auf AUS, und
passen Sie dann die Steuerung der Nebenkeulenunterdriickung
gerade so weit an, dass kein Nebenkeulenempfang mehr
auftritt. Moglicherweise mussen 5 bis 10 Radarumdrehungen
beobachtet werden, um sicherzustellen, dass der Empfang
vermieden wurde.

5. Durchfahren Sie den Bereich ein weiteres Mal, um die
Einstellung erneut anzupassen, falls weiterhin Nebenkeulen
empfangen werden.

Sektor ausblenden

Wenn das Radar in der unmittelbaren Nahe eines Mastes oder einer
groleren Struktur montiert ist, kann dies zu unerwinschten
Reflektionen oder Stérungen im Radarbild fihren. Verwenden Sie
die Sektorausblende-Funktion, damit das Radar nicht bis zu vier
Sektoren im Bild Ubertragt.

- Hinweis: Die Sektoren werden relativ zur Kurslinie des Radars
eingerichtet. Der Kurs des Sektors wird von der Mittellinie des
Sektors gemessen.

-> Hinweis: Die Sektorenausblendung sollte sehr vorsichtig
eingesetzt werden, um zu vermeiden, dass der Nutzen des
Radars bei der Identifizierung gultiger und potenziell
gefahrlicher Ziele eingeschrankt wird.
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Hauptradar-PPI

Anpassung des Parkwinkels (Radar-Balken-Stop-
Position)

Der Parkwinkel ist die Stop-Position der Antenne relativ zur Kurslinie
des Radars, wenn das Radar in den Standby-Modus Ubergeht. Die
Antenne wird im festgelegten Winkel angehalten.

Tuning/Abstimmen

Das automatische Abstimmen funktioniert in den meisten
Installationen gut. Das manuelle Abstimmen wird verwendet, wenn
es erforderlich ist, das Ergebnis einer automatischen Abstimmung
anzupassen.

Justierung der lokalen Storungsunterdriickung

Das Breitbandradar kann durch andere an Board befindliche Quellen
gestort werden. Ein Anzeichen dafir ist ein groles Ziel auf dem
Bildschirm, dessen Peilung auch nach einer Richtungsanderung des
Bootes relativ zum Boot unverdndert bleibt.

Halo-Beleuchtung
Stellt die Stufe der blauen Akzentbeleuchtung des Halo-Radars ein.

Die Akzentbeleuchtung kann nur eingestellt werden, wenn sich das
Radar im Standby-Modus befindet.

- Hinweis: Die blaue Akzent-Sockelbeleuchtung ist
maoglicherweise in lhrer Region nicht zugelassen. Bitte
Uberprufen Sie die lokalen Bootsrichtlinien, bevor Sie die blaue
Akzentbeleuchtung einschalten.
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Voreinstellungen des Radars wiederherstellen

Mithilfe dieser Option lassen sich alle vom Benutzer und Installateur
fUr die ausgewahlte Radarquelle vorgenommenen Einstellungen
|6schen und die Werkseinstellungen wiederherstellen.

> Hinweis: Gehen Sie bei der Verwendung dieser Option
sorgfdltig vor. Notieren Sie sich zundchst die aktuellen
Einstellungen. Falls das Radar bereits aktiv genutzt wurde,
sollten ganz besonders die vom Bediener vorgenommenen
Einstellungen notiert werden.

Treibstoff Einstellungen

Die Treibstoff-Funktion Gberwacht den Treibstoffverbrauch eines
Schiffes. Diese Daten werden zur Anzeige des Gesamtverbrauchs
pro Fahrt oder Saison aufaddiert und verwendet, um den Verbrauch
auf den Instrumentenseiten und im Daten-Fenster anzuzeigen.

Zur Nutzung des Programms muss ein Navico Treibstofffluss-Sensor
oder ein NMEA 2000-Motoradapterkabel/-gateway mit Navico
Treibstoffdatenspeicher im Boot installiert sein. Der Navico Sensor
fUr den Treibstoffverbrauch bendtigt kein separates Treibstoff-
Speichergerét. Informationen dartber, ob Ihr Motor eine
Datenausgabe bietet und welcher Adapter fur die Verbindung mit
NMEA 2000 verflgbar ist, erhalten Sie bei Ihrem Motorhersteller
oder Handler.

Stellen Sie nach der Herstellung der physischen Verbindung sicher,
dass die Quellenauswahl abgeschlossen ist. Installationen mit
mehreren Motoren, die Treibstofffluss-Sensoren oder
Treibstoffdatenspeicher verwenden, erfordern die Einrichtung einer
entsprechenden Motorposition in der Gerate-Liste. Allgemeine
Informationen zur Quellenauswahl finden Sie im Abschnitt "Netzwerk
Einstellungen” auf Seite 243.

Settings

lﬂ Treibstoff Benétigter Brennstoff

Auftanken...

Schiffs Parameter...
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Bootskonfiguration

Der Dialog "Vessel setup" (Schiffsparameter) muss fir die Auswahl
der Anzahl von Motoren und Tanks sowie der
Gesamttreibstoffkapazitat aller Tanks des Bootes verwendet werden.

Bootskonfiguration

Anzahl der Motoren
1

Anzahl der Kraftstofftanks

1

Gesamter Treibstoff (L)

0

Speichern Abbrechen

Messen des verbleibenden Treibstoffs

Die verbleibende Treibstoffmenge kann anhand des von dem
Motor/den Motoren verbrauchten Treibstoffes oder anhand der
Anzeige des Treibstoffstandes der Tanksensoren ermittelt werden.
Der nominale Treibstoffverbrauch ist erforderlich, um die Skala an
der Treibstoffverbrauchsanzeige richtig einzustellen. Dieser Wert
sollte sich aus der Erfahrung Uber einen langeren Zeitraum ergeben.
Alternativ kann der Schiffsbauer oder der Entwurfsingenieur
maoglicherweise einen ungefahren Nutzungswert angeben.

-> Hinweis: Wenn der verbleibende Treibstoff mithilfe der
Sensoren fUr den Treibstoffstand ermittelt wird, wahrend Sie
unterwegs sind, kann dies aufgrund der Bewegung des Schiffes
zu ungenauen Messergebnissen fuhren.

= Hinweis: Der nominale Treibstoffverbrauch sollte unter
Berlcksichtigung der Ublichen Schiffsbeladung ermittelt
werden. Beriicksichtigt werden mussen also: gefillte Treibstoff-
und Wassertanks, verstaute Tender, Vorréte etc.

Treibstofffluss-Konfiguration

Nachdem die Anzahl der Motoren festgelegt wurde, muss
festgelegt werden, welcher Treibstoffflusssensor mit welchem
Motor verbunden ist. Offnen Sie in der Gerételiste der Netzwerkseite
das Dialogfeld "Geratekonfiguration” fir jeden Sensor, und legen Sie
den Standort auf den Motor fest, mit dem das Gerat verbunden ist.

Uber die Option Unconfigure (Konfiguration aufheben) kénnen Sie
das Gerat zuriicksetzen, wodurch alle Benutzereinstellungen
geldscht werden.
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Uber Treibstofffluss zuriicksetzen wird nur der "Treibstoff-K-
Wert" wiederhergestellt, wenn dieser unter "Kalibrieren" festgelegt
wurde. Nur Gerate von Navico kdnnen zurlickgesetzt werden.

EP-10: Fuel Flow - Geréatekonfiguration

Konfiguration
Gerat EP-10: Fuel Flow
Location Mitte

Erweiterte Optionen

Instanz Konfiguration aufheben

Reset Fuel Flow.

Kalibrieren

Eine Kalibrierung ist unter Umstanden erforderlich, um den
gemessenen Fluss mit dem tatséchlichen Treibstofffluss
abzustimmen. Greifen Sie Gber den Dialog Auftanken auf die
Kalibrierung zu. Nur ein Navico Treibstofffluss-Sensor kann kalibriert
werden.

1.

2.

Beginnen Sie mit vollem Tank, und lassen Sie den Motor wie im
Normalbetrieb laufen.

Nachdem mehrere Liter verbraucht wurden, sollte der Tank voll
aufgetankt und die Option Set to full (Als "Voll" markieren)
ausgewahlt werden.

. Wabhlen Sie die Option Calibrate (Kalibrieren).

Legen Sie Actual amount used (Tatsdchlich verbrauchte Menge)
abhangig von der getankten Treibstoffmenge fest.

. Wahlen Sie OK, um die Einstellungen zu speichern. Unter

Treibstoff-K-Wert (Fuel K-Value) sollte jetzt ein neuer Wert
angezeigt werden.

Hinweis: Wiederholen Sie die obigen Schritte einzeln fUr jeden
Motor, wenn Sie mehrere Motoren kalibrieren mochten.
Alternativ kdnnen Sie auch alle Motoren gleichzeitig laufen
lassen und die tatsachlich verbrauchte Menge durch die Anzahl
an Motoren teilen. Dabei wird nattrlich von einem identischen
Treibstoffverbrauch aller Motoren ausgegangen.

Hinweis: Die Kalibrierungsoption Calibrate ist nur verfigbar,
wenn Set to full (Als "Voll" markieren) ausgewahlt wird und ein
Treibstofffluss-Sensor als Quelle verbunden und eingerichtet ist.

Hinweis: Es werden maximal 8 Motoren mit Treibstofffluss-
Sensoren unterstdtzt.
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Treibstoffmenge

Mit Nutzung eines Navico Fullstand-Gerats, das mit einem
geeigneten Fillstand-Sensor verbunden ist, kdnnen Sie den Stand
des im Tank verbleibenden Treibstoffs messen. Die Anzahl der Tanks
muss Uber die Seite "Treibstoffeinstellung" im Dialogfeld
"Schiffsparameter” festgelegt werden.

Wahlen Sie auf der Netzwerkseite die Gerédteliste aus und 6ffnen Sie
das Dialogfeld "Geratekonfiguration" fir jeden Sensor, und stellen
Sie Tankposition, Treibstoffart und TankgrofSe ein.

Informationen zur Einrichtung der Instrumentenleiste oder eines
Messgerates mithilfe der Flllstand-Gerdtedaten finden Sie in der
Betriebsanleitung.

= Hinweis: Es werden maximal 5 Tanks mit Fullstand-Geraten
unterstutzt.

= Hinweis: Tankdaten, die von einem kompatiblen Motor-
Gateway ausgegeben werden, kdnnen ebenfalls angezeigt
werden, allerdings ist eine Tankkonfiguration flr eine solche
Datenquelle Uber das System nicht maglich.

Wireless-Einstellungen

Hier finden Sie Optionen fiir die Konfiguration und
Systemeinrichtung der Wireless-Funktion.

Settings ®

. . 7
& Sonar Mit dem Internet verbinden... Bereits verbunden

SchlieBen Sie Ihr Telefon/Tablet an...
@ Autopilot
Bluetooth

Treibstoff Bluetoth Optionen

Alarme Integriertes WLAN
.!_ Einheiten WLAN Netzwerke Verbunden -
Integrierter Hotspot
() Drahtlos
Einstellungen Hotspots
i!i Netzwerk Erinnerte Hotspots
é Schiffe Fernsteuerberechtigungen

Fortschrittlich

€ Simulator
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WLAN-Konnektivitat

Das Gerat kann gleichzeitig sowohl als WLAN-Access Point als auch
als WLAN-Client eingesetzt werden. Das Gerat kann nur als ein
Access Point und ein Client gleichzeitig verwendet werden.

Das Gerat fungiert als Access Point, wenn ein Telefon oder Tablet als
Fernbedienung angeschlossen ist.

Das Gerdt fungiert als Client, wenn es mit einem WLAN-Netzwerk
verbunden ist.

Netzwerk Einstellungen

Settings
ﬁﬂ Treibstoff Info
Gerate-Name
Alarme
Auto Konfig
) Einheiten
» Datenquellen...
; Drahtlos .
< Démpfe...

Netzwerk Gerételiste

Schiffe Diagnose

Simulator NMEA2000

Netzwerkinfo
Listet grundlegende Netzwerkinformationen auf.

Geratename

Die Zuweisung eines Namens ist nitzlich in Systemen, in denen
mehrere Gerdte vom gleichen Typ und von der gleichen Gro3e
verwendet werden.

Automatische Konfiguration

Mit der Option Automatische Konfiguration wird nach allen Quellen
gesucht, die mit dem Gerat verbunden sind. Wenn fir jeden
Datentyp mehr als eine Quelle verfiigbar ist, erfolgt die Auswahl
automatisch anhand einer internen Prioritdtsliste.

= Hinweis: Diese Option bietet die beste Konfiguration
verfigbarer Datenquellen fir die meisten Installationen.
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Datenquellen

Datenquellen liefern Echtzeitdaten an das System. Wird ein Geréat an
mehrere Quellen angeschlossen, die die gleichen Daten
bereitstellen, kann der Benutzer die gewlnschte Quelle wahlen.

Stellen Sie vor Beginn der Quellenauswahl sicher, dass alle externen
Gerédte und Netzwerke angeschlossen und eingeschaltet sind. Die
manuelle Auswahl ist in der Regel nur erforderlich, wenn mehrere
Quellen fur die gleichen Daten vorhanden sind und die automatisch
ausgewdhlte Quelle nicht die gewlnschte ist.

Dampfung

Wenn Daten fehlerhaft oder zu empfindlich scheinen, kbnnen
Informationen ggf. durch Dampfung stabilisiert werden. Bei
ausgeschalteter Dampfungseinstellung werden Daten in Rohform
ohne angewandte Dampfung dargestellt.

Dampfung

Kurs

Kurs tiber Grund
Speed uber Grund
Scheinb. Wind
Wahrer Wind
Bootsgeschwindigkeit
Tiefe

Rollen

1
il
il
4
4
4
1
il
il

Stampfen
Tide

Speichern Abbrechen

Gerate-Liste

Durch Auswahl eines Gerates in dieser Liste werden zusatzliche
Details und Optionen aufgerufen.

Alle Gerdte ermdglichen die Zuweisung einer Instanznummer tber
die Option Configure (Konfigurieren). Legen Sie fur identische
Gerdte im Netzwerk eindeutige Instanznummern fest, damit das
System zwischen diesen unterscheiden kann. Die Option Data
(Daten) zeigt alle Daten an, die von dem Gerét ausgegeben werden.

= Hinweis: Das Festsetzen der Instanznummer auf dem Produkt
eines Drittanbieters ist in der Regel nicht maglich.
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Diagnose
Bietet nitzliche Informationen zur Erkennung von
Netzwerkproblemen.

NMEA 2000
Bietet Informationen Uber die Aktivitat des NMEA 2000-Bus.

> Hinweis: Die folgenden Informationen bedeuten nicht
zwangslaufig, dass ein Problem einfach durch eine kleine
Anpassung im Netzwerk-Layout oder an den angeschlossenen
Gerédten und ihrer Aktivitat im Netzwerk gelost werden kann.
Rx- und Tx-Fehler weisen jedoch mit gro8er Wahrscheinlichkeit
auf Probleme mit dem physischen Netzwerk hin, die durch
Terminierung, die Reduzierung von Backbone- oder Drop-
Ldngen oder die Reduktion der Anzahl von Netzwerkknoten
(Geraten) behoben werden kénnen.

Diagnose

NMEA 2000  UDB
Bus-Status - Bus off
Rx Uberlaufe - 0
Rx Uberlauf - 0

UDB (Benutzerdatenbank)
Stellt Informationen zur Ethernet-Aktivitat zur Verfligung.

NMEA 2000 | UDB
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NMEA 2000-Setup

Settings
Karte Info
Sonar Gerate-Name
Auto Konfi
Treibstoff g
Datenquellen...
Alarme

Dampfung...

Einheiten Gerateliste

() Drahtios Diagnose
Sirius-Statul Erhalte Wegpunkt

ﬁ Netzwerk Sende Wegpunkt

Hintergrund-Beleuchtung synchr.  EIN

Erhalte Wegpunkt

Ermoglicht den Empfang von Wegpunkten von Geréten, die
Wegpunkte Gber NMEA 2000 Gbertragen.

Auf anderen Geraten erstellte Wegpunkte werden empfangen,
wenn die folgenden Einstellungen vorgenommen wurden:

Am Empfangsgerdt muss die Option Erhalte Wegpunkt auf EIN
eingestellt werden, bevor der Wegpunkt im sendenden Geréat
erstellt wird.

Am sendenden Gerat muss die Option Sende Wegpunkt auf EIN
eingestellt werden, bevor der Wegpunkt erstellt wird.

"Send waypoint" (Wegpunkt senden)
Ermaglicht diesem Gerat das Versenden von Wegpunkten tber das
NMEA 2000-Netzwerk an andere Gerate.

Ein Wegpunkt wird Ubertragen, wenn zum Zeitpunkt seiner
Erstellung folgende Einstellungen in Kraft sind:

Am sendenden Gerat muss die Option Sende Wegpunkt auf EIN
eingestellt werden, bevor der Wegpunkt erstellt wird.

Am Empfangsgerdt muss die Option Erhalte Wegpunkt auf EIN
eingestellt werden, bevor der Wegpunkt im sendenden Geréat
erstellt wird.

-> Hinweis: Das System kann Uber das NMEA 2000-Netzwerk
immer nur einen einzelnen Wegpunkt Ubertragen bzw.
empfangen. Informationen zum Massenexport und zum
Massenimport von Wegpunkten finden Sie unter "Sichern lhrer
Systemdaten” auf Seite 200. In diesem Abschnitt wird beschrieben,
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wie Sie Benutzereinstellungen (z. B. Wegpunkte) exportieren
und importieren kénnen.

Synchronisierung der Hintergrundbeleuchtung

Wahlen Sie diese Option, um die Synchronisierung der
Displayhelligkeit Gber die mit demselben Netzwerk verbundenen
Geréte zu aktivieren.
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Unterstutzte Daten

Liste NMEA 2000-fdhiger PGNs

NMEA 2000 PGN (Empfang)

59392

59904

60160

60416

60928

65240

126208
126992
126996
126998
127237
127245
127250
127251
127257
127258
127488
127489
127493
127503
127505
127506
127508
127509
128259
128267

ISO-Zulassung

ISO Anforderung
ISO-Transportprotokoll, Datendbertragung
ISO-Transportprotokoll, Verbindung M.
ISO Adressforderung
ISO-Befehlsadresse

NMEA Cmd/Req/Ack-Gruppenfunktion
Systemzeit

Produktinformationen
Konfigurationsinformationen
Fahrtrichtungs-/Kurssteuerung

Ruder

Fahrtrichtung des Schiffs
Dreh-Geschwindigkeit

Lage

Magnetische Abweichung
Motorparameter, Schnellaktualisierung
Motorparameter, dynamisch
Sendeparameter, dynamisch
AC-Eingangsstatus

FlUssigkeitsstand

Detaillierter DC-Status

Akkuladestatus

Wechselrichterstatus

Geschwindigkeit, mit Wasserbezug

Wassertiefe
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128275
129025
129026
129029
129033
129038
129039
129040
129041
129283
129284
129539
129540
129545
129794
129801
129802
129808
129809
129810
130074
130306
130310
130311
130312
130313
130314
130569
130570
130571
130572
130573

Distanz-Log

Position, Schnellaktualisierung

COG & SOG, Schnellaktualisierung

GNSS Positionsdaten

Zeit und Datum

AlS Klasse A Positionsbericht

AlS Klasse B Positionsbericht

Erweiterter Positionsbericht der AlS-Klasse B
Bericht zu AlS-Navigationshilfen
Cross-Track-Fehler (Cross Track Error)
Navigationsdaten

GNSS DOPs

GNSS-Satelliten in Sicht

GNSS RAIM-Ausgang

Statische Daten und Reisedaten der AlS-Klasse A
Sicherheitsrelevante adressierte AlS-Nachricht
Sicherheitsrelevante Broadcast-AlS-Nachricht
DSC-Funkrufinformationen

AlS-Klasse B, Bericht fur statische Daten, Teil A
AlS-Klasse B, Bericht fur statische Daten, Teil B
Routen- und WP-Service — WP-Liste — N&P
Winddaten

Umgebungsparameter
Umgebungsparameter

Temperatur

Feuchtigkeit

Tatsdchlicher Druck

Entertainment — Aktuelle Datei und Status
Entertainment - Bibliotheksdatendatei
Entertainment — Bibliotheksdatengruppe
Entertainment - Bibliotheksdatensuche

Entertainment — UnterstUtzte Quelldaten

Unterstiitzte Daten | ELITE FS Bedienungsanleitung

| 249



130574
130576
130577
130580
130581
130582
130583
130584
130585

Entertainment — Unterstltzte Zonendaten

Status kleines Boot

Richtungsdaten

Entertainment — Status der Systemkonfiguration
Entertainment — Status der Zonenkonfiguration
Entertainment — Status der Zonenlautstdrke
Entertainment — Verfligbare Audio-EQ-Voreinstellungen
Entertainment — Bluetooth-Geréate

Entertainment - Status der Bluetooth-Quelle

NMEA 2000 PGN (Ubertragung)

59392

59904

60160

60416

60928

126208
126992
126996
130074
130306
127237
127250
127258
128259
128267
128275
129025
129026
129029
129283

ISO-Zulassung

ISO Anforderung

ISO-Transportprotokoll, Datendbertragung
ISO-Transportprotokoll, Verbindung M.
ISO Adressforderung

NMEA Cmd/Req/Ack-Gruppenfunktion
Systemzeit

Produktinformationen

Routen- und WP-Service — WP-Liste — N&P
Winddaten
Fahrtrichtungs-/Kurssteuerung
Fahrtrichtung des Schiffs

Magnetische Abweichung
Geschwindigkeit, mit Wasserbezug
Wassertiefe

Distanz-Log

Position, Schnellaktualisierung

COG & SOG, Schnellaktualisierung

GNSS Positionsdaten

Cross-Track-Fehler (Cross Track Error)

250 | Unterstitzte Daten | ELITE FS Bedienungsanleitung



129284
129285
129539
129540
130074
130306
130310
130311
130312
130577

Navigationsdaten

Navigation — Informationen zu Route/Wegpunkt
GNSS DOPs

GNSS-Satelliten in Sicht

Routen- und WP-Service — WP-Liste — N&P
Winddaten

Umgebungsparameter

Umgebungsparameter

Temperatur

Richtungsdaten
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