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Capitulo 1: Informacion
importante

Atencion: Instalaciéon del
sistema de piloto automatico

Dado que el funcionamiento correcto
del gobierno del barco es fundamental
para la seguridad, RECOMENDAMOS
ENCARECIDAMENTE que este producto
lo monte un representante de servicio
Raymarine autorizado. Solo podra
disfrutar de todas las ventajas de la
garantia si puede demostrar que este
producto ha sido montado y puesto a
punto por un representante de servicio
Raymarine autorizado.

Atencién: Fuente de ignicion
potencial

Este producto no esta hecho para

ser usado en atmésferas peligrosas

/ inflamables. NO lo instale en una
atmosfera peligrosa / inflamable (como
la sala de maquinas o cerca de los
depdsitos de combustible).

Atencion: Toma de tierra del
producto

Antes de aplicar alimentacion a este
producto, asegurese de haberlo
conectado a tierra segun las instrucciones
proporcionadas.

Atencion: Instalacion y
manejo del producto

» Este producto debe instalarse y
manejarse segun las instrucciones
proporcionadas. En caso contrario
podria sufrir dafios personales, causar
dafos al barco u obtener un mal
rendimiento del producto.

* Raymarine recomienda que uno de
sus instaladores aprobados realice una
instalacion certificada. La instalacion
certificada tiene mayores ventajas
y mejora la garantia del producto.
Poéngase en contacto con su proveedor
Raymarine para mas informacion y
consulte el documento de garantia que
acompana al producto.

Atencion: Sistemas de masa
positiva

No conecte esta unidad a un sistema que
tenga una masa positiva.

Atencién: Apague la
alimentacion

Asegurese de haber apagado la fuente de
alimentacion del barco antes de empezar
a instalar este producto. NO conecte ni
desconecte el equipo con la alimentacion
activada, salvo si asi se le indica en este
documento.

Atencion: Esté siempre atento

Esté siempre atento y asi podra responder
a las situaciones conforme se produzcan.
Si no esta atento, no solo pondra en
peligro su propia seguridad, sino también
la de los demas y la del barco.

Atencion: Tension de la fuente
de alimentacion

Si este producto se conecta a un
suministro de tensién mayor que supera
la tension nominal maxima especificada,
se podrian causar dafos irreparables
en la unidad. Consulte la seccion
Especificaciones técnicas para ver la
tension nominal.

Atencion: Garantice una
navegacion segura

Este producto esta hecho solo como una
ayuda a la navegacion, y nunca debera
usarlo de forma preferente al buen juicio.
Solo las cartas oficiales y las notas a los
marineros contienen toda la informacion
actualizada para una navegacion segura,
y el capitan sera el responsable de su
uso prudente. Es responsabilidad del
usuario utilizar cartas oficiales, notas y
avisos a la navegacion, ademas de tener
conocimientos de navegacion cuando
opere sobre este o cualquier otro producto
Raymarine.

Precaucion: Proteccion de la
fuente de alimentacion

Al instalar este producto, asegurese
de que la fuente de alimentacion esta
debidamente protegida mediante un
fusible con el grado de proteccion
adecuado o un interruptor automatico.

Informacion importante

Precaucion: Tapas protectoras

+ Si el producto se suministra con una
tapa protectora, para proteger el
producto contra los efectos dafiinos de
la luz ultravioleta (UV), péngala siempre
cuando no esté utilizando el producto.

* Quite las tapas protectoras cuando se
desplace a gran velocidad, ya sea en el
agua o siendo remolcado.




Precaucion: Limpieza del
producto

Cuando limpie los productos:

» Si el producto incluye una pantalla, NO
la limpie con un pafio seco, pues podria
dafiar el recubrimiento de la pantalla.

* NO use productos abrasivos, acidos o
amonicos.

» NO use sistemas de lavado a presion.

minimizar las interferencias electromagnéticas entre
equipos y los efectos que pueden tener dichas
interferencias en el rendimiento del sistema.

Es necesaria una instalacion correcta para asegurar
que el rendimiento EMC no se vera afectado.

Nota: En zonas con una elevada interferencia
electromagnética, se podria notar una ligera
interferencia en el producto. En tal caso, el
producto y la fuente de interferencia se deben

separar mas.

Precaucion: Servicio y
mantenimiento

Este producto no contiene componentes
a los que pueda dar servicio el usuario.
Consulte el proceso de mantenimiento

y reparacion a su distribuidor autorizado
Raymarine. Una reparacion no autorizada

podria afectar la garantia.

Displays TFT

Los colores del display pueden sufrir variaciones
cuando lo mira contra un fondo de color o una luz
coloreada. Es un efecto totalmente normal que
puede observarse en cualquier display TFT.

Entrada de agua

Descargo de responsabilidades por entrada de agua

Aunque la estanqueidad de este producto satisface
los requisitos del estandar IPX (consulte las
Especificaciones técnicas del producto), podria
entrar agua, con los consiguientes dafios al equipo,
si somete el producto a un lavado a presion.
Raymarine no cubrira en garantia los productos que
hayan sido sometidos a un lavado a presion.

Descargo de responsabilidades

Raymarine no garantiza que el producto esté libre
de errores ni que sea compatible con productos
fabricados por cualquier persona o entidad distinta a
Raymarine.

Raymarine no sera responsable de los danos
causados por el uso o incapacidad para usar el
producto, por la interaccién del producto con los
productos fabricados por otras empresas, o por
errores en la informacién utilizada por el producto y
suministrada por terceras partes.

Guias de instalacion EMC

Los equipos Raymarine y sus accesorios son
conformes a las regulaciones apropiadas de
Compatibilidad Electromagnética (EMC), para

10

Para obtener un rendimiento electromagnético
6ptimo, aconsejamos que, siempre que sea posible:

* Los equipos Raymarine y los cables conectados
a ellos estén:

— Al menos a 1m (3ft) de cualquier equipo
transmisor o cables portadores de sefiales de
radio, como radios VHF, cables y antenas. Para
el caso de radios SSB, la distancia deberia
aumentarse a 2m (7ft).

— A mas de 2m (7ft) del recorrido de un haz de
radar. Se asume normalmente que un haz de
radar se expande 20grados por encima y por
debajo del elemento radiador.

» El producto debe recibir alimentacion de una
bateria distinta a la usada para arrancar el motor.
Esto es importante para evitar un comportamiento
erroneo y pérdidas de datos que pueden ocurrir
cuando el motor de arranque no dispone de una
bateria a parte.

+ Utilice cables especificados por Raymarine.

» Los cables no se deben cortar ni hacer empalmes,
salvo si asi se detalla en el manual de instalacion.

Nota: Si las limitaciones de la instalaciéon
impiden cualquiera de las recomendaciones
anteriores, asegure siempre la maxima
separacion posible entre los distintos equipos
eléctricos para proporcionar las mejores

condiciones para EMC durante la instalacion.

Ferritas de supresion

» Los cables de Raymarine deben llevar ferritas de
supresion preinstaladas o se deben suministras
con ellas. Son elementos importantes para una
correcta compatibilidad electromagnética (EMC).
Si las ferritas se suministran por separado de
los cables (es decir, si no estan preinstaladas),
debera instalar las ferritas suministradas utilizando
las instrucciones que se entreguen con ellas.

+ Si tiene que quitar la ferrita por cualquier motivo
(p- €j. instalacion o mantenimiento), debera
volverla a poner en su posicién original antes de
volver a usar el producto.

+ Utilice solo ferritas del tipo correcto, suministradas
por Raymarine o sus proveedores autorizados.

» Cuando una instalacion requiera que se afiadan
varias ferritas al cable, se deberan usar clips



adicionales a fin de evitar un esfuerzo excesivo en
los conectores debido al peso adicional del cable.

Conexiones a otros equipos

Requerimiento de ferritas en cables que no son de
Raymarine

Si va a conectar su equipo Raymarine a otros
equipos usando un cable no suministrado por
Raymarine, DEBERA instalar siempre una ferrita de
supresion en el cable, cerca de la unidad Raymarine.

Declaracion de conformidad

Raymarine UK Ltd. declara que este producto
cumple los requisitos esenciales de la directiva EMC
2004/108/CE.

Puede ver el certificado original de Declaracién de
Conformidad en la pagina relevante del producto
en www.raymarine.com.

Eliminacién del producto

Este producto se debe eliminar de acuerdo con la
Directiva RAEE.

)i

mmm L a Directiva sobre Residuos de Aparatos
Eléctricos y Electrénicos (RAEE) obliga al reciclaje
de los equipos eléctricos y electronicos.

Registro de la garantia

Para registrar que es propietario de un producto
Raymarine, visite www.raymarine.com y registrese
online.

Es importante que registre su producto para recibir
todos los beneficios de la garantia. En la caja
encontrara una etiqueta con un codigo de barras
donde se indica el numero de serie de la unidad.
Para registrar su producto necesitara ese numero
de serie. Guarde la etiqueta por si la necesita en
el futuro.

IMO y SOLAS

El equipo descrito en este documento esta hecho
para utilizarse a bordo de barcos de recreo y
faeneros NO cubiertos por las Regulaciones de la
Organizacién Maritima Internacional (IMO) y de
Seguridad en el Mar (SOLAS).

Precision técnica

Segun nuestro saber y entender, la informacion
contenida en este documento era correcta en
el momento de su producciéon. No obstante,

Informacion importante

Raymarine no aceptara ninguna responsabilidad
ante cualquier imprecisién u omision que pueda
contener. Ademas, nuestra politica de continuas
mejoras al producto puede producir cambios en
las especificaciones del mismo sin previo aviso.
Por ello, Raymarine no puede aceptar ninguna
responsabilidad ante cualquier diferencia entre el
producto y este documento. Compruebe la web de
Raymarine (www.raymarine.com) para asegurarse
de que tiene las versiones mas actualizadas de la
documentacién de su producto.

1
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Capitulo 2: Documentacion e informacién del producto
Contenido del capitulo

2.1 Informacién sobre el documento en la pagina 14
* 2.2 Informacion general sobre el producto en la pagina 15

Documentacion e informacion del producto



2.1 Informacién sobre el
documento

Este documento contiene informacion importante
sobre la instalacion de su producto Raymarine.
Incluye informacién que le ayudara a:

 planificar la instalacién y asegurarse de que
cuenta con todo el equipo necesario;

* instalar y conectar su producto como parte de un
sistema electrénico marino mas amplio;

» solucionar problemas y obtener asistencia técnica
si la necesita.

La documentacién de este y otros productos
Raymarine se encuentra disponible en formato PDF
en www.raymarine.com.

Productos a los que se aplica

Este documento se aplica a los siguientes productos:

Manuales adicionales

Descripcion Cadigo
Manual de referencia de SeaTalkng® 81300
Convertidor SeaTalk a SeaTalkng® 87121

Cadigo Nombre Descripcion

E70328 Controlador
del piloto
SeaTalkng
de 8 botones

(Velero)

p70s

E70329 p70Rs Controlador
del piloto
SeaTalkng
con control

giratorio

(Motor)

Revision del software

Raymarine actualiza regularmente el software
de sus productos con el fin de afiadir nuevas
funcionalidades y mejorar las existentes.

Este documento cubre el software para controladores
de piloto LightHouse version 3.xx, que debe usarse
junto con el software para EV y ACU versién 2.xx.

Consulte la seccion Versiones de software para mas
detalles sobre las versiones de software.

Compruebe si tiene el software y los manuales mas
recientes en el sitio web deRaymarine®:

* www.raymarine.com/software

* www.raymarine.com/manuals

Documentacioén del producto

Con el producto se usa la siguiente documentacion:

Descripcion Cadigo
Instrucciones de instalacion y 88057/81365
funcionamiento del p70s/p70Rs

Plantilla de montaje - p70s/p70Rs 87260
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llustraciones del documento

Su producto podria diferir ligeramente del que
se muestra en las ilustraciones del documento,
dependiendo del modelo y la fecha de fabricacion.

Todas las imagenes se incluyen solo a modo de
ilustracion.


http://www.raymarine.com
http://www.raymarine.com/software
http://www.raymarine.com/manuals

2.2 Informacion general sobre el
producto

El p70s y el p70Rs son controladores de piloto
SeaTalkns.

@_‘
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1. Controlador de piloto p70s de 8 botones (velero)
2. Controlador de piloto p70Rs con control giratorio
La unidad presenta las siguientes caracteristicas:

» Pantalla LCD de 3.45” y alto brillo con angulos de
vision amplios

» Compatible con SeaTalkng®, NMEA 2000 y
SeaTalk

» LCD con protector 6ptico para uso en todas las
condiciones meteoroldgicas

» Caracteres grandes y claros para facilitar la lectura
en todas las condiciones

» Sistema operativo LightHouse™ f4cil de usar
» Funcionamiento a 12 V CC

» Consumo eléctrico reducido

» Estanco segun IPX6 e IPX7

Documentacion e informacion del producto
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3.1 Lista de comprobacién de la
instalacion

La instalacion incluye las siguientes actividades:

Tareas de instalacion

Planificar el sistema.

Obtener los equipos y herramientas necesarios.

Situar todos los equipos.

Distribuir los cables.

Taladrar los orificios para el cableado y el montaje.

Realizar todas las conexiones al equipo.

Fijar firmemente todos los equipos en su sitio.

Ol N|OO|O BN~

Encender y probar el sistema.

Diagrama esquematico

El diagrama esquematico es una parte esencial de
la planificacién de cualquier instalacion. También es
util para las futuras adiciones al sistema y para el
mantenimiento del mismo. El diagrama debe incluir:

» La ubicacién de todos los componentes.

» Los conectores, los tipos de cables, los recorridos
y las longitudes.
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3.2 Piezas suministradas

A continuacion se muestran las piezas suministradas
con su producto.

6.
7.

———

)

D13418-2

Documentacion
Junta de sellado del panel

Cable ramalSeaTalkre de 400 mm (15,7 ft)
(A06038)

Controlador de piloto p70s o p70Rs (se muestra
el p70s) (suministrado con teclado y bisel negro
(A80353) montados)

Tapa protectora (p70s = A80357, p70Rs =
A80358)

Bisel metalizado de repuesto (A80354)
4 fijaciones para el montaje

Saque el producto de la caja con cuidado para
evitar dafios y para que no se pierda ninguna pieza,
compruebe el contenido de la caja cotejandolo

con la lista de arriba. Guarde el embalaje y la
documentacion para futuras consultas.



3.3 Sistemas de piloto automatico 3.4 Actualizaciones de software

compatibles

Este producto es compatible con los sistemas de
piloto automatico compatibles que se indican a
continuacion.

Producto Descripcion Conexion
Pilotos SeaTalkng
automaticos
Evolution
SPX SmartPilot SeaTalkng

S1,S2y S3 SeaTalk (mediante

SmartPilot cable adaptador
SeaTalk a
SeaTalkng).

El software del producto se puede actualizar.

* Raymarine publica periddicamente

actualizaciones del software a fin de mejorar
el rendimiento del producto y afiadir funciones
nuevas.

* Puede actualizar el software de su producto

utilizando el display multifunciéon compatible que
tiene conectado a la unidad.

+ Visite www.raymarine.com/software/ para
determinar el procedimiento de actualizacion
del software y obtener las actualizaciones mas
recientes para su producto.

+ Si tiene alguna duda sobre cual es el
procedimiento correcto para actualizar el software
de su producto, pongase en contacto con su
proveedor o con el departamento de soporte
técnico de Raymarine.

Cémo planificar la instalacién

Precaucion: Como instalar las
actualizaciones de software

El proceso de actualizacion del software
lo realiza por su cuenta y riesgo. Antes
de iniciar el proceso de actualizacion,
asegurese de hacer una copia de
seguridad de sus archivos importantes.

Asegurese de que la unidad tenga una
fuente de alimentacion fiable y de que no
se interrumpa el proceso de actualizacion.

La garantia de Raymarine no cubre los
dafos causados por actualizaciones
incompletas.

Al descargar el paquete de actualizacion
del software, declara estar de acuerdo
con estos términos.

Actualizaciones del software Evolution

Los componentes del sistema de piloto automatico
Evolution (sensor EV y ACU) se deben actualizar
en el orden correcto.

Utilizando el proceso de actualizacion del software
del sistema, disponible en un MFD con LightHouse™
Il versién 15 o superior, se asegurara de que los
componentes Evolution se actualizan en el orden
correcto.

Si esta utilizando otro método o si esta actualizando
los componentes del sistema manualmente,
entonces debe tener en cuenta que el sensor EV
DEBE actualizarse antes que el ACU.

Nota:

 Si se actualizaran en el orden equivocado, el
piloto automatico podria dejar de funcionar.

» Tras completar satisfactoriamente el proceso de
actualizacion del software, el piloto automatico
debera volverse a calibrar.



http://www.raymarine.com/software/

3.5 Herramientas

Herramientas necesarias para la instalacién

D12055-1

3.6 Protocolos del sistema

El instrumento se puede conectar a varios productos
y sistemas para compartir informacion y mejorar asi
la funcionalidad del sistema en general.

Estas conexiones se pueden hacer usando distintos
protocolos. Para obtener y transferir datos de
manera precisa y rapida, se utiliza una combinacién
de los siguientes protocolos de datos:

» SeaTalkng®
« NMEA 2000
» SeaTalk

Nota: Tal vez su sistema no utilice todos los tipos
de conexioén o instrumentacion descritos en esta

seccion.

Taladradora eléctrica

Sierra caladora

Destornillador

BledI~

Sierra de campana del
tamafio ideal (de 10 mma 30
mm)

Lima

Cinta adhesiva

Broca del tamario adecuado
0]

Nota: (1) El tamafo de la broca depende del
grosor y el tipo de material sobre el que se va a
montar la unidad.
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SeaTalkng®

SeaTalkng® (Préxima generacion) es un protocolo
mejorado para la conexion de instrumentos y
equipos marinos compatibles. Sustituye a los
antiguos protocolos SeaTalk y SeaTalk2.

SeaTalkng® utiliza un troncal Unico al que se
conectan los equipos compatibles utilizando un cable
ramal. El cable troncal es portador de alimentacién y
datos. Los dispositivos que requieren una corriente
escasa se pueden alimentar en la misma red, pero
los equipos que requieren una corriente elevada
necesitan una conexion eléctrica aparte.

SeaTalkng® es una extension de NMEA 2000 y de
la probada tecnologia bus CAN. Los dispositivos
NMEA 2000, SeaTalk y SeaTalk2 también se pueden
conectar utilizando las interfaces o los cables
adaptadores oportunos.

NMEA 2000

NMEA 2000 proporciona mejoras significativas
con respecto a NMEA 0183, sobre todo en
cuanto a velocidad y conectividad. En un solo
bus fisico pueden transmitir y recibir hasta 50
unidades al mismo tiempo, siendo cada nodo
fisicamente direccionable. El estandar esta
pensado especificamente para permitir que una
red completa de equipos electronicos marinos de
cualquier fabricante pueda comunicarse en un